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1. TURVAOHJEET

Toimilaite on CE-hyvéaksytty ja merkitty. Asennuksen, kytkennat ja kayttéonoton saa suorittaa vain
siihen koulutettu henkild. Lue tdmé& ohjekirja huolellisesti ennen asennusta ja kayttdonottoa.

2. YLEISET KAYTTOTURVALLISUUSOHJEET

Taman kayttdohjeen kattamat laitteet ovat teollisuussovellusten laitteisto-osia. Ne on suunniteltu
teollisuudessa yleisesti kaytettyjen teknisten spesifikaatioiden mukaisesti.

Edellytetdan, ettd asennuksen vaatima perussuunnittelu, kuljetukset, kokoonpano,
asennustyo, kayttoonotto seka huolto- ja korjaustydt ovat asianmukaisesti
koulutetun ja valtuutetun henkiléston suorittamia asiantuntevien esimiestensa
valvonnassa.

3. ASENNUS

Toimilaite on kestovoideltu, eikd vaadi erityist huoltoa. Mikali toimilaite on asennettu kosteisiin
olosuhteisiin, on tarkistettava vuosittain mahdollisen kondenssiveden muodostuminen kytkentétilaan.
Toimilaite on varustettu ISO normien 5211 mukaisella asennuslaipalla. Asennusasento on vapaa.
Asenna, jos mahdollista, toimilaite venttiilille siten, ettd kaapelilapiviennit ovat alaspéain. Nain este-
tadn mahdollisen kondenssiveden paasy toimilaitteeseen. Valitse asento siten, etta se sallii vapaan
paasyn toimilaitteen kytkentékoteloon sahkokytkentdjen, asentolahettimen ja asennoittimen saatdjen
suorittamiseksi.

4. TOIMILAITTEEN ESITTELY

KASIPYORA

FPx versio

FPi versio

VALINTAKYTKIN / MENU ok

PAIKALLISOHJAUSPAINIKE /
MENU ylés—alas

NAYTTO

INFRAPUNASILMA

AUKI JA KIINNI
LEDIT




I@\
A\ ’ 4
BERNARD
CONTROLS

FPi: INTELLI+

Kytkenta- Intellibus-  Intelli+- Paikallis- Kytkenta- — ntellibus- Intelli+- Paikallis-
liittimet kortti kortti ohjauskytkimet liittimet kortti kortti ohjauskytkimet

5. KYTKENTARIMA

Toimilaitteet jotka ovat varustettu Integral Plus FPi— tai Posigam Plus FPi -ohjausyksikolla siséltavat
kuvan mukaisen kytkentariman. Moottoriliittimien ruuvit ovat 4 x 8 mm ja tilatieto- ja ohjausliittimien
ruuvit ovat 3 x 8 mm. Ruuvit toimitetaan laitteen mukana ja ne l8ytyvat laitteen kytkentékotelosta.
Toimilaitteen kytkenta tila on kosteussuojattu ja kytkentékotelon kannen avaaminen ei paasta
kosteutta toimilaitteen sisaan.

Liittimet 0-3 ja PE on toimilaitteen sy6ton kytkemi
selle ja liittimet 4-39 on tilatieto- ja ohjaus kegntoja
varten. Kaapeliliittimina suositellaan kaytettayin
ristettavia PVC rengas- tai haarukkaliittimia.
Moottorisy6tdlle suositellaan kaytettavan 1,5-2,5
mmz2:n liitintd ja tilatieto-/ohjauksille 0,25-1,5m2:n
liitint&.

Soveltuvia puristustydkaluja rengas- ja
haarukkaliittimille:

« Abiko 50

* Abiko 51

¢ Hus-Tsan HT-301H

* Amp Pro-Crimper Il (354940-1, leuat 58423-1)

SYOTTOLNTIN:

RENGASLIITIN 4,3 x 8,0 mm TAl HAARUKKALIITIN 4,3 x 6,8 mm
Puristettava PVC-liitin.

Liittimen varikoodaus:

*1.5.. 2.5 mm2 sininen

TILATIETO- JA OHJAUSLIITTIMET:

RENGASLIITIN 3,2 x 6,0 mm TAl HAARUKKALIITIN 3,2x 6 mm
Puristettava PVC-liitin.

Liittimen varikoodaus:

¢ 0.25 .. 1.5mm2 punainen
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6. TARKISTUS ENNEN KAYTTOONOTTOA

Toimilaitteen perus toiminnot kayttdonota, tarkista asettelut ja kaytéa sisaltyvat INTELLI PLUS toimin-
toihin. Kaikki toimilaitteen asettelut ja konfiguroinnit suoritetaan avaamatta toimilaiteen koteloa. Séh-
kokytkentdja varten avaa ainoastaan kytkentakotelon kansi (kuva 2).

Jokainen toimilaite on testattu tehtaalla ennen toimitusta. Toimilaitteet ovat kestovoideltuja 100 000
toimikertaa varten. Toimilaitteiden asennusasento on vapaa.

KUVA 1 KUVA 2

KASIKAYTTO

Kaikki ST Intelli Plus toimilaitteet on varustettu automaattisella kasipyoratoiminnolla. Késipyora ei
pyori mukana moottorilla ajattaessa ja moottorikaytolla on prioriteetti. ST6 toimilaite on varustettu
kasipyoran vapautusnupilla. Kasikaytolla vaanna nupin nuoli osoittamaan rungossa olevaa kohdis-
tusmerkkia kohti (kuva 1). Toisinaan kohdistamiseksi on samanaikaisesti kdannettava kasipyoraa.
Moottorikaytolla vapautus nuppi kdantyy automaattisesti moottorikayttbasentoon.

SAHKOKYTKENNAT 7 5 ~
. Noudata turvallisuusmaarayksia. ISBERNARD
. arkista, etta syo6ttd (jannite ja taajuus) vastaa toimilaitteen | Tvverl e

anokipeen leimatuaanocia, o |Com o ey [ | Seae
3 rrota kytkentakotelon kansi, kuva 2. -— 3 o | Nimellisuirta
+ Kykenta tehdaan numeroidule rliinrimall. e [
. Kirista kaapelilapiviennit ja varmista tiiviys. © §
. Ohjaa toimilaite valiasentoon kasipyorasta. Vostdonopee || 26 Juglh [ 025 [k | Komokee
«  Ohjaa toimilaite sahkaisesti auki - ja kiinni suuntiin ja Spdorursre (3¢

tarkista oikean toimisuunta. D —

K FRANCE O c € )
Arvokilpi

HUOM! 3-vaih. toimilaitteet on varustettu vaihevahdiltdlgin vaihejarjestys ei ole tarke&dé. Toimilaitejaa
oikean toimisuunnan automaattisesti.

Laite on jannitteenalainen silloinkin, kun moottori ei kay; vakavan sahkoiskun
vaara. Kytke toimilaitteen jannitteen-syotto irti e nnen kuin avaat kytkentéakotelon
kannen.
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7. TOIMILAITTEEN NAYTTO

5% Open VYenttiilin asento % auki, momentti % maksimista voidaan
Torque 20% myds tuoda naytolle.

t Paikallisohjaus on estetty kaukokaytolla.

ESD ESD ohjaus aktiivinen.

IR Infrapunalinkki havaittu.

A Halytysta indikoiva ikoni.

[ m Yilkkuva ikoni indikoi pariston alhaisesta jannitteesta. Vain
paristolla {optiona} varustetut toimilaitteet.

0%4_# Asennoittimella varustetun toimilaitteen ohjausarvo.

sus Inkoni kertoo vaylaliitynnasta. Nelid kertoo vaylan tilan: ei
kommunikointia, communikointi kaynnissa tai vika tila.

1020 Redundanttisessa vaylaliitynnassa kaksi nelidta. Nelid
kertoo vaylantilan seka aktiivisen kanavan.

8. PAIKALLISOHJAUS

Paikallisohjauskytkimista toimilaitetta voidaan ohjata REMOTE w -
ilman ulkoisen ohjaskaapelin kytkemista. Toimintatavan R
valintakytkimesta valitaan asennot Kauko-ohjaus / OFF / """""\\

Paikallisohjaus asennot. Toimilaitteen pysaytys tapahtuu y£5 \OFF
kayttdmalla valintakytkintd STOP -asennossa.
Toimilaitteen naytto ilmaisee venttiilin valiasennon % - i —
arvona. "Closed” teksti nékyy naytolla toimilaitteen ollessa
kiinni asennossa ja "Open” teksti ndkyy naytolla

nni a _ LOCAL
toimilaitteen ollessa auki asennossa. STOP (0K)

9. KAUKO-OHJAUS

Kauko-ohjaus voidaan suorittaa potentiaalivapailla koskettimilla tai ohjauspiiriin voidaan sy6ttaa
ulkopuolinen ohjausjannite 10—250 AC tai DC. Toimilaitteen sisddn menot ovat optosuojattuja.
Impulssiohjaus vaatii nelijohdinkytkennén; yhteinen, seis, auki ja kiinni. Pitokéskyohjaus vaatii
kolmijohdinkytkennan; yhteinen, auki ja kiinni.

9.1 POTENTIAALIVAPAA KOSKETINOHJAUS
Potentiaalivapaa kosketinohjaus vaatii jumpperikytkennan liittimille 5 ja 6.

PULSSIOHJAUS PITKOKASKYOHJAUS

4 4
5 5

24V 6 :l STOP 24V 46 :l

T : ]

12w 71— 1.2W {7
8 8
9 KIINNI 9 KIINNI
10 AUKI 10 AUKI
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9.2 JANNITEOHJAUS

Kauko-ohjauspiiriin voidaan kytkea AC tai DC -syotto.
Jannitteet 10-55V: Kytke yhteinen riviliittimeen 5.
Jannitteet 55-250V: Kytke yhteinen riviliittimeen 4.

10-55V 2~ 55-250 V 2
4 4 |
5 L 5
6 6
; ; STOP
9 KIINNI \t\ 9 KIINNI
10— — aukI 10 _—1 AuKI

HUOM: ALA KYTKE YLI 55V JANNITETTA RIVILITTIMELLE 5.

10. NAVIGOINTI OHJELMASSA

Paikallisohjauspainikkeet on tarkoitettu toimilaitteen ohjaamiseen

paikallisesti seka navigointiin toimilaitteen Menu -valikossa. Toimilaitteen

kayttbonotossa ja sdadodssa siirry Menu -valikkoon seuraavasti:

- Aseta toimintatavan valintakytkin paikallisohjaus asentoon (local ).

- Pida toimilaitteen paikallisohjausvalinta —kytkintéa (punainen) alhaalla,
LOCAL asennossa "local stop ” ja kayta toimilaitteen ohjauskytkinté (sininen)

STOP o) samanaikaisesti ylé- ja ala-asennossa, vapauta kytkimet.

Menu — valikon ndkyma naytolla:

Toimilaitteen ohjelmassa navigointi, kayta sinikygkinta ylospain tai alaspéin, jolloin ohjelmaniikat
Rullaavat toimilaitteen naytolla.

MENU MENU LANGUAGE
exit setup N language _ francais R
language &g check english @
check ¥ = set up ok deutsch i
set up change
change exit setup
exit setup

VALITSE =3 HYVAESY = VALITSE JAVAHVISTA

Kun haluttu valikon kohta on kuvaruudulla, hyvak&fintaOK kayttdmalla punaista kytkinta seis -asennossa
(local stop. Haluttu kohta ilmestyy naytdn yldosan 1. rivilleala-valikon listausta voidaan tarkastella ilté.

OHJELMAN PAAVALIKOT:

Language: Kaytetaan kielen valitsemiseksi.

Check: Kaytetaan kaikkien toimilaitteiden parametrien ggtaisten lukemiseen. Muutoksia asetuksiin ei voida
tehda. Valikkoon paasy ei vaadi tunnuskoodia..

Set up: Kaytetaan toimilaitteen virittamiseksi venttiililldos tunnuskoodi on asetettu, talléin tunnuskoodi
vaaditaan valikkoon paasyyn.

Change: Kaytetaan toimilaitteen asetusten muokkaamiseentuimuskoodi on asetettu, talldin tunnuskoodi
vaaditaan valikkoon paasyyn.

8
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OHJELMASTA POISTUMINEN:

Toimilaitteen ohjelmasta voidaan poistua milloin tahansa asettamalla toimilaitteen paikallisohjauksen
valinta kytkin, punainen, asentoon OFF (ei tallenna tehtyja muutoksia).

Vahvistaaksesi tehdyt muutokset CHANGE -valikossa, ohjelmasta pitda poistua valitsemalla Return
kunnes nayttéon ilmestyy (change ok? ) muutos ok? -teksti. Tehdyt muutokset hyvaksytéaan
valitsemalla OK

TORQUE CHANGE CHANGE

return 4 return N {change ok 7)

torgue setting '@ activity '@ (no change) @
measured torque ¢ commands L ok
closing mode torgue

return data sheet

VALITSE RETURN 35 VALITSE RETURN 35 VAHVISTA MUUTOEKSET
JA KLIKKAA O JA KLIKKAA OK KLIKEKAA OK

Jos haluat perua tehdyt muutokset valitse (no change) ja vahvista OK. Aiemmat asetukset
palautuvat toimilaitteelle.

11. TOIMILAITTEEN KIELEN VALINTA LANGUAGE

Valitse language (kieli) MENU -valikossa ja vahvista OK. francais b o

Valitse haluttu kieli ja vahvista OK. english " '@
deutsch

12. TUNNUSKOODI

Valikoihin change (muuta) tai set up (kayttdonota) vaaditaan tunnuskoodin  [USER CODE

kaytto. OK @

Perusasettelussa tunnuskoodia ei ole asetettu ja hyvaksymalla OK ok

tunnuskoodia kysyttaessa on paasy change- ja set up -valikoihin.

Kayttaja voi asettaa tunnuskoodin estddkseen paasyn toimilaitteen asetusten CODE 2 F—-

muuttamiseen. Tunnuskoodin asettaminen, katso kappale 19. 0 ) @

TUNNUSKOODIN ASETTAMINEN TAI MUUTTAMINEN. ¥

CODE? USER CODE

1. numero kayta sinista kytkinta ja vahvista OK. OK @

2. numero kayta sinista kytkinta ja vahvista OK.

3. numero kayta sinista kytkinta ja vahvista OK.
Vahvista tunnuskoodin sy6ttd OK.

Jos tunnuskoodi on oikein paasy valikoihin sallittu.

13. TOIMILAITTEEN VIRITTAMINEN VENTTIILILLE

Set up - valikkoa kaytetaan auki ja kiinni -asentojen maarittamiseksi toimilaitteen asennuksen jalkeen.
Asettelu voidaan tehda kasin toimilaitteen kasipyorasta kaantamalla venttiili auki tai kiinni-asentoon tai
taysin automaattisesti.

Automaattivirityksessé toimilaite asettaa auki- ja kiinni -asennot perustuen momenttianturin toimintaan
aariasennoissa. Mikali ei haluta toimilaitteen pysaytystd momentilla, kéytd manuaalista rajojen saatoa.
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13.1 KASIVIRITYS
Kiin_ni —asennon saato: _ SET UP
Valitse set up -valikko ja vahvista OK. i
Valitse closing mode ja vahvista OK. Sl T
Valitse sulkeutuminen momentilla tai rajalla ja vahvista OK. closing mode ,&9
Val!tse close dw_ec_'qon_ ja yahwsta OK.__ S close direction +
Valitse normaali kiinni-toimisuunta (myotapaivaan kiinni) ja 0 :
vahvista OK. position setting
Valitse position setting ja vahvista OK. return

POSITION SETTING

return "
Valitse valve closed? (venttiili kiinni?). Ohjelma kysyy onko ~ ¥alve closed ? ' '\;3
venttiili kiinni-asennossa ja ehdottaa ei (No). Vahvista valve open ?
valitsemalla OK. automatic

return
Ohjaa toimilaite kasipyorasta haluttuun kiinniasemt close with knob @
ja vahvistaOK. Nayttd on seuraava: back = local stop s

-

Ohjaa toimilaite kiinni-asentoon kayttamalla kasipyoraa tai ohjaamalla toimilaitetta moottorilla.
Huomio valittu sulkeutumistapa (closing mode ), jos sulkeutuminen on valittu momentilla, perustuu
pysaytys momenttipysaytykseen.

Kun haluttu asento on saavutettu, kayta paikallisohjauskytkinta local stop -asennossa palataksesi
set up -valikkoon.

HUOM! Ohjelman navigointiin kaytetyt kytkimet on rajojen asettelussa kaytettavissa toimilaitteen
ohjaukseen auki / kiinni: Pida kytkin alhaalla, kunnes haluttu asento on saavutettu. Impulssiohjaus ei
ole kaytettavissa rajasaadossa.

Jos et ole varma halutusta asennosta, valitse no (ei)
a toista asettelutoimenpide.
Kun Position ok (asento ok) on naytolla, vahvista OK. ok

k3

Kun yes (kyll&) on naytoélla vahvista OK. pDSitiOﬂ ok @

Auki -asennon saato:

Kun valve open? (auki?) on naytélla, vahvista OK. open with knob @
Kun no (ei) on naytolla vahvista OK. back = local STOP
Nayttd on seuraava:

141

Aja venttiili auki -asentoon kasipyorasta tai ohjaamalla moottorilla. Tarkista, etta toimilaite ei aja me-
kaanista stopparia vasten. Kun asento on saavutettu, kayta valintakytkintd local stop — asennossa

Kun yes (kyll&)on naytdssa vahvista OK.

Jos et ole varma asennosta valitse no (ei) ja toista toimenpide. |measured stroke
Kun Position ok (asento ok) on naytdssa, vahvista OK. 19 mm @
Kun asettelut on saadetty, iskun pituus nakyy naytolla. ok

Paluu toimilaitteen normaalitilaan vahvista OK.

10



Y 4 *

2

BERNARD
CONTROLS

13.2 AUTOMAATTINEN VIRITYS

Valitse set up, MENU -valikossa ja vahvista OK.

Valitse closing mode (sulkutapa) SET UP -valikossa ja vahvista OK.
Valitse sulje venttiili momentilla tai sulje venttiili rajalla ja vahvista OK.
Kun close direction (sulku suunta) on nayt6lla vahvista OK.

Valitse venttiili kiinni myo6tapaivaan (normaali toimisuunta) ja vahvista OK.

Huom! Pysaytys automaattisen virityksen aikana ja paluu valikkoon suoritetaan local stop késkyn
avulla, jolloin viritystoiminto peruuntuu.

Kun position setting (viritys) on naytolla, vahvista OK.

Valitse automatic (automaattinen) POSITION SETTING- valikossa. measured stroke @
OK vahvistuksen jalkeen automaattinen viritys alkaa. 19 mm
Toimilaite tunnistaa aarirajat momentilla ja asennoittaa itsenséa ok

valiasentoon testatakseen liike-energian molemmissa ajosuunnissa.
Toimilaite maarittad asennot 0 % ja 100 % ottaen huomioon

set up -valikossa valitun sulku tyypin ja liike-energian.

Taydellisen virityksen tapahduttua iskunpituus ilmestyy nayttéon.
Vahvistamalla OK paluu toimilaitteen normaalitilaan.

14. ASENTOVIESTI JA ASENNOITIN

Asentoviesti

Optiona analoginen asentolahetin 0/4-20 mA tai 0-10 V. Asentoléhetin ei vaadi erikseen
saatamista. Lahetin saatyy automaattisesti kun toimilaite viritetddn 0-100 %.

Liséatietoja katso kohta 23. ANALOGISET ASENTO- JA MOMENTTIVIESTIT.

+

32 3z

+
3 *12-32V = ) @ —12-32V -
L@ | 34

35 - a5

2 johdin kytkenti 3 johdin kytkenti

Asennoitin

Optiona toimilaite voidaan Intelli+ toimilaite varustaa analogisella asenoittimella esim. 4-20 mA.
Asennoitin ei vaadi erikseen sdatamistd. Asennoitin sdatyy automaattisesti toimilaitetta viritettdessa
0-100 %. Tarkista asennoitin, tarkemmat tiedot katso kohta 14.3 Paikallisohjaus.

Taydellisen virityksen jalkeen ja kun on palattu toimilaitteen normaali tilaan, naytdssa on asento ja
ohjaus % -arvoina. Sinisella kytkimella voidaan lisaté ja vahentéa ohjaus- % ja tarkistaa, etta toimilaite
seuraa haluttua asentoa.

Kauko-ohjaus voidaan tehda koskettimilla tai ohjausviestilla 4-20 mA. Lisdohjauskésky 1 (Auxiliary
command 1 ) asennossa AUTO/ON-OFF mahdollistaa asennoittimella varustetun toimilaitteen ohjauk-
sen mA tai koskettimilla, katso kohta 14.2 LISAKAUKO-OHJAUSKASKY.

Lisdohjauskaskyn 1 (Auxiliary command 1 ) AUTO/ON-OFF asettelu seuraavasti:
Auto: mA-ohjaus
ON-OFF: kosketin-ohjaus, asennoittimen ohitus. HUOM! Oikosulje jumpperilla rivilitimet 7 ja 11.

Lisdohjeet kuolleen alueen (dead band) sédadosté, katso kohta 24. ASENNOITINTOIMINTO

11
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15. KOSKETINOHJAUS

Katso kohta 8 perusohjaus koskettimilla.

15.1 OHJAUS YHDELLA KOSKETTIMELLA

Toimilaitetta voidaan ohjata yhdella ulkoisella koskettimella.
- Kosketin kiinni: venttiili avautuu

- Kosketin auki: venttiili sulkeutuu

Toimilaite pitda asettaa ensisijaisesti avautuu (priority to open), katso kohta 14.5 Auki- tai Kiinni-
prioriteetti.

Ensisijaisesti avautuu Ensisijaisesti sulkeuwiuu
4 |4
5 5
24V g :l 24V 6 :l
1,2W 7] 12W 5
8 8
9 KIINNI 9 KIINNI
10 AUKI 10 AUKI
Oljelmomti: Olyelmointi:
ensisjaisestl avautuu ensisyjaisesti sulkeutuu

Kaanteinen toiminta
- Kosketin kiinni: venttiili sulkeutuu
- Kosketin auki: venttiili avautuu

Tassa tapauksessa toimilaite pitdad asettaa ersgsijisulkeutuu (priority to close), katso kohta 14.5 Auki- tai
kiinniprioriteetti.

15.2 LISAKAUKO-OHJAUSKASKY
Lisdkauko-ohjauskaskyt mahdollistavat toimilaitteen erikoistoiminnot. Kayttaja voi maaritella kaksi
lisdkauko-ohjauskéskya ja ne voidaan asetella toimilaitteelle.

4 4
5 5
| :
7 7
5 STOP . STOP
5 CLOSE ™+ 5 CLlosE *
m OPEN o DPEN
1 Aux. command 1 11 Aux. command 1
12 Aux. command 2 12 Aux. command 2
Valitse change -valikko ja vahvista OK. AUX, COMMAND 1
Valitse commands CHANGE -valikossa ja vahvista OK. (no assigned) 4
Valitse aux. command 1 tai aux. command 2 oeal ; @
COMMANDS -valikossa ja vahvista OK. f ocalfremote) . 4
(local + remote/remote)
Valitse kasky kayttaen sinista paikallisohjauskytkinta (local command inhibit)
(open inhibit)
HUOM! Tehdasasetteluna Aux. command 1 on madritelty [.:fti?ﬂl:i:ﬁltj
paikallisohjauksen estoon ja Aux. command 2 on maaritelty l’EEIj )
hataohjaus kiinni. (ESD close)
(ESD open)
(ESD stop)

12
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Ohjauskaskynkuvaus:
. Local / remote : Korvaa toimilaitteen paikallisohjausva-
lintakytkimen ja ominaisuutta kaytetaan maariteltaessa S 4
valvomosta ajetaanko toimilaitetta kauko-ohjauksella vai |c@ntact {(c) = remote @
paikallisohjauksella. Hyvaksymisen OK jalkeen kosketti- contact (o) = remote +

men tila, avautuvalla vai sulkeutuvalla koskettimella, on
maariteltava. Vahvista OK.

HUOM! Toimilaitteen asetuksien turvallinen tarkastelu check — valikossa, muutokset asetuksiin
change — valikossa.

T oimilaitteen Toimilaitteen
riviliitin valintakytkin
localTemote

aux. comnand 1

E
Lo} /
|
i
i

1. vaihtoehto: sulkeutuvalla koskettimella kaukokiiytté (remote)
2. vaihtoehto: avautuvalla koskettinella kaukokiiytts (remote)

. Local + remote / remote : Kuten ylla kuvatussa, mutta paikallisohjaus ja kauko-ohjaus voidaan
sallia samanaikaisesti.
. Local command inhibit : Paikallisohjauksen esto voidaan asettaa kauko-ohjauksella. Ohjaus-

kasky estaa paikallisohjaukset auki ja kiinni mutta sallii toimilaitteen kauko-ohjauksen, vaikka
valintakytkin on paikallisohjaus asennossa.

Hyvaksymisen OK jalkeen, kayttajan tarvitsee paattaa sallitaanko
toimilaitteen pyséaytys paikallisohjauskytkimelld. Perusasettelussa

LOC CMD INHIBIT

pysaytys paikallisohjauskytkimesta ja yleinen pysaytys ovat local off (yes) t @
sallittuja. Paikallispysaytyksen ja yleisen pysaytyksen esto: local off (no) +
Valitse local off (no).
Hyviaksymisen OK jalkeen koskettimen tila on maaritettava LOC CMD INHIBIT
(katso kuten yll&) contact (] = inhibit 4
Vahvista OK. Contact (o) = N ‘ @
. Open,close inhibit : Taté ohjauskaskya kaytetdan estamaan SEENTNATSTT
toimilaitteen avautuminen tai sulkeutuminen. Esim. Paaventtiilin tact (e) = inhibit 4 @
avataan vain, jos ohitusventtiili on auki. Ohitusventtiilin toimilaitteen [*2™&¢" (€1 = 1101 ¥

auki -rajalla voidaan estaa paaventtiilin avautuminen niin pitkaksi ~ centact (o) = inhibit
ajaksi kuin raja ei ole aktivoituneena. Vahvistuksen OK jalkeen,
koskettimen tila on maariteltava (kuten edelld) Vahvista OK.

. Auto/on-off : Kun toimilaite on varustettu asennoittimella. Voidaan - prsmses=m—rm————
valita ohjaus mA -viestilla tai kosketinohjauksella. AUTO/ON-OFF contact (c) = auto o~
kaskylla voidaan ohittaa asennoittimen. — @
OK hyvéaksymisen jalkeen on maaritettava kosketin tila. Vahvista eoiRectio) = aun '
OK.

. ESD close, open, stop : ESD (Emergency Shut Down) ohjauskés- [EED CLOGE
ky ohittaa kaikki muut kaskyt. Kaskyn méaarittely voi olla venttiili contact (¢) = command t @
auki, venttiili kiinni tai seis. §

contact (0) = command

OK hyvéksymisen jalkeen on méaaritettava kosketin tila. Vahvista
OK.

HUOM! ESD -kasky ei ole mahdollinen, mikali paikallisolngkytkin on asenossaFF.
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15.3 PAIKALLISOHJAUS

Tehdasasettelussa paikallisohjauskytkin toimii impulssiohjausperiaatteella. Muuttaaksesi kytkimen
toiminta pitokaskyohjaukseksi:

Valitse change -valikko ja vahvista OK.

Valitse commands CHANGE -valikossa ja vahvista OK.

Valitse local command COMMANDS -valikossa ja vahvista OK.

Valitse maintained (pitok&sky) ja vahvista OK.

Paikallisohjaus % -askelin 0-100 % valitse (0 % -100 %). Tassa tapauksessa ohjaus edellyttaa
toimilaitteen varustamista mA -lahettimella. Sinisella kytkimella muutetaan ohjausarvoa % -askelin.

15.4 PYSAYTYS PAIKALLISOHJAUKSESTA

Tehdasasettelussa toimilaite voidaan pysayttaad paikallisohjauskytkimesta, vaikka valintakytkin olisi
kaukoohjausasennossa. Pysaytyksen esto kauko-ohjausasennossa:

Valitse local stop  CHANGE-valikossa ja valitse (no) ei.

15.5 AUKI- TAI KIINNI- PRIORITEETTI
Tehdasasettelussa prioriteettia ei ole asetettu. Prioriteettia kéytetaéan:

— Suunnanvaihtoon ilman pysaytyskaskya, kun toimilaite on ohjautumassa vastakkaiseen
asentoon. Tassa tapauksessa kayttajan taytyy maaritella, ensisijaisesti avautuu tai sulkeutuu.

Maarittad toimisuunnan: Mikali toimilaite vastaanottaa samanaikaisesti kaskyt auki ja kiinni ja
auki prioriteetti on valittu. Toimilaite ohjautuu auki-asentoon.

—> Toiminta yhdella koskettimella (katso kohta 14.1).

Valitse change MENU -valikossa ja vahvista OK.

Valitse commands CHANGE -valikossa ja vahvista OK.
Valitse priority COMMANDS -valikossa ja vahvista OK.
Valitse open, close tai open and close ja vahvista OK.

15.6 HAIRIOTOLERANSSI ESD
Tehdasasettelussa toimilaite pysahtyy hairiétilanteessa.
Hairidtilanteessa (katso lisdohjauskaskyt 1 ja 2) on mahdollista ohittaa tiettyja toimilaitteen suojauksia.

valitse change MENU -valikossa ja vahvista OK.
Valitse commands CHANGE -valikossa ja vahvista OK. |FF£UL:'|]'T e a ) (B2 | 4
Valitse fault tolerance esd COMMANDS -valikossa ja vahvista OK. @

Useita kohtia voidaan valita ESD- toiminnon alle. Kun valinta on tehty, {:?g;‘:ﬁmal overload) ¢
sulut poistuvat ja tahti iimestyy vastakkaiseen valintaan. :ewrn T
Valinnan hylkays vahvista OK, valinnan hyvaksyminen return.

16. OSITTAISISKU

Venttiilit jotka ovat pitkaan ajamatta, voidaan koeajaa osittaisiskulla jolloin niiden jumiutuminen
estetadan. Intelli Plussassa on mahdollisuus testata venttiilin toiminta kayttajan halutessa. Testiajossa
toimilaitetta ajetaan esim.10% iskusta ja sen jalkeen toimilaite palaa alkuperaiseen asentoon.
Toimilaite mittaa aikaa testiajon aikana ja ilmoittaa virheen mikéli ajoaika poikkeaa toimilaitteen
normaaliajoajasta.
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Kayttaja antaa osittaisisku ajokéaskyn toimilaitteen lisdohjauskomennon kautta, katso kohta 15.2
Lisdkaukoohjauskéasky. Testiajo alkaa automaattisesti, tilatietoreleista ohjelmoidaan kaksi:

. Osittaisisku kaynnissa
. Osittaisisku virhe

Kayttaja voi maaritella koeajosta:

. testi alkaa auki tai kiinni asennosta (tehdasasetus auki asento). Toimilaite antaa
vikailmoituksen, mikali venttiili ei ole ohjelmoidussa aloitusasennossa.
. iskun pituus % -arvona, tehdasasetus 10 %.

Osittaisiskun vikailmoitus haviaa kun venttiilin asento muuttuu yli 2 %.

Valitse MENU —valikosta Change ja OK.

Valitse CHANGE —valikosta Commands ja OK.

Valitse COMMANDS —valikosta Partial stroke ja OK.

Valitse PARTIAL STROKE -valikosta Operating time ja OK.

Tarkasta iskuaika, etta se vastaa toimilaitteen kokonaisiskuaikaa. Korjaa tarvittaessa.
Valitse PARTIAL STROKE -valikosta Start position ja OK.

Valitse testin aloituskohta, auki- tai kiinniraja.

Valitse PARTIAL STROKE -valikosta Travel % ja OK.

Maarita testi-iskun pituus, annetaan prosenttiarvona toimilaitteen kokonaisiskusta.

17. INFRAPUNALINKKI

Toimilaite on varustettu kaksisuuntaisella (luku ja kirjoitus) infrapunalinkilla toimimaan kannettavan
tietokoneen kanssa. IR-lahetin litetddn tietokoneen RS232 — sarjaporttiin ja IntelliSoft ladataan
tietokoneelle CD-ROM-levylta. IRI&hetin kiinnitetddn puristusliitoksella toimilaitteen nayttéon, IR -
moduulin kaapelin pituus on 2 m (pidempi kaapeli optiona).

Intelli soft ohjelma mahdollistaa pdésyn eri toimintoihin ja sallii luoda oman konfiguraation toimilait-
teelle, seké lukea toimilaitteen asetukset / momenttikayréat.

Lisatietoja INTELLISOFT — ohjelmasta 16ytyy IntelliSoft kasikirjasta.

Infrapuna kommunikointi on mahdollista vain, jos toimilaite ei ole menu mode -tilassa. Change -
valikko (Muutaasetteluja ja set up -valikko (kayttdonota) edellyttavat, etta toimilaite on paikallisohjaus
asennossa (valintakytkin Kauko-ohjaus / Paikallisohjaus -kytkin pitda olla paikallisohjausasennossa).
Talloin IR-linkki ohittaa paikallisohjauksen.

Kun yhteys on muodostunut, ilmestyy merkki IR toimilaitteen naytdlle.

18. MOMENTTIASETTELUT JA KAYRAT

Toimilaitemallista johtuen momenttimittaus perustuu joko absoluuttikoodereihin tai mekaanisiin kytkimiin.
Momenttikytkimen tunnistaminen

Valitse check MENU-valikkossa ja vahvista OK.

Valitse torque (mometti)ja vahvista OK.

Valitse sensor modell momentti-valikossa ja vahvista OK momenttimittauksen tunnistamiseksi

Coder = digitaalinen absoluuttikooderi
Switches = mekaaninen kytkin
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18.1 SULKUTAPA

Normaalisti toimilaitteen pysaytys tapahtuu rajalla. Toimilaite voidaan asettaa pysahtymaan
momentilla seuraavasti.

Vaihto on mahdollista tehda joko SET UP-valikossa tai CHANGE-valikossa:

Valitse chage MENU -valikossa ja vahvista OK.

Valitse torque CHANGE -valikossa ja vahvista OK.

Valitse closing mode TORQUE -valikossa ja vahvista OK.

Valitse on torque (momentilla) ja vahvista OK.

Asettelujen tarkistus ilman muutoksia, valitse check -valikko change -valikon asemasta.

18.2 MOMENTIN SAATO

Toimilaitteen momentti on s&édetty tilattaessa annettuihin momenttiarvoihin.
Mikali momentti pysayttaa venttiilin valiasennossa tarkista:

- Onko venttiilin kara puhdas ja rasvattu.

- Venttiilin karan vetolaite ei ole jumissa.

- Venttiilin poksitiivisteet eivét ole liian tiukassa.

Jos momenttia halutaan lisata, on tarkistettava venttiilin toimittajalta venttiilin momenttiarvot.

18.2.1 MOMENTIN SAATO KYTKINVERSIO TOIMILAITTEISSA

Momenttia voidaan lisaté tai vahentdd mekaanisesti momenttijousia puristavia muttereita kiristamalla
tai l6ysaamalla. Toimilaitteen momenttikayrat toimitetaan pyynndsta. Katso SD-sarjan toimilaitteet

kayttéonotto- ja huolto-ohjeet.

TORQUE SETTING

18.2.2 MOMENTIN SAATO KOODERIVERSIO Hid

Valitse change (muuta) MENU -valikko ja vahvista OK.

closing %
close tight %
open breakout %

Valitse torque (momentti) CHANGE -valikossa ja vahvista OK.
Valitse torque setting (momentin saatdé) Momentti -valikossa
ja vahvista OK.

i i}
Valitse haluttu momenttiarvo vahvista OK. ?eptimng .
Muuta arvot sinisella kytkimell&.
CLOSING %
(100)

Absoluuttikooderin kuvaus

Kaikki momenttiarvot on ilmaistu % -arvoina toimilaitteen arvokilvessa ilmoitetusta max. arvosta.

. closing %: max. momenttiarvo venttiilia suljettaessa

. close tight %: Tama on vain valittavissa, jos venttiilin sulkeen perustuu momenttipysaytykseen.
Tama mahdollistaa momentin sdadon siihen anjossaa venttiili on tiiviisti suljettu.

Heti kun asetusarvo saavutetaan, toimilaitéiptys.

HUOM! Mikali, venttiilin tiiviste vaihdetaan. Momentti on uudelleen saadettava.

. opening %: Pysaytys auki-suunnassa momentilla.

. Open breakout %: Tama on valittavissa vain, jos sulkeutuminen pelwshomenttipysaytykseen.
Avausmomentti voidaan saatda suuremmaksi kinnikimomentti. Jos asettelu on
suurempi kuin 100 %o limitation (ei rajoitusta) ilmestyy nayttédn. Toimilaite

avaa venttiilin koko voimallaan.

HUOM! tallennuksen varistamiseksi poistu ohjelmasta, kunnes change ok? (muutos ok?)
ilmestyy naytolle.
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18.3 MOMENTTIKAYRIEN LUKEMINEN JA NIIDEN VERTAILUR  EF. MOMENTTEIHIN
Jokaisen taydellisen toimintaiskun auki - kiinni aikana toimilaite mittaa momenttia ja mitattu momentti
tallentuu toimilaitteen muistiin. Momenttikayrat voidaan tallentaa referenssiarvoksi ja niitd voidaan
verrata viimeisen toimintajakson momenttiin.

Valitse change MENU -valikosta ja vahvista OK. MEASURED TORQU

Valitse torque CHANGE -valikosta ja vahvista OK. sl 4

Valitse measured torque TORQUE -valikosta ja vahvista OK. closing % @
closea tight % +

Aseta haluttu momenttiarvo ja vahvista OK.

Naytto iimaisee viimeisen toimintaiskun max. momenttiarvon. pan Akl /)

opening %
save
torque display

HUOM! asetteluja tehtdessa toimilaite ei tallenna momenttia. rattira

Esimerkki: Mitattu momentti venttiilia kayttdnotettaessa oli 12 %. CLOSING % 4
Viimeksi mitattu toimintajakson momentti oli 18 %. 18 @
N&itd momentteja vertaamalla voidaan miettia ennakoivia = +

: AR réf. 12
huoltotoimenpiteita

MOMENTTIARVON TALLENNUS

Momenttiarvon tallennus valitse save MEASURED TORQUE — SAVE
valikossa ja valitse: torque < ref (no) ¢ @
Torque ref.(yes). Viimeiseksi mitattu momentti tallentuu torque > ref (yes) ¥

referenssiarvoksi. Virhetapauksessa, valitse uudelleen.

Torque> ref.(no). Alkuperainen referenssimomenttiarvo palautuu.
Momenttiarvot tallentuvat toimilaitteen muistiin vasta kun poistutaan
change -valikosta ja muutokset hyvaksytaan (change ok? ).

MOMENTTINAYTTO
Torque display -valikossa voidaan valita naytetddnkd momenttiarvo
toimilaitteen naytolla asentotiedon kanssa, toimilaitteen normaalissa tilassa.

Toraue 60% N
MOMENTTIKAYRA

Valitse Torque curve MENU-valikossa ja saat toimilaitteen naytélle
nakyviin viimeisimman iskun momenttikayran, valittavissa on seké
auki etta kiinni suunta.

Kayra naytetddn 0 — 100 % asennon suhteessa momenttin 0 — 100 %
suhteeseen.

19. TILATIEDOT

19.1 TILATIETORELEET

Toimilaite kasittaa 4 tilatietoreletta vakiona ja optiona 3 tilatietorelettd [SIGNALING
lisaa. Vakiotilatietoreleet ovat kaksitoimisia ja séilyttavat tilansa return 4
sahkokatkon aikana. Optiona saatavat kolme tilatietoreletta ovat relay 1 @
yksitoimisia, sdhkokatkon aikana rele vapauttaa jos se on vetaneena. relay 2 ¥
Tilatietoreleet voidaan asetella valintalistan asettelujen mukaisesti. relay ..

Tilatietoreleen asettelun muuttaminen:

Valitse change MENU -valikossa ja vahvista OK. RELAY 1 ‘
Valitse signalling CHANGE -valikossa ja vahvista OK. {open contact) @
Valitse the relay SIGNALLING -valikossa ja vahvista OK. (close contact)

Maarittele kosketintoiminto avautuvalla tai sulkeutuvalla koskettimella
ja vahvista OK.
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Halutun toiminnan valinta: RELAY 1
Samalle releelle voidaan asetella useita eri ominaisuuksia. Haluttu |retumn 4
ominaisuus kun on valittu sulut haviavat tekstin ymparilta ja tahti %* valve open " @
ilmestyy vallinnan eteen. {valve closed)

Valinnan peruuttaminen, vahvista taas OK.

Tilatietoreleen ominaisuudet:
¥t valve open
(valve closed)
(torque limit open)
(torque limit closed)
(from x% to y%) Q)
(selector in local)
(selector in remote)
(selector in off)

(running) (2)
(opening) (2
(closing) (2)

(emergency command)
(stop in med travel)
(power on)

(thermal overload)
(jammed valve)

(lost phase)
(lost signal)
(handwheel action)

(bus command) 3)

Tietyt valinnat mahdollistavat lisatoiminnat:

(1) (from x% to Y%)

(torgue limit open)

| -

Vahvistaa, etta venttiili on auki

Vahvistaa, etta venttiili on kiinni
Momenttikytkin toiminut auki -suunnassa
Momenttikytkin toiminut kiinni -suunnassa
Valiasento rajakytkin

Valintakytkin paikallisohjausasennossa
Valintakytin kauko-ohjausasennossa
valintakytkin OFF-asennossa

Toimilaite k&ynnissa

Toimilaite avautuu

Toimilaite sulkeutuu

Toimilaite vastaanottaa hatdohjauskéaskyn
Toimilaite on valiasennossa pyséhtyneena
Toimilaite on jannitteellinen

Moottorin [ampdsuoja on toiminut

Toimilaite pyséhtynyt valiasennossa
momenttikatkaisun vuoksi

Yksi vaihe puuttuu, vain 3-vaih. toimilaitteet
Ohjausviesti puuttuu, vain asennoitin toimilaitteet
Toimilaite on kaytetty kasipyorasta viimeisen
séhkdohjuksen jalkeen.

Jos vaylaliitynta, rele on kaytetty ulkoiseen ohjaukseen

|F_Row| X% 10 Y%

OK vahvistuksen jalkeen, valitse koskettimen return 4 @

toiminta-alue valilla 0 - 100 %:
Alue: Valitse x% ja vahvista OK.
Saada arvo sinisella kytkimella.
Alue: Valitse y% ja vahvista OK.
Saada arvo sinisella kytkimella.
Vahvista OK.

(2)  (running)
(opening)

(closing)
Vahvistuksen OK jalkeen, valitse

kosketintoiminto pidolla tai vilkkutoiminnolla:

Vahvista OK.

(3) (bus command)

X %
y % \
refurn

4
X %

o N,
Y % 4
(100) ¥ @

RUNNING A
hold signal
Blinker ¥ @

Tama toiminto on vain voimassa, mikali toimilaite on varustettu vaylaliitynnalla. Talldin releet
ovat tarpeettomia, koska tilatiedot valitetdan vaylan kautta. Vakioreleita voidaan
vaylalitynnassa kayttaa kuitenkin toimilaiteymparistdssa, valvomosta kenttavaylaa pitkin
lahetetty komento voidaan toimilaitteella muuttaa toimilaitteen releen kautta ohjauskomennoksi
esim. perustoimilaitteelle jossa ei ole Intelli -ominaisuutta.
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20. KOONTASHALYTYSRELE

Toimilaitteella tapahtuva toimintahdairi6 vélitetdan halytysreleen avulla, joka on normaalisti vetdneena
ja paastaa hairidtilanteessa tai sdhkokatkon aikana. Héalytysrele voidaan asetella valintalistan
asettelujen mukaisesti. Halytysreleessa on tehdasasetteluna aseteltu alla esitetyt hairio joita ei voi
muokata. Halytysreleeseen voidaan lisata tietyt hairidominaisuudet, kayttdjan muokattavissa.

FAULT RELAY
Hairidreleen konfigurointi: return 4
Valitse change -valikko ja vahvista OK. power oF ' @
Valitse signalling CHANGE -valikossa ja vahvista OK. fuse
Valitse fault relay SIGNALLING -valikossa ja vahvista OK. thermal overload

Lisahairidilmoitusten muokkaaminen:

Hairiot jotka ei ole kayttajan muokattavissa on merkitty ilman sulkuja. Muokattavat hairidtiedot on
merkitty suluilla ja valitut lisédhairiétiedot on merkitty tahdella.

Valinnan peruuttaminen, vahvista OK.

Hairiéreleen ominaisuudet:

Power off Moottorisy6ttd puuttuu

Fuse Sulake palanut

Thermal overload Moottorin lampdsuoja lauennut

Lost phase Yksi moottorivaihe puuttuu (3-vai  h. toimilaitteet)
Locked motor Moottori jumissa

(jammed valve) Toiminta keskeytynyt momenttipysaytyksen vuoksi
selector in local valintakytkin paikallisohjausasennossa

selector off valintakytkin OFF-asennossa

(emergency command) Toimilaite vastaan ottaa hatdohjauskaskyn
(command inhibit) Toimilaite vastaanottaa estokaskyn

(overtravel) > 5 9% yliliike toimilaitepysaytyksen jalkeen

(lost signal) Ohjausviesti puuttuu (asennoitin toimilaitteet)

21. TOIMIAJAN HIDASTUS

Intelli+ toimilaite kasittdd toimiajan hidastusmoduulin, jota kdytetdan jaksottamaan toimilaitteen
kayntiaika pidemmaksi esim. paineiskun valttamiseksi putkistossa.

Kun avautumis- tai sukeutumiskasky on annettu hidastusmoduuli sdataa moottorille ty6- ja taukoajat,
talldin toimilaitteen toimiaika voidaan saataa hyvinkin pitkaksi. Hidastusasettelu auki ja kiinni -
suuntaan voidaan asetella toisista riippumatta sekd mahdollista on asetella hidastus vain osalle
iskua. Osa iskua on normaalilla sulkuajalla ja osa hidastettuna. Asettelu vaatii vain halutun
hidastusajan seka hidastusalueen asettamisen ja toimilaite laskee automaattisesti ty6- ja taukoajan.

Valitse change -valikko ja vahvista OK.

Valitse timer CHANGE -valikossa ja vahvista OK. TIMER

return 4

_ . o ) operating time @

Vahtse_ope_ratln_g time (t0|_m|_a|I_<a) ja vqhv_ls_ta OK. o timer open time ¥
O_p?_r_atnjg _t_|me |Ima|_se_e F0|m|_la_|ttee_n t0|m|ajar_1_ normaalitoiminnolla. §ar close time
Lisaa tai vahenna toimiaika sinisella kytkimella. temporized zone
Valitse timer open time (avautumisaika) ja vahvista OK. — —
Timer open time ilmaisee halutun toimiajan auki -suuntaan ja QPERATlNG TIME i @
vahvista OK. (0)
Valitse timer close time (sulkuaika) ja vahvista OK. TIMER OPEN TIME 4 @
Timer close time ilmaisee halutun toimiajan kiinni-suuntaan ja (0) 4
vahvista OK.
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Toimiaika hidastuksen peruuttaminen:
Tarkista, etta hidastetut toimiajat eivat ole suuremmat kuin normaalitoimiaika.

Hidastettu toimiaika vain osalle iskua. Valitse temporized zone TEMPORIZED ZONE
(hidastettu alue) ja vahvista OK. return "

open - start % @
Valitse asento open: start % ja vahvista OK. open : end % ¥
Méaaérittele hidastuksen alkamiskohta lisdédmalla tai vahentamalla ¢jose : start %
siniselld kytkimella kunnes haluttu kohta on valittu valilla close : end %
0 % - 100 % ja vahvista OK. return

Toimi samoin muiden arvojen kanssa, jotka maarittelevat
avautumis hidastusaleen ja sulkeutumishidastusalueen.

OPEN . START % 4 @
(0) n

Ajastus koko iskulle, tarkista seuraavat asettelut:

Open: start % (0) Close: start % (100)
Open: end % (100) Close: end% (0)

22. TOIMILAITTEEN TAPAHTUMAT

22.1 TOIMINTA

Toimilaitteen asetusten tarkistus ilman muutoksen tekemista: Valitse check — valikko
change — valikon asemasta.

Valitse change -valikko ja vahvista OK. ACTIVITY

Valiste activity CHANGE -valikossa ja vahvista OK. return 4
number of starts @

Valitse number of starts  (kdynnistysten maara) tai running time ¢

running time  (kokonaiskaynti aika) saadaksesi tietoa toimilaitteen ~ Starts last 12 hours

kayttomarasta ja kayttdajasta valmistuksesta lahtien. Toimilaiteessa hand wheel action
on return

Kokonaiskaynnistysten maara, valitse total . NUMBER OF STARTS| 4
s . L . . total
Osakaynnistysmaaran nollaus, valitse reset partial . ¥ @

s . . . . . partial
Paasy vain change -valikossa ja valitse yes tai no. reset partial

Starts last 12 hours (kaynnistykset viimeiset 12 h): Toiminto ilmaisee toimilaitteen k&ynnistysmaa-
ran viimeisen 12 tunnin aikana.

Hand wheel action (kasipyodratoiminto): limaisee onko toimilaitetta kaytetty kasipyorasta viimeisen
moottorikaytdn jalkeen. Toiminnon aktivoituminen vaatii 10 % kasipyoran kaantoliikkeen
iskunpituudesta.
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22.2 HALYYTYKSET

Halytyksia kaytetaan toimilaitteen vikatilanteiden paikallistamisen. Halytysilmaisu haviaa kun se aihe-
uttaja on korjattu. Halytyksen ilmaantuessa toimilaitteen naytélla vilkkuu kolmio jonka sisalla on huu-

tomerkki.

Halytysten lukeminen:
Valitse select -valikko ja vahvista OK.

Valitse alarms (halytykset) CHECH -valikossa ja vahvista OK.

Sinisella kytkimella voidaan liikkua halytyslistassa.

Halytyslista:
Locked motor open
Locked motor close
Torque sensor
Position sensor
Direct of rot open
Direct of rot close
Overtravel

Too many starts
Lost phase

Lost signal
Thermal overload
Too long travel
Pumping

Config. memory
Activity memory
Base memory
Torque switch
Travel switch

24V auxiliary

23. TIETOSIVU

Moottori jumissa auki -suuntaan

Moottori jumissa kiinni -suuntaan
Momenttianturin sdhkoévika

Asentosensorin sdhkovika

Véaara pyorimissuunta auki ajettaessa

Vaara pyorimissuunta kiinni ajettaessa
Jalkikaynti yli 5 %

Kaynnistystiheys ylittaa kayttdluokan
Syé6ttévaihe puttuu

Ohjausviesti puuttuu (asennoitin toimilaitteet)
Moottorin lampdsuoja toiminut
Kokonaisiskupituus ylittda sensorin kapasiteetin
Toimilaite pumppaa

Konfigurointi muistivika

Aktiivimuisti vika

Perusmuistivika

Sahkoéinen vika momenttikytkimessa
Sahkoinen vika rajakytkimessa

Apuséhkd puuttuu riviliittimissa 32 — 33

asemasta.

Toimilaitteen asetusten tarkistus ilman muutoksdemisté: Valitse check — valikko change — valikor]

Valitse change MENU -valikossa ja vahvista OK.

Valitse data sheet (tietosivu) CHANGE -valikossa ja vahvista OK.

Venttiilin positio:

Valitse valve tag number (venttiili positio) lukeaksesi tai

tallentaaksesi venttiilin positionumeron.

Kayta sinista kytkinta 1. tunnisteen muuttamiseksi ja

vahvista OK.

Sitten vaihda kaikki tunniste sammalla tavalla. Kun kaikki tunnisteet on

DATA SHEET

returmn 4
valve tag number ¥ @
actuator number

entry code

operating class
manufacture date
characteristics
software version
return

aseteltu, vahvista OK kunnes ohjelma palautuu Menu-valikkoon.

actuator number

(toimilaiteen numero): toimilaitteen sarjanumero

VALVE TAG NUMBER | *
MOVS3VYV 4
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entry code (tunnussana): kaytetaan luomaan tai vaihtamaan tunnussana. |CHARACTERISTICS
characteristics (ominaisuudet): parametrit oikeaan toimilaitteen retum 4
toimintaan (katso lista alla). motor } @
locked motoris

reverse delay/ms
ratio position system
ext gear ratie 1/

Seuraavat tiedot luettavissa vain CHECK -valikossa.

operation class (kayttdluokka): ilmoittaa toimilaitteen thread mm
kayttoluokan ON/OFF, saattluokkaa Class Ill tai Class Il stroks
manufacture date (valmistus pvm): toimilaitteen valmistus pvm. return

software version (ohjelmaversio): Asennetun ohjelmiston julkaisu paiva

Ominaisuuslistaus:

Motor (moottori): kertoo onko moottori 3-vaih., 1-vaih. tai DC
(valmistajatieto).
Locked motor/s (moottori lukittu): Kertoo ajan jonka moottori on jannitteinen ennen kun

syottd katkaistaan (valmistajatieto).
Reverse delay/ms (suunnanvaihtoviive):  Kertoo moottorin suunnanvaihtoviiveen (valmistajatieto).

Ratio position systems  (valityssuhde): Valityssuhde rajakoneiston ja ulostuloakselin valilla,
iimaistaan naytolla kierrosmaéarana (valmistajatieto).
Ext gear ratio (vaihdevalitys): limaisee alennusvaihteen valityssuhteen. Esimerkiksi

vaihteen valitys 1/120, tallenna 120. Iskun pituus
ilmaistaan asteina.
Thred mm (karannousu): Karan nousu millimetreina lineaari-toimilaitteissa.
Stroke (isku): Iskunpituus auki - kiinni.

24. TUNNUSKOODIN LUOMINEN TAI MUUTTAMINEN
Valitse change -valikko (muuta) MENU -valikossa ja vahvista OK.
Valitse data sheet (tietosivu) CHANGE -valikossa ja vahvista OK.
Valitse entry code (tunnuskoodi) DATA SHEET -valikossa (tietosivu)

ja vahvista OK.

Aseta 1. numero sinisella kytkimella ja vahvista OK. 4
Aseta 2. numero sinisella kytkimella ja vahvista OK. (000) ' @
Aseta 3. numero sinisella kytkimella ja vahvista OK.

Uusi koodi tulee voimaan vasta kun poistutaan change -valikosta ja ohjelma pyytdd vahvistamaan
muutokset change ok? (muutos ok?)

Jos koodi unohtuu toimi seuraavasti:

. Katkaise toimilaitteelta séahkot.
. Irrota ohjauskotelon 4 ruuvia.
. Veda ohjausyksikkd ulospain muutamia senttimetreja
paastaksesi kasiksi piirilevylle.
. Siirrd jumpperi CAV1 asennosta A asentoon B ja kytke
sahko toimilaitteelle.
. Kytke toimilaitteelle sy6tté. Tama toimenpide nollaa koodin. cavi
. Aseta jumpperi CAV1 takaisin asentoon A. Muuten uuden
tunnuskoodin asennus on mahdotonta.
. Aseta uusi tunnuskoodi.

25. ANALOGISET ASENTO- JA MOMENTTIVIESTIT (VARUSTEL UN MUKAAN)
25.1 ASENTOVIESTI

Riippuen toimilaitevarustelusta toimilaite ilmaisggennon 0 - 100 % analogiviestind. Asentoviestiygé
automaattisesti kun toimilaite viritetaan venttigi

Asentoviestit on taysin erotettu INTELLI PLUS tolaitteen virtapiireistd. Asentoviestissa voi kagttidko-
puolista stabiloitua 12 - 32VDC jannitetta tai tdartteen sisaista 24V syottda liittimilta 6 (-) fa(+).

Asentoviestit 4-20mA O0-20mA 4-12mA 1202nA 0-10V
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Asentoviestin suunnan ja tyypin valinta:
Valitse change-valikko MENU -valikossa ja vahvistaK. OF 1 FOSIT SIGNAL
Valitse position CHANGE -valikossa ja vahvist@K. signal () opening

Valitse opt position signalPOSITION -valikossa (asento) ja vahvi€K.

. . - .. signal (W) opening
Valitse nouseva tai laskeva signaali ja vahvi3ka

Valitse signaali tyyppi ja vahvistak. SIGNAL () OPENING
(4 -20 mA)
(0-20mA)/(0-10V)
(4 -12 mA)
(12 -20 mA)
Asentoviestia 0 — 20 mA voidaan kayttaa syotts Max, vastus as .
muodostamaan (volttia) {ohms) a3 .
asentoviesti 0 — 10V liittdmalld 5000hmin 12 150 - , el E St
. . . 24 00 :U-‘D\’l
vastus viestin rinnalle. y Ohm H )
Syéttdjannitteen tulee olla 15 — 32V. e4 720 a5 | LT |
30 1050 —
0-10V asentoviesti

25.2 MOMENTTIVIESTI
Viesti momentista 0 - 100 % on kaytettavissa 4mAQ0 % = 4mA, 100 % = 20mA).

Momenttiviesti on taysin erotettu INTELLI PLUS \agiireistd, paitsi asento ja momenttiviestilla drejnen

miinus.

Katso toimilaitteen siséinen kytkenta.

26. ASENNOITINTOIMINTO

26.1 OHJAUSVIESTI

Riippuen toimilaitevarustelusta toimilaite voidazarustaa asennoittimella ohjausviestin ollessa dsirBOmA

optiona. Asentoviesti sdatyy automaattisesti taitgtta viritettdesséa venttiilille 0 - 100 %.
Ohjausviesti on taysin erotettu INTELLI PLUS ohjpiireista sekd asento- ja momenttiviesteista.

Ohjausviestit 4-20mA 0-20mA 4-12mA 1202mA 0-10V

Ohjausviestin suunnan ja tyypin valinta:
Valitse change-valikko MENU -valikossa ja vahvistak. SR LT

Valitse positioner (asennoitin) CHANGE -valikossa ja vahvigK . S0 1E )BT

Valitse signal range(ohjausviesti) POSITIONER -valikossa ja vahvis Signal () opening
OK.

SIGNAL (#) OPENING

(4 -20 mA)
Valitse ohjausviestin tyyppi ja vahvis@K . (0-20mA)/(0-10V)
(4 -12 mA)
(12 -20 mA)
HUOM! Tapauksessa 0 - 10V, varmista, etta dip -kytkimet L
ovat oikeassa asennossa GAMB -kortilla.
WVolt
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26.2 KUOLLEEN ALUEEN SAATO (DEAD BAND)

Kuolleen alueen s&ato on tehty valmiiksi tehtaafiaita se on kayttajan muokattavissa. Jos kudilgt an
lian kapea, toimilaite voi "huojua” asettelualuggmparilla. Jos kuollut alue on liian leved, niseanoitin on
epatarkka.

Valitsedead band % (kuollut alue) POSITIONER -valikossa (asennoitim)phvistaOK .
Lisaa tai vahenna herkkyytta sinisella kytkimedavphvistaOK .

26.3 TURVA-ASENTO
Kun toimilaitetta ohjataan viestilla 4 - 20mA on hamllista asettaa turva-asento (fail-safe) ohjaastin katketessa.
Perusasettelussa toimilaite ja&a asentoonsa ohgstsvkatketessa.

On mahdollista valita toiminto sulkeutuminen taaatuminen ohjausviestin

katketessa. I.'OS.T SIGNAL 4
Valitselost signal(viesti poikki) POSITINER -valikossa (asennoitin) (closing) @
ja vahvistaOK . (stayput) il
Valitse haluttu toiminto ja vahvis@K. (opening)

26.4 KOSKETINOHJAUS

Tama on ohjaustapa kun asento suoritetaan koskéts®illa. Tatd ohjausmuotoa kaytetaan kun sukgeall
vakaissa sdaddissa huomioiden toimilaitteen huirsaarakompensointi. Toimilaite vastaanottaa ohjaslsk#
useammin kuin perinteisessa ohjauksessa.

Valitse proportional pulse (kosketinohjaus) POSITIONER -valikossa (asennojanjyahvistaOK .
Valitseno (ei) taiyes(kylld) ja vahvistaOK.

27. VAYLAOHJAUS (OPTIO)

Vayla liityntd mahdollistaa toimilaitteen ohjauksartiedon siirron kenttavaylan kautta. Kenttavagktukset
ohjeessa kerrotaan kuinka toimilaitteelle aseteté@gtéiosoite seka tarjoaa lista osoitteista jatbaitaitteen
kanssa voidaan kommunikoida.

27.1 PROFIBUS FIELDBUS

Turva-asento (fail safe) refurm

Mikali kommunikointi katkeaa, toimilaitteelle voida asentaa turva asento. - ¢ Q“;}
Perusasettelussa toimilaite j44 asentoonsa véagkietessa. Toimilaitteen 0%t cominunic -
toiminta on mahdollista vaihtaa toiminto sulkeutoem tai avautuminen “m,l by _m]dbm

vaylan katketessa. L

ValitsechangeMENU -valikossa ja vahvist@kK. I(_c%z'll;g?OMMUNIC 4 @
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K . (StaypL) 1
Valitselost communicationFILEDBUS -valikossa (vayla) ja vahvis@K . (opening)

Command by fieldbus
Tehdasasettelussa valittuna on vaihtoeteskylla. Mikéli asettelusta valitaaNo, ei vaihtoehto, tallgin
ohjauskomentoja ei voida antaa toimilaitteelle d@@kautta. Toimilaitteen tilatiedot |ahetetdan &akin vaylalle.

ValitsechangeMENU -valikossa ja vahvistak.
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .
Valitsecmd by fieldbus FILEDBUS -valikossa (vayla), annges/noja vahvistaOK.

Vaylaosoite (salve number)
Toimilaitteen vayldosoite madritellagtave nr-valikossa. Perusasettelussa toimilaitteen vayitmso kaksi.
Vaylaosoitteen muuttaminen;

Valitse changeMENU -valikossa ja vahvist@K.
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .
Valitseslave nrFILEDBUS -valikossa (vayld), anna osoite ja vatai3K.

27.2 REDUNDANTTINEN VAYLALIITYNTA
Toimilaitteen Profibus -liitynn&ssé vaylat on etaidoisistaan.
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27.3 MODBUS FIELDBUS
Turva-asento (fail safe) return o
Mikali kommunikointi katkeaa, toimilaitteelle voida asentaa turva asento. s cpmumumnic &)
Perusasettelussa toimilaite jaa asentoonsa vagletessa. Toimilaitteen cmd by fieldbus s
toiminta on mahdollista vaihtaa toiminto sulkeutoem tai avautuminen vaylar salve nx
katketessa. Turva-asennon asettaminen katso kbtita 2 speed

parity

Command by fieldbus

Tehdasasettelussa valittuna on vaihtoeteaskylla. Mikali asettelusta valitaan

No, ei vaihtoehto, talléin ohjauskomentoja ei voidaaartoimilaitteelle vaylan kautta. Toimilaitteeratiedot
lahetetdan kuitenkin vaylalle.

ValitsechangeMENU -valikossa ja vahvistak.
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .
Valitsecmd by fieldbus FILEDBUS -valikossa (vayla), anngs/noja vahvistaOK.

Vaylaosoite (salve number)
Toimilaitteen vaylaosoite maaritelladlave nr-valikossa. Perusasettelussa toimilaitteen vayltmso kaksi.
Vaylaosoitteen muuttaminen, katso Profibus osaiti@euttaminen.

ValitsechangeMENU -valikossa ja vahvistak.
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .
Valitseslave nrFILEDBUS -valikossa (vayld), anna osoite ja vatei3K.

Vaylanopeus (speed)
Modbus vaylakortilla varustettu toimilaiteen komnikgintinopeus on kayttajan aseteltavissa;

ValitsechangeMENU -valikossa ja vahvistak.
Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .
Valitse speedFILEDBUS -valikossa (vayld), anna nopeus ja valan@iK .

Vaylanopeus (baudia):

1200 2400 4800 9600 19200 38400 50000

Pariteetti (parity)

Vayla pariteetin asettaminen;

Valitse changeMENU -valikossa ja vahvist@K.

Valitsefieldbus (vayld) CHANGE -valikossa ja vahvis@K .

Valitse parity FILEDBUS -valikossa (vayld), anna pariteetti ja viska OK .

None = ei pariteettia
Odd = parillinen pariteetti
Even = pariton pariteetti

28. PARISTO

Riippuen toimilaitemallista paristo mahdollistaanttélin asennonosoituksen sdhkokatkon aikana. Skiitkon
aikana toimilaite menee "standby” tilaan, toimiéaiarkastaa saanndllisesti tilansa ja muuttaaietdgd mikali
venttiilin asentoa muutetaan. Toimilaitteet joisseasentoviesti, toimilaite paivittdd asentovieskidimilaitteet

asento- ja tilatiedot.

Toimilaitteen ollessa jannitteetdn toimilaitteerytifta voidaan lukea venttiilin asentotieto mutt&NU:ssa ei
Voi navigoida. Aktivoidaksesi nayttd séhkokatkokaaia tulee sinista paikallisohjauspainiketta kayk#nni
ohjausasennossa. Naytté sammuu ja toimilaite meneasaastotilaan 30 sekunnin kuluttua, mikalitké ei
koske toimilaitteeseen.
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Pariston elinika toimilaitteessa:

- 1/3 kuluu varastoinnin aikana tai toimilaittedlessa sahkoton.

- 2/3 kuluu toimilaitteen ollessa jannitteellinen.

- lampétila: ~40°C (korkeampi tai matalampi lamjgdtioi lyhentéa pariston elinikaa.
- pariston kesto: 10 vuotta.

28.1 Pariston jannite alhainen

Riippuen toimilaitteen ohjelmoinnista ilmoitus "alinen pariston jannite” ilmaantuu joko toimilaitteraytolle
tai signaalitietona valvomoon. Ex toimilaitteiskatelo FPx, paristot (2kpl) on korvattava parisyqijla
OMNICEL ER14505HD Lithium Thionyl Chloride (Li-SO@]J ja tavallisissa, kotelo FPi, paristo (1kpl) joka
tayttad vaatimukset: AA, 2.2Ah, 3.6V, 400mA, -40G85°C tai kahdella OMNICEL ER14505HD Lithium
Thionyl Chloride (Li-SOCI2) paristolla.

29. NAYTON KAANTOMINEN

FPi kotelon naytto ja painikkeet voidaan kaantdavaein. Irrota kotelon kansi (4 ruuvia), irrotielroniik-
kakortti (4 ruuvia) ja kd&nna haluttuun asentoootefon kansi ja elektroniikkakorttia tulee kaantdalempia
saman verran.

30. SULAKESUOJAUS

Toimilaitteen sulakkeet sijaitsevat muuntajapitill

Paasulake: 6,3 x 32mm — 0,5A — 500V nopea.

Toisiosulakkeet: Toimilaitteen pienjannitepiiritkdetoimilaitteen sisdinen 24Vsyottd on suojattoaudatti-
sulakkeilla. Sulakkeet eivat vaadi kayttajan toipiezitd vaan palauttava automaattisesti.

31. KAYTTOHAIRIOT

31.1 INTELLI PLUS
Mikali on epéilysta toimilaiteen toimintahairiostseta toimintatavan valintakytkin asentdocel
(paikallisohjaus) ja kayta toimilaitetta kytkimestéki ja kiinnisuuntiin.

Tapaus Syy Korjaustoimenpide

Néaytossa ei ole kuvaa  Toimilaite jannitteeton Tarkista syotto liitting& 0, 1 tai 1, 2, 3 (3-vaih.).
Tarkista toimilaitteen kayttdjannite arilgksta.

Sulakeon palanut Tarkista toimilaitteen kkéset ja vaihda
tarvittaessa.
Toimilaite ei liikku Naytté on Menu-valikossa Aseta valintakytkin effentoon ja sitten local.
paikallisohjaus Toimilaite menee ohjaus muotoon, naytdssa: %
painikkeista. asento.
Infrapuna yhteys on Jos, infrapunayhteys aondostunut (IR merkki
muodostunut naytolla). Toimilaite ei ohjauddkimilla.

Poista infrapunalinkki.

Moottori lampdsuoja on Vilkkuva kolmio on ilstynyt nayttdon ilmaise

lauennut maan halytyksen. Mene menu/cheaifed
tarkistaaksesi onko halytys moottorin l@symnja
lauennut. Toimilaite on kayttbkunnossa kun
moottori on jadhtynyt.
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Korjaustoimenpide

Toimilaite ei liiku ja
naytdssa on avaimen
tai lukee ESD.

Paikallisohjauksen esto tai ESD  Valikossa commé@nos commands 1 tai 2, tar-

-ohjaus on paalla

kista asettelut ohjauksentasteSD -ohjauguva
Seka kosketintila auki tai kiinni seka kytlkoéit
rivilitinrimalla. Esim. jos konfigurointdbn
asetettu command 1 loc cmd inhibit ja ao(@)
=inhibit on valttamatdnta muodostaa kauko-
ohjauskytkenta liittimeen 11 eston perammiseksi.

Toimilaite toimii
paikallisohjauksella
mutta ei kauko-
ohjauksella.

Paikallisohjauksen valintakytkin
asennossa Local

Kosketinohjaus: Ei jannitetta
riviliittimilla 6 - 7

Janniteohjaus: Ei jannitetta
ohjauspiirissa

Aseta valintakytkisentoon Remote

Oikosulje jumpperiiiimet 5 -6. Tarkista onko
halytys "24V auxiliary aktiivinen.

Tarkista kytkenta
10 - 55V: liitin 5
55 - 250V: liitin 4

Toimilaite toimii kauko-
ohjauksella mutta ei
Paikallisohjauksella

Valintakytkin asennossa:
Remote tai OFF

Paikallisohjauksen esto on
paalla tai paikallis-/kauko-
ohjaus valinta on tehty kauko-
ohjuksella.

Aseta kytkin asentoonaloc

Tarkista onko estol@&dil kosketinasetus
(avautuva / suitteva kosketin) kauko-ohjauksella.
Tarkista kytké&niviliitinrimalla.

Esim. konfigurointi on asetdis@ohjauskasky 1,
Loc cmd inhibit and contact (0)=inhibitnO
valttamatonta kytkea liitin 11 kytkentéeha eston
poistamiseksi.

Toimisuunta on vaara

Virheellinen konfigurointi

Moottori on vaihdettu

Tarkista konfigurointiaihda/asento/toimisuunta -
valikossa. Sulkeutuminen myoté- tai vastagan.

Kun moottori vaihdetaan, aina tarkistettava
toimisuunta. Toimisuunnan muuttaminen dgaih
johdinjarjestysta riviliittimissa 2 ja 3.

Ei pdasya ohjelmaan

Valintakytkin asennossa
Remote tai OFF tai
paikallisohjauksen esto paalla.

Aseta valintakytkin pdikahjausasentoon
(Local). Tarkasta aux. o@mds 1 ja 2 asettelu
Kuten kohd&§sanmilaite ei liiku ja ndytdssa on
avaimen kuva tai lukee ESD” on kuvattu.

Parametreja ei voi
muuttaa menussa

Muutoksia ei voi tehda Check -
valikossa.

Mene change -valikkdViuutamia parametreja
voidaan vain tarkistaa.

Tehdyt muutokset
eivat tule voimaan

Tehdyt muutokset on
vahvistettava.

Kun muutos on tehty, valitdemn ja kayta OK.
Monesti naytélla (changes ok@hvistamalla OK
muutos tulee vasta voimaan.

Kasipyoratoimintoa ei
ole rekisteroity

Kéasipyoratoiminto rekisterdityy
viimeisen sahkokayton jalkeen
ja toimilaite jaa jannitteiseksi.

Kasipyoratoiminto rekisteroityy

vain jos kasipyéran liike on n.10

% iskun pituudesta.

Suorita toimenpikien toimilaite on jannitteellinen.

Kayntitiheyshalytys on
pPaalla

Toimilaite tarkkailee
kaynnistyksia/h 12 h jaksolta ja
halyttaa jos kayntitiheys ylittaa
toimilaitteen kayttéluokan.
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Tapaus Syy Korjaustoimenpide
Toimilaite pysahtyy Toimiajanhidastustoiminto on Toiminta asetetaastajavalikossa kayttajan
toiminnan aikana paalla. toimesta. Hidastustoiminnolla voidaaath
iskuaikaa.

31.2 ASENNOITIN (OPTIO)
Alla olevat ratkaisut ovaf AIN asennoitintoimilaitteita koskevia.

Tapaus Syy Korjaustoimenpide
Toimilaite ohjautuu vain Valintakytkin on asennossa Aseta valintakytkiarason kauko-ohjaus.
paikallisohjauksella, Remote tai OFF.

ei asennoitin ohjauksella.
Auto/on-off kdsky on voimassa ja Tarkista onko &neoff paalla tai ei seka
estda toiminnan mA -ohjauksella. kosketint#lagutuva tai sulkeutuva) sitten tarkista
kytkenta riviliittimilla ei vastaa on-offhjausta.
Esim. jos konfigurointi on asetettu lisfals-
kaskylla 1 (auto/on - off) ja contact &cauto on
kytkettava riviliitin 11 mA -ohjausta vert.

Virheellinen napaisuus mA - Tarkasta ohjaudinessetukset MENU -valikosta
ohjauksessa. ja dippikytkimien asettelu GAMBrtilta.
Toimilaite toimii mA- Valintakytkin on Aseta paikallisohjauksen valikytkin
ohjauksella paikallis- paikallisohjausasennossa Remote -asentoon.
ohjaus-asennossa
mutta ei kauko-ohjaus- Ohjausviesti vika Kytke mA -mittari sarjaan ohjgen
asennossa. kanssa liittimelle 30.
Virheellinen napaisuus mA - Tarkista. + liitihee30.
Ohjauksessa.
32. HUOLTO

Toimilaitteet ovat kestovoideltuja eivatka ne vaauiaéan erikoishuoltoa. Tarkista venttiilikaran koiseka
vetopaan on oltava hyvin rasvattu ja puhdas. Setsibtme saanndllisté venttiilikaran tarkastamistegka
yhteydessa toimilaite irrotetaan venttiililta j@tgan useamman kerran auki — kiinni.

Venttiilin karan ja vetolaitteen kunto on tarkistaeta saannoéllisin valiajoin.

33. KULJETUS JA VARASTOINTI

Toimilaitteet kasittavat sahko- ja elektroniikkakpomentteja seka voideltuja vaihteita. Huolimattadsta
koteloinnista, hapettumista ja jumiutumista voighfua, mikali toimilaitetta ei ole asianmukaisestiastoitu.

Varastointi

. Toimilaite on kuljetettava asennuspaikalleen tukevassa kuljetuspakkauksessa.

. Al nosta toimilaitetta kasipyorasta tai kiinnita siihen nostohihnoja.

. Varastoi kuivaan, polyttémaan ja tasalampoiseen paikkaan.

. Laitteet on suojattava maakosteudelta varastoimalla hyllyyn tai kuljetuslavalle.

. Pida toimilaitteen kotelon kannet suljettuina ja johdotuksen lapiviennit tulpattuina.
. Suojaa polylta ja lialta.

Toisinaan venttiilit toimilaitteineen on asennettu putkistoon ilman séhkodkytkentoja.

Huomioi seuraava:
. Varmista, etta kaapelilapiviennit ja kytkentéakotelon kansi on sdankestavasti kiinnitetty
. Peita toimilaite muovikalvolla.
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Varastoinnin jalkeinen tarkastus
. Tee silmamaarainen tarkastus.
. Kayta painonappeja, vaantokytkimia, kayta toimilaitetta kasikaytélla ja tarkasta toiminta.
. Lisda vahan rasvaa rasvanipallisiin vaihteisiin.

Varmista, ettd nouseva karaisten venttiilien ta@itiéiden karansuojaputki on asennettu toimilastes
tiivistelimaa kayttaen.

Toimilaitteiden varastointi, jotka on varustetteldronisilla laitteilla, ei ole suositeltavaa.
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34. CHECK -VALIKKO

MENU

EXIT SET UP

LANGUAGE

{{

SET UP

CHANGE

EXIT SET UP

[l

L LLIL |

RETURN

ACTIVITY

return

no alarm

number of starts

running time

COMMANDS

returmn

staris last 12 h

aux. command 1

handwheel action

aux. command 2

local command

local stop

priority

fault tolerance ESD

( TORQUE \l

return

torque setting

DATA SHEET

returm

measured torgue

valve tag number

closing mode

actuator number

torque sensor

operating class

manufacture date

characteristics

software version

POSITION 0

retumn

close direction

POSITIONER

returm

opt position signal

signal range

sensor model

dead band %

lost signal

proportional pulse

SIGNALING

return

relay 1

relay 2

TIMER

returm

relay 3

operating time

relay 4

timer open time

relay 5

timer close time

relay 6

temporized zone

relay 7

fault relay

FIELDBUS

returm

lost communication
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35. SET UP- JA CHANGE -VALIKKO

MENU

EXIT SET UF

LANGUAGE

CHECK

SET UP

[CCLE

CHANGE

RETURN

EXIT SET UFP

[

CLOSING MCDE on (position]
on (torque)
CLOSE DIRECTION =
o =
valve closed ?
FETLE-S valve open ?
automatic
return
RETURN (change ok 7)
(no change)
( ACTIVITY “\l retum
number of starts
running time
return

( COMMANDS I

aux. command 1

starts last 12 h

aux. command 2

handwheel action

local command

local stop

priority

fault tolerance ESD

( TORQUE A

retumn

torque setting

return

measured torque

{ DATA SHEET r

valve tag number

closing mode

entry code

charactenstics

( FOSITION i

retum

close direction

return

opt position signal

{ POSITIONER r

signal range

dead band %

lost signal

proportional pulse

{ SIGNALING i

( TIMER b_

returm

relay 1

return re:ay i
operating time relay

relay 4

fimer open fime | =

fimer close time relay é
tempaorized zone relay

relay

return fault relay

( FIELDBUS b_

lost commLnication
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