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1 Hinweise zur Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung ist eine wesentliche Hilfe zur sicheren und
einwandfreien Funktion des Gerates.

Fir Schaden, die durch Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung entstehen,
ibernimmt die Firma Reflex Winkelmann GmbH keine Haftung. Zusatzlich zu
dieser Betriebsanleitung sind die nationalen gesetzlichen Regelungen und
Bestimmungen im Aufstellungsland einzuhalten (Unfallverhiitung,
Umweltschutz, sicherheits- und fachgerechtes Arbeiten etc.).

Diese Betriebsanleitung beschreibt das Gerat mit einer Grundausriistung und
Schnittstellen fiir eine optionale Zusatzausriistung mit zusatzlichen Funktionen.

Hinweis!

> Diese Anleitung ist von jeder Person, die diese Gerate montiert oder
andere Arbeiten am Gert durchfiihrt, vor dem Gebrauch sorgfaltig zu
lesen und anzuwenden. Die Anleitung ist dem Betreiber des Gerates
auszuhandigen und von diesem griffbereit in der Néhe des Gerates
aufzubewahren.

2 Haftung und Gewdhrleistung

Das Gerét ist nach dem Stand der Technik und anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln gebaut. Dennoch kénnen bei der Verwendung
Gefahren fiir Leib und Leben des Personals bzw. Dritter sowie
Beeintrachtigungen an der Anlage oder an Sachwerten entstehen.

Es diirfen keine Veranderungen, wie zum Beispiel an der Hydraulik oder Eingriffe
in die Verschaltung an dem Gerdt vorgenommen werden.

Die Haftung und Gewahrleistung des Herstellers ist ausgeschlossen, wenn sie auf
eine oder mehrere Ursachen zuriickzufiihren sind:

. Nicht bestimmungsgemafe Verwendung des Gerétes.

. UnsachgemaBe Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung, Instandhaltung,
Reparatur und Montage des Gerates.

Nicht Beachten der Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung.
Betreiben des Gerates bei defekten oder nicht ordnungsgemaR
angebrachten Sicherheitseinrichtungen / Schutzvorrichtungen.

. Nicht fristgerechte Durchfiihrung der Wartungs- und Inspektionsarbeiten.
. Verwendung von nicht freigegebenen Ersatz- und Zubehorteilen.
Voraussetzung fiir Gewahrleistungsanspriiche ist die fachgerechte Montage und
Inbetriebnahme des Gerates.

Hinweis!

> Lassen Sie die erstmalige Inbetriebnahme sowie die jéhrliche Wartung
durch den Reflex-Werkskundendienst durchfiihren, & 11.1 "Reflex-
Werkskundendienst", B 16.

3 Sicherheit
31 Symbolerkldrung

3.1 Hinweise in der Anleitung

Die folgenden Hinweise werden in der Betriebsanleitung verwendet.

A\ GEFAHR

Lebensgefahr / Schwere gesundheitliche Schidden

. Der Hinweis in Verbindung mit dem Signalwort ,Gefahr” kennzeichnet
eine unmittelbar drohende Gefahr, die zum Tod oder zu schweren
(irreversiblen) Verletzungen fiihrt.

A WARNUNG

Schwere gesundheitliche Schaden

. Der Hinweis in Verbindung mit dem Signalwort ,Warnung”
kennzeichnet eine drohende Gefahr, die zum Tod oder zu schweren
(irreversiblen) Verletzungen fiihren kann.

A\ VORSICHT

Gesundheitliche Schaden

. Der Hinweis in Verbindung mit dem Signalwort ,Vorsicht”
kennzeichnet eine Gefahr, die zu leichten (reversiblen) Verletzungen
fiihren kann.

ACHTUNG

Sachschaden

. Der Hinweis in Verbindung mit dem Signalwort ,Achtung”
kennzeichnet eine Situation, die zu Schaden am Produkt selbst oder an
Gegenstanden in seiner Umgebung fiihren kann.

Hinweis!

> Dieses Symbol in Verbindung mit dem Signalwort , Hinweis"
kennzeichnet nitzliche Tipps und Empfehlungen fiir den effizienten
Umgang mit dem Produkt.

32 Anforderungen an das Personal

Die Montage und der Betrieb diirfen nur von Fachpersonal oder speziell
eingewiesenem Personal durchgefiihrt werden.

Der elektrische Anschluss und die Verkabelung vom Gerét sind von einem
Elektroinstallateur nach den giiltigen nationalen und ortlichen Vorschriften
auszufiihren.

33 Personliche Schutzausriistung

OO0

Tragen Sie bei allen Arbeiten an der Anlage die vorgeschriebene personliche
Schutzausriistung, z. B. Gehdrschutz, Augenschutz, Sicherheitsschuhe,
Schutzhelm, Schutzkleidung, Schutzhandschuhe.

Angaben tiber die personliche Schutzausriistung befinden sich in den nationalen
Vorschriften des jeweiligen Betreiberlandes.

34 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das Busmodul Anybus-CompactCom @ fiir Modbus-RTU @ ist ein
Erweiterungsmodul, das in die Control Touch-Steuerung von Reflex-Anlagen
montiert werden kann. Es ermdglicht den Anschluss der Control-Touch-
Steuerung als Slave an ein Modbus-RTU ®-Netz.

Das Busmodul wird direkt in den dafiir vorgesehenen Steckplatz im
Reglergehduse der Steuerung integriert. Zur Dateniibertragung wird das Master-
Slave-Verfahren genutzt. Modbusseitig ist eine potenzialfreie RS-485-
Schnittstelle vorhanden. Zum Anschluss ist ein Sub-D-Stecker erforderlich.

000894_001_R001

Reflex Control-Touch-Steuerung

Das Busmodul Anybus-CompactCom @ fiir Modbus-RTU @ ist ausschlielich in
Reflex Control-Touch-Steuerungen einzusetzen.

Jede dariiber hinausgehende Verwendung des Busmoduls gilt als nicht
bestimmungsgeman.

4 — Deutsch
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Technische Daten

3.5 Restrisiken 5 Busmodul anschlieBen
Dieses Gert ist nach dem aktuellen Stand der Technik hergestellt. Trotzdem _
lassen sich Restrisiken nie ausschlieBen. A GEFAHR

Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag

A GEFAHR Auf Teilen der Platine des Gerdtes kann auch nach dem Abziehen des

Netzsteckers von der Spannungsversorgung eine Spannung von 230 V
Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag. P g gung P 9

anliegen.
Bei Beriihrung stromfiihrender Bauteile entstehen lebensgeféhrliche . gTrennen Sie vor dem Abnehmen der Abdeckungen die Steuerung des
Verletzungen.. . ) . . Gerates komplett von der Spannungsversorgung.
+  Stellen Sie sicher, dass die Zuleitung zum Gerét spannungsfrei . Uberpriifen Sie die Platine auf Spannungsfreiheit.

geschaltet ist und gegen das Wiedereinschalten gesichert ist.
. Stellen Sie sicher, dass die Anlage durch andere Personen nicht wieder
eingeschaltet werden kann.

_

Schalten Sie die Anlage, in der das Gerdt montiert ist, spannungsfrei.

+  Stellen Sie sicher, dass Montagearbeiten am elektrischen Anschluss des 2. Prifen Sie die Spannungsfreiheit und sicher Sie die Anlage gegen
Gergtes nur durch eine Elektrofachkraft und nach értlich geltenden Wiedereinschalten.
elektrotechnischen Vorschriften durchgefiihrt werden. 3. Entfernen Sie den Netzstecker des Gerétes von der Spannungsversorgung
oder schalten Sie den Hauptschalter aus.
4,  Offnen Sie die untere Klappe an dem Gehduse und Iosen Sie die vier
A GEFAHR Sechskantschrauben in den Ecken.
Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag
Auf Teilen der Platine des Gerdtes kann auch nach dem Abziehen des +
Netzsteckers von der Spannungsversorgung eine Spannung von 230 V
anliegen.

. Trennen Sie vor dem Abnehmen der Abdeckungen die Steuerung des
Gerdtes komplett von der Spannungsversorgung.
. Uberpriifen Sie die Platine auf Spannungsfreiheit.

. Arbeiten an und mit dem Busmodul diirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

. Nehmen Sie Busschnittstellen und Busmodule nur technisch unverandert
und in einwandfreiem Zustand in Betrieb.

...',f.!’

4 Technische Daten 000822_401_R001
R3 5. Entfernen Sie den Gehdusedeckel der Steuerung.
N 6.  Stecken Sie das Busmodul in den Anybus-Modul Steckplatz (8) auf der
Platine.
10

o 1 2 3 000792_401_R001
cSc—— e 1 RS-485 Vernetzung
N ]
§ —X——%— 2 RS-485 Modul
L e s o
’*‘__ Se—=—= 421 48 3 10-Interface
® | === 4 SD-Karte
@ P —— 5 Einspeisung 10V
= == 6 Analogausgange fiir Druck und Leitfahigkeit
[ R X 7 Batteriefach
— 000783_401_R001 8 Anybus-ModuI Steckplatz
9 Abschlusswiderstande RS-485 (Dip-Schalter)
Umgebungsbedingungen: ~ +  Betriebstemperatur: -5 °C bis +55 °C 10 Abschlusswiderstdnde RS-485 (Dip-Schalter)
. Lagertemperatur: -40 °C bis +70 °C
. Schutzart: entsprechend Control Touch
- - ACHTUNG
Spannungsversorgung: Uber Control Touch
Schnittstelle Modbus-RTU®:  + 1,2 kbits/s - 57,6 kbits/s Geréiteschaden

Der fehlerhafte Ein- oder Ausbau des Moduls kann zur Zerstérung der
. Schnittstelle fiihren.
Adresseinstellung: Uber Control Touch . Bauen Sie das Modul ausschlieBlich gemaR der folgenden Grafik ein und
Schnittstelle zur Steuerung: | Das Busmodul wird in die CompactCom aus.
Schnittstelle integriert..

. Anschluss Giber 9-pol. Sub-D-Buchse
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Busmodul anschliel3en

Einbau

52 Busmodul konfigurieren

Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag

Auf Teilen der Platine des Gerdtes kann auch nach dem Abziehen des

Netzsteckers von der Spannungsversorgung eine Spannung von 230 V

anliegen.

. Trennen Sie vor dem Abnehmen der Abdeckungen die Steuerung des
Gerates komplett von der Spannungsversorgung.

. Uberpriifen Sie die Platine auf Spannungsfreiheit.

A 000784_401_R001

Ausbau

i

000784_402_R001

5.1 Modbus-RTU ® (Sub-D-Stecker) anschlieBen

Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag

Auf Teilen der Platine des Gerétes kann auch nach dem Abziehen des

Netzsteckers von der Spannungsversorgung eine Spannung von 230 V

anliegen.

. Trennen Sie vor dem Abnehmen der Abdeckungen die Steuerung des
Gerates komplett von der Spannungsversorgung.

. Uberpriifen Sie die Platine auf Spannungsfreiheit.

Benotigte Hardware fiir die Funktionsiiberpriifung:
. Windows-Rechner mit USB-Anschluss
LogiLink-Sub-D-9-Stecker mit USB-Anschluss

Bendtigte Software fiir die Funktionsiiberpriifung:
. Master-Simulator fiir Modbus-RTU (zum Beispiel ComTest Pro)

1. Verbinden Sie das Busmodul mit einem 9-poligen Sub-D-Stecker (Stecker
nicht im Lieferumfang enthalten), & 5.3 "Belegung des 9-poligen Sub-D-
Steckers", B 7.

151617 1819202122

123 456 78910

000793_401_R001

*Stecker nicht im Lieferumfang enthalten

2. Schalten Sie die Steuerung wieder ein.

1. Verbinden Sie den Netzstecker der Steuerung mit dem Stromnetz und
schalten Sie die Reflex Control-Touch-Steuerung ein.

2. Aufdem Display erscheint das Hauptmendl. Klicken Sie auf das Symbol
"Einstellungen”.

Variomat

3. Wabhlen Sie "Service" an.

Einstellungen X

Kunde >

Service >\~

A

OK

2,5 bar 4%

4. Geben Sie den Zugangscode fiir das Servicemenii mit den Pfeiltasten ein
und bestétigen Sie diesen mit "OK".

Servicementi: | A ‘ v | A ‘ A | v
Service.men[] ﬁ | X |
Codeeingabe

Bitte geben Sie den
Code firr das
Servicemen ein!

*kkkk

I=D s

2,5 bar o

Hinweis!

> Bei Falscheingabe des Codes gelangen Sie zuriick zu den
Einstellungen.
Weitere Zugangscodes, & 5.4 "Zugangscodes", B 7.

6 — Deutsch
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5. Klicken Sie im Servicemenii auf "AnyBus-Modul". Dafiir miissen Sie mit den
Pfeiltasten nach unten navigieren.

Einstellungen > Service ¢
2

AN

Vernetzung >

SD-Karte >

AnyBus-Modul BN

NV

2,5 bar 1] 4%

Hinweis!
Wenn in dem Menii kein Modul aufgelistet ist, tiberpriifen Sie die
Anschliisse und ob das Busmodul richtig integriert ist.

6.  Wenn ein Busmodul erkannt wurde, konnen Sie die Modbus-Adresse
(Moduladresse), die Baudrate und das Datenformat in der Steuerung

einstellen.
Einstellungen > Service > AnyBus-Modul N\
ZAN
(270) Modultyp Modbus-RTU
(272) Moduladresse 1
(273) Baudrate 19200
(274) Datenformat 8/NONE/1

2,5 bar ]4%

Hinweis!

> Jede Modbus-Station muss fiir die Kommunikation eine eindeutige
Adresse haben.
Jede Modbus-Adresse wird in einem Byte codiert.

Moduladresse: 1...247
Baudraten: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 Baud

Datenformate: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1

(Datenbits / Paritat / Stopbits)

53 Belegung des 9-poligen Sub-D-Steckers

Pin Bezeichnung Funktion
1 GND
2 5V -—-
Bei RS-232: mit Pin 2 verbinden
3 PMC Bei RS-485: offen lassen!
4 - —
5 B-Line RS-485 Signal B
6 - _—
7 Rx RS-232 Empfangen
8 Tx RS-232 Senden
9 A-Line RS-485 Signal A

5.4 Zugangscodes

Zugangscode Servicementi:

Service: A v A A v

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B
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55 Bit-Adressen ablesen

Anhand der Bit-Adressen konnen Sie die jeweiligen Parameter ablesen.
Beispiel: Uberpriifen, ob der Wassermangel-Schalter ein- oder ausgeschaltet ist.

1. InTabelle 2 ist der Wassermangel-Schalter 132h unter ,Digitale Eingange” aufgefiihrt.
Wortadresse #19d oder #13h (d = Dezimalzahl; h = Hexadezimalzahl)

Index: 2

Tabelle 2: Folgende Daten konnen abgerufen werden:

Bezeichnung

Systemdruck in 1/100 bar (nicht bei Servitec
Levelcontrol)

Fiillstand in % (nicht bei Servitec / hier optional Druck
Fiillrohr in 1/100 bar)

Digitale Ausgénge

Digitale Eingange

Hinweis!

>

Wortadresse /
Registeradresse
[dezimal]

#16d

#17d

#18d

#19d

& 5.5.1 "Zahlensystem umrechnen”, B 10.

2.

Wortadresse /
Registeradresse
[hexadezimal]
#10h

#11h

#12h

#13h

Bitadressen

120h (Nullter Bit) - Pumpe 2 ein

121h (Erster Bit) - Pumpe 1 ein

122h (Zweiter Bit) - Uberstrémventil 2 auf
123h (Dritter Bit) - Uberstromventil 1 auf

124h (Vierter Bit) - Nachspeiseventil auf

125h (Fiinfter Bit) - Meldung: min. Niveau
126h (Sechster Bit) - Meldung: Sammelstérung

130h (Nullter Bit) - Riickmeldung Pumpe 1
131h (Erster Bit) - Riickmeldung Pumpe 2
132h (Zweiter Bit) - Wassermangel-Schalter
133h (Dritter Bit) - Wasserzahler

In die ComTest Pro-Software miissen Dezimalzahlen eingetragen werden. Hexadezimalzahlen (h) miissen in Dezimalzahlen (d) umgerechnet werden,

Offnen Sie die ComTest Pro-Software und dndern Sie das Register in Step 2 auf 19 (= 19d, da der Wassermangelschalter unter der Wortadresse 19d hinterlegt ist).

Stellen Sie die Anzahl der Register auf , 1" (#Register), da nur der eine Parameter abgelesen werden soll.

File Edit View Help

| Serial |

Ethernet

Step 1 Port

Baud Rate

Data Bits

Parity

Stop Bits

4 Echoback

Delay (ms)| |Time out (ms)

Com5 Iv

19200 |[w

8 Bits

v

None Iv

1 Stop Bit| W

[J RTS Control
[J Reverse CRC

50 100

Device

Command

# Registers

|| Function

Step 2

Register
19

1 @ Read Holding Register(s)
O Write Single Holding Register
(O write Holding Register(s) | 4

1 [+ W]
[c|

2

| [16

'

[ Loop Command
{4 Error Checking
K4 Show Error Dialog

D Start Sto

p

Valid Response(s)

K Reset

Error Response(s)

Timeout(s)
K Reset

K Reset

|

Read Registers

| Write Registers

| Raw Data

| Data Log |

0o1.016:7d ||

I

|

01 7..032:| | |

I

I

| N |

Step 3 033‘.o4s:|

|

|

N

049..064:|

|

|

|

I

065“080:|

Il

|

|

|

|

I

| I |

081..096:|

|

|

|

I |

097..112:

|

|

|

I

I

|

113..125:|

|

|

I

|
|
|
IL_|
|
|
|
|

Il
|

Ll Il

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ’

Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Betdtigen Sie die Schaltflache "Start".
Sie erkennen eine gelbmarkierte Dezimalzahl im Registerverlauf: 7d
8 — Deutsch Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B




Busmodul anschlieen

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Rechnen Sie die Dezimalzahl 7d in einen Bindrcode um, % 5.5.1 "Zahlensystem umrechnen", B 10.
- Dezimalzahl 7 ergibt Bindrcode 0111.

Lesen Sie anhand des Bindrcodes 0111 und des Index ab, ob der Wassermangelschalter AN oder AUS ist.

- Dezimalzahl 7 = Bindrcode 0 1 1 1
) ) ) )
- Parameter Index: 3 2 1 0
- Leserichtung: < (Bit-Nummerierung von rechts nach links)

An der Position der Nummerierung 2 (zweiter Bit, Tabelle 2) befindet sich der Bit-Wert 1.
-  1=AN
= Der Wassermangelschalter ist AN!

Den Index finden Sie in Tabelle 2, & 5.5 "Bit-Adressen ablesen", & 8.
Fiir das Auslesen des Bindrcodes, ® 5.5.2 "Binarcode auslesen", B 10.

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B Deutsch —9




5.5.1 Zahlensystem umrechnen

Um ein Zahlensystem in ein anderes Zahlensystem umzurechnen (zum Beispiel
Dezimalzahlen in Hexadezimalzahlen), benétigen Sie zundchst einen
Taschenrechner fiir Programmierer.

Wenn Sie einen Windows PC nutzen, konnen Sie den Rechner unter ,Start”
auswdhlen.

1. Stellen Sie im Menti den Taschenrechner auf ,Programmierer” um.

Rechner _ I:l ><

Rechner

Standard O
6 Wissenschattlich M
|</> Programmierer

= 1/x
Datumsberechnung

Konverter

& Wahrung X
] Volumen -

D Lange +

() Gewicht und Masse

() Info -

2. Dasausgewdhlte Zahlensystem wird durch einen blauen Balken
gekennzeichnet.
- Hexadezimal (HEX)
- Dezimal (DEC)
- Oktal (OCT)
- Bindr (BIN)

w

Geben Sie einen Wert ein.
4. Der Wert wird in die anderen Zahlensysteme umgerechnet.
Zum Beispiel 13 h (Hexadezimalzahl) = 19 d (Dezimalzahl).

Rechner _ \:| ><

— Programmierer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

5.5.2 Bindrcode auslesen

Anhand des Index konnen Sie erkennen, welcher Bit des Binarcodes betrachtet
werden muss.

Den Index finden Sie in Tabelle 2, % 5.5 "Bit-Adressen ablesen", B 8.

Bit-Adresse Wassermangelschalter: 132h
. 13 = Wortadresse (Hexadezimalzahl)
. 2 =Index

Index 2 bedeutet, dass der Bit an der Position der Nummerierung 2 den Status
des Parameters angibt.

Es gibt zwei verschiedenen Status:
. 1=AN
+ 0=AUS

1. Nummerieren Sie den Bindrcode von rechts nach links.
2. Beginnen Sie die Nummerierung bei 0:

0-1-2-3.
. Dezimalzahl 7 = Bindrcode 0 1 1 1
T 1 T
. Parameter Index: 3 2 1 0
. Leserichtung < (Bit-

Nummerierung von rechts nach links)
. An der Position der Nummerierung 2 befindet sich der Bit-Wert 1.
Ergebnis: Der Wassermangelschalter ist AN!

- 0111 =Schalter an
- 0011 = Schalter aus

1 QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And
2nd | Mod | CE Cc <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 3 +
( ) +/- 0 , =
10 — Deutsch Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B



6 Ubertragene Daten
6.1 Daten vom Modbus ® zur Steuerung

Zur Datentibertragung wird die folgende Funktion bereitgestellt:

Modbus Function Bezeichnung Adressierung
Code
16 (10h) Write multiple registers  Wortadresse /

Registeradresse [dezimal]

Folgende Daten kénnen gesendet werden:

Wortadresse Wortadresse Bezeichnung Bitadressen
hexadezimal dezimal

0000h 0000d Pumpen Bit 0 = Pumpe / Kompressor 1 EIN
ansteuern Bit 1 =Pumpe / Kompressor 1 AUS
(nurim Bit 2 = Pumpe / Kompressor 2 EIN
Betriebsmodus Bt 3 = Pumpe / Kompressor 2 AUS
"Automatik"
maglich!) Wenn weder das Bit zum
Einschalten noch das Bit zum
Ausschalten einer Pumpe gesetzt
ist, dann wird die Pumpe nur
durch den Steuerungsablauf
geschaltet.
0001h 0001d Ventile Bit 0 = Nachspeiseventil AUF
ansteuern Bit 1 = Nachspeiseventil ZU

(nurim Bit 2 = Uberstromer 1 AUF
Betriebsmodus . Servitec mit 2x2 W-KH: PV
"Automatik" auf
maglich!) Bit 3 = Uberstromer 1ZU
. Servitec mit 2x2 W-KH: PV zu
Bit 4 = Uberstromer 2 AUF
. Servimat: Umschaltung
Spriihrohr
. Servitec mit 2x2 W-KH: CD zu
Bit 5 = Uberstrémer 2 ZU
. Servimat: Umschaltung
Behilter
. Servitec mit 2x2-W-KH: CD
auf
Bit 6 = Ventil MKH-2 AUF (nur
Servimat)
Bit 7 = Velntil MKH 2 ZU (nur
Servimat)

Wenn weder das Bit zum Offnen
noch das Bit zum SchlieBen eines
Ventils gesetzt ist, dann wird das
Ventil nur durch den
Steuerungsablauf geschaltet.

0002h 0002d Druckvorgabe Druckwert fiir "P0" in 1/10 bar
fiir PO
Wenn hier der Wert "="
tibertragen wird, dann wird die
aktuelle Einstellung in der
Steuerung nicht verandert.
0003h 0003d Betriebsmodus Bit 0 = Betriebsmodus = STOP

umschalten  Bjt1 = Betriebsmodus >
AUTOMATIK

Hinweis!

> Eine Fernsteuerung iiber den Modbus-Master ist nur mdglich, wenn
dies in der Touch-Steuerung freigeschaltet worden ist, % 5.4
"Zugangscodes", B 7 (Einstellungen > Service > Konfiguration (211)).

6.2 Daten von der Steuerung zum Modbus ® (Betriebsdaten lesen)

Es werden folgende Funktionen zum Datenabruf bereitgestellt

Modbus Bezeichnung Adressierung

Function Code

2 Read discret inputs Bitadresse

3 Read multiple registers (ab Adr. ~ Wortadresse
100h > #=1)

4 Read input registers (ab Adr. 000h Wortadresse
2> #=0)

In den folgenden Tabellen sind die tibertragenen Daten fiir die verschiedenen
Anlagen mit Control Touch-Steuerung abgebildet:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Besonderheiten und Optionen:
. 1= nur fiir Option Leitfahigkeitsiiberwachung

6.2.1 Ubertragene Daten fiir Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Wortadresse Wortadresse

hexadezimal dezimal Bitadressen

Bezeichnung

Systemdruck in
Ak e 1/100 bar

Fillstandin%  -—

120h: Kompressor 2 bzw. Pumpe
2ein

121h: Kompressor 1 bzw. Pumpe
1ein

122h: Uberstrémventil 2 auf
123h: Uberstrémventil 1 auf
124h: Nachspeiseventil auf
125h: Meldung min. Niveau
126h: Meldung Sammelstorung
(1=0K)

127h: Meldung:
Nachspeisestorung (nur bei CT-
MK200)

130h: Riickmeldung Pumpe 1
131h: Riickmeldung Pumpe 2
132h: Wassermangel-Schalter
133h: Wasserzahler
Digitale 134h: Digitaleingang DES5 (nur
Eingénge bei CT-MK200)
135h: Digitaleingang DE6 (nur
bei CT-MK200)
136h: Digitaleingang DE7 (nur
bei CT-MK200)
140h: Storung
Erweiterungsmodul (Option)
141h: EEPROM defekt
142h: Unterspannung
143h: Min. Druck unterschritten
144h: Wassermangel 1
145h: Pumpe 1 gestort
146h: Kompressor 1 gestort
147h: Pumpe 2 gestort
148h: Kompressor 2 gestort
149h: Druckmessung gestort
14Ah: Niveaumessung gestort
14Bh: langer als 4 Stunden im
STOP-Modus
14Eh: Abgleichparameter falsch
(Grundplatine)
14Fh: Kommunikation gestort
(Vernetzung)

#11h 17d

Digitale

#12h 18d .,
Ausgdnge

#13h 19d

#14h 20d Stormeldungen 1
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Wortadresse Wortadresse

Wortadresse Wortadresse

hexadezimal dezimal Bezeichnung Bitadressen hexadezimal dezimal Bezeichnung Bitadressen
150h: Stérung Grundplatine Anlagentyp
151h: Stérung digitale 1 = Variomat
Geberspannung #21h 33d 2 =Variomat
152h: Stérung analoge Giga
Geberspannung 3 = Reflexomat
#15h 21d Stormeldungen 2 153h: Stérung Geberspannung Riickmeldung,
Kugelha.f'm [ Motorkugelhahn
154h: Storung Geberspannung #22h 34d 1 (aktuelle
Kugelhahn 2 Position: 0 —
155h: Stérung Jumper — Druck 100%)
156h: Storung Jumper — Niveau Riickmeldung,
170h: --- Motorkugelhahn
171h: Max. Niveau lberschritten #23h 35d 2 (aktuelle
172h: Pumpenlaufzeit Position: 0 —
tiberschritten 100%)
173h: Nachspeisezeit Softwareversion
tiberschritten #25h 37d des Busmoduls -
174h: Nachspeisezyklen (217=V2.17)
tiberschritten
175h: Maximaler Druck i . .
. B Warnungen 1 iiberschritten 6.2.2  Ubertragene Daten fiir Servitec
176h: Nachspeisemenge Diese Tabelle enthélt die ibertragenen Daten fiir die folgenden Anlagentypen:
tiberschritten «  Servitec Magcontrol
17Ah: Nachspeiseventil undicht . Servitec Levelcontrol
17Bh: Spannungsausfall
17Ch: Nullabgleich fehlerhaft Wortadresse Wortadresse . .
17Dh: Parameter fehlerhaft hexadezimal dezimal Bezeichnung Bitadressen
17Eh: Maximale Systemdrucki
Nachspeisemenge tiberschritten ystemaruck in
1/100 bar (nicht
17Fh: Wartungsanforderung #10h 16d fiir Servitec
180h: Batterie tauschen Levelcontrol!)
181h: Enthértung, Patrone Fiillstand in
#18h 24d Warnungen2  tauschen #11h 17d 1/100 bar -
182h: Datenlogger tiberpriifen
183h: Busmodul iiberpriifen 1tz = .
121h: Pumpe 1 ein
190h: Erweiterungsmodul, 122h: Uberstrémventil 2 auf
ol Dlghl s Digital 123h: Uberstrémventil 1 auf
191h: Erweiterungsmodul, igitale . . :
Meldung Digitale? Eingang 2 #2h 18d Ausgdnge 3‘51: [\l_;_achspe|sevent|l auf
192h: Erweiterungsmodul, ’ .
L ) 126h: Meldung Sammelstorung
Meldung Digitaler Eingang 3 (1=0K)
193h: Erweiterungsmodul,
#19h 25d Warnungen 3 Meldung Digitale? Eingang 4 127h: —
194h: Erweiterungsmodul, 130h: Riickmeldung Pumpe 1
Meldung Digitaler Eingang 5 #13h 19d Digitale 131h: -
195h: Erweiterungsmodul, Eingénge 132h: Wassermangel-Schalter
Meldung Digitaler Eingang 6 133h: Wasserzahler
196h: Erwe.itgrungsmodul, 140h: Stérun
MeldungiigitalenAUsganalo Erweiterungsgmodul (Option)
Betriebsstunden 141h: EEPROM defekt
#1Ah (H) 26d (H) Kompressor1 142h: Unterspannung
#1Bh (L) 27d (L) bzw. Pumpe 1 143h: Min. Druck unterschritten
(32Bit-Wert) 144h: Wassermangel 1
Betriebsstunden 145h: Pumpe 1 gestort
#1Ch (H) 28d (H) Kompressor2 146h: -
#1Dh (L 29d (L bzw. Pumpe 2 " 147h: ---
© G (32 Bit—Weprt) #14h 20d Stérmeldungen 1 e
Aufgelaufene 149h: Druckmessung gestort
Summe 14Ah: —
#1Eh (H) 30d (H) Wasserzihler in 14Bh: langer als 4 Stunden im
#1Fh (L) 31d (L) Litern ) STOP-Modus
(optional) (32 14Eh: Abgleichparameter falsch
Bit-Wert) (Grundplatine)
200h 1\4/1Fh: Kommunikation gestort
Status des 0 = keine Verbindung zwischen (Vernetzung)
#20h 32d Busmodul und Steuerung
Busmoduls . .
1= Verbindung zwischen
Busmodul und Steuerung OK
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Wortadresse Wortadresse
hexadezimal dezimal

#15h 21d
#17h 23d
#18h 24d
#19h 25d
#1Ah (H) 26d (H)
#1Bh (L) 27d (L)
#1Ch (H) 28d (H)
#1Dh (L) 29d (L)
#1Eh (H) 30d (H)
#1Fh (L) 31d (L)
#20h 32d

Bezeichnung

Stormeldungen 2

Warnungen 1

Warnungen 2

Warnungen 3

Betriebsstunden
Pumpe 1 (32 Bit-
Wert)
Betriebsstunden
Pumpe 2 (32 Bit-
Wert)

Aufgelaufene
Summe
Wasserzahler in
Litern
(optional)

(32 Bit-Wert)

Status des
Busmoduls

Bitadressen

150h: Storung Grundplatine
151h: Storung digitale
Geberspannung

152h: Storung analoge
Geberspannung

153h: Storung Geberspannung
Kugelhahn 1

154h: Storung Geberspannung
Kugelhahn 2

155h: Storung Jumper — Druck
156h: ---

15Ah: ---

170h: -—-

171h: -

172h: Pumpenlaufzeit
uberschritten

173h: Nachspeisezeit
uberschritten

174h: Nachspeisezyklen
uberschritten

175h: Maximaler Druck
uberschritten

176h: Nachspeisemenge
uberschritten

17Ah: Nachspeiseventil undicht
17Bh: Spannungsausfall

17Ch: ---

17Dh: Parameter fehlerhaft
17Eh: Maximale
Nachspeisemenge tiberschritten
17Fh: Wartungsanforderung

180h: Batterie tauschen

181h: Enthartung, Patrone
tauschen

182h: Datenlogger tiberpriifen
183h: Busmodul tiberpriifen
184h: --

185h: -

190h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 1
191h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 2
192h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 3
193h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 4
194h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 5
195h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 6
196h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Ausgang 6

200h

0 = keine Verbindung zwischen
Busmodul und Steuerung

1 = Verbindung zwischen
Busmodul und Steuerung OK

Wortadresse Wortadresse
hexadezimal dezimal

#22h 34d

#23h 35d

#21h 33d

#26h 38d

#25h 37d

623  (bertragene Date
Wortadresse Wortadresse

hexadezimal dezimal

#10h 16d

#11h 17d
#12h 18d
#13h 19d
#14h 20d

Bezeichnung

Riickmeldung,
Motorkugelhahn
1 (aktuelle
Position: 0 —
100%)
Riickmeldung,
Motorkugelhahn
2 (aktuelle
Position: 0 —
100%)
Anlagentyp

4 = Servitec
Magcontrol

5 = Servitec
Levelcontrol
Leitfahigkeit
(ps/cm)

(nur bei Option
LLeitfahigkeits-
iberwachung”)
Softwareversion
des Busmoduls
(217=V2.17)

n fiir Servimat

Bezeichnung

Systemdruck in
1/100 bar

Fiillstand in
1/100 bar

Digitale Ausgange

Digitale Eingange

Stormeldungen 1

Bitadressen

Bitadressen

120h: Kompressor 2 bzw.
Pumpe 2 ein

121h: Kompressor 1 bzw.
Pumpe 1 ein

122h: Uberstrémventil 2 auf
123h: Uberstrémventil 1 auf
124h: Nachspeiseventil auf
125h: Meldung min. Niveau
126h: Meldung
Sammelstorung (1 = OK)

130h: Riickmeldung Pumpe 1
131h: Riickmeldung Pumpe 2
132h: Wassermangel-Schalter
133h: Wasserzahler

140h: Stérung
Erweiterungsmodul (Option)
141h: EEPROM defekt

142h: Unterspannung

143h: Min. Druck
unterschritten

144h: Wassermangel 1

145h: Pumpe 1 gestort

146h: Kompressor 1 gestort
147h: Pumpe 2 gestort

148h: Kompressor 2 gestort
149h: Druckmessung gestort
14Ah: Niveaumessung gestort
14Bh: ldnger als 4 Stunden im
STOP-Modus

14Eh: Abgleichparameter
falsch (Grundplatine)

14Fh: Kommunikation gestort
(Vernetzung)
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Wortadresse Wortadresse

Wortadresse Wortadresse

hexadezimal dezimal Bezeichnung Bitadressen hexadezimal dezimal Bezeichnung Bitadressen
150h: Stérung Grundplatine 200h
151h: Stérung digitale 0 = keine Verbindung
Geberspannung Status des zwischen Busmodul und
. #20h 32d
152h: Stérung analoge Busmoduls Steuerung
Geberspannung 1 = Verbindung zwischen
#15h 21d Stormeldungen 2 ;ﬁ;‘;lrﬁ;zm‘g Geberspannung " Busmodul und Steuerung OK
154h: Stérung Geberspannung Eﬂu&tTkﬂgz&%hn 1
Kugelhahn 2 #22h 2 (aktuelle Position: 0~
155h: Stérung Jumper — Druck ~100 %)
1§6h: Storung Jumper — e,
sl Motorkugelhahn 2
170h: - #23h 35d (aktuelle Position:0
171h: Max. Niveau - 100 %)
tiberschritten
172h: Pumpenlaufzeit #21h 33d ?? I:g;r:g:;at
tiberschritten
173h: Nachspeisezeit Leitfahigkeit
iiberschritten (ps/cm)
174h: Nachspeisezyklen #26h 38d (nur bei Option
iiberschritten JLeitfahigkeits-
175h: Maximaler Druck tberwachung) "
uberschritten Softwareversion des
B o Eapunasnl 176h: Nachspeisemenge #25h 37d Busmoduls
liberschritten (217=V2.17)
17Ah: Nachspeiseventil
undicht 7 Diagnose
17Bh: Spannungsausfall 9
17Ch: Nullabgleich fehlerhaft Das Modul enthalt zwei Leuchtdioden, an denen der Betriebszustand des Moduls
17Dh: Parameter fehlerhaft abgelesen werden kann. Die Leuchtdioden befinden sich rechts und links des 9-
17Eh: Maximale poligen Sub-D-Steckers.
Nachspeisemenge
tiberschritten 1 2
17Fh: Wartungsanforderung
180h: Batterie tauschen
181h: Enthértung, Patrone
tauschen
Skl et - 182h: Datenlogger tiberpriifen
183h: Busmodul iberpriifen
184h: --
190h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitaler Eingang 1 — —
191h: Erweiterungsmodul,
Meldung Digitale? Eingang 2 \\ ~ ‘ I ~ j
192h: Erweiterungsmodul, 000799_401_R001
Meldung Digitaler Eingang 3
193h: Erweiterungsmodul, Leuchtdiode Bedeutung
#h - Warnungen 3 Meldung Digitaler Eingang 4 LED1 Von hinten betrachtet links vom Modbus-Stecker
194h: Erweiterungsmodul, - AUS = keine Spannung oder keine Kommunikation
Meldung Digitaler Eingang 5 - GELB = Kommunikation aktiv
195h: Erwe.ite.erungsr.nodul, —  ROT=Stdrung erkannt
Meldung Dl.gltaler st LED 2 Von hinten betrachtet rechts vom Modbus-Stecker
ll/?eﬁlzuigvs:;?tr:IZ?SArEg;:r:b 6 - AU§ = spannungslos bzw. nicht initialisiert
- GRUN = Modul initialisiert, keine Stérung
Betriebsstunden - ROT=Fehler erkannt
#1Ah (H)  26d (H) Kompressor 1bzw.
#1Bh (L) 27d (L) Pumpe 1 (32 Bit-
Wert)
Betriebsstunden
#1Ch(H)  28d(H) Kompressor 2bzw.
#1Dh (L) 29d (L) Pumpe 2 (32 Bit-
Wert)
Aufgelaufene
Summe
#1Eh (H)  30d(H) Wasserzahler in
#1Fh (L)  31d(L) Litern
(optional) (32 Bit-
Wert)
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8 Fehlersuche und Fehlerbehebung

In der folgenden Tabelle sind Fehlermeldungen aufgelistet, die in der Reflex Control-Touch-Steuerung angezeigt werden konnen und das Busmodul betreffen.

ERR-Code Fehlermeldung Ursache Behebung

I Kommunikation Master-Slave bzw. . .
29 Kommunikation Verbundsteuerung gestort Verbindung priifen.

Verbindungskabel defekt

34 Kommunikation Grundplatine gestort Reflex-Werkskundendienst benachrichtigen

Grundplatine defekt
42 Busmodul Das Busmodul wurde nicht erkannt. Emstellwerfe “bef.” rifen.
Busmodul iiberpriifen.
9 Daten mit ComTest Pro abrufen
> Hinweis!
Die Reflex-Steuerung muss eingeschaltet sein.

Sie konnen die Software ,ComTest Pro” unter www.baseblock.com herunterladen (Pfad: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Verbinden Sie das andere Ende des Sub-D-Steckers mit einem seriellen USB-Adapter (z. B. AUOOO2E von Logilink).
2. Verbinden Sie den USB-Anschluss mit lhrem PC.
3. Offnen Sie ComTest Pro auf Ihrem PC.
4. Ubertragen Sie die Einstellungen in Step 1 und Step 2.
5.  Betdtigen Sie die Schaltfliche ,Start”.
- Der Port muss tiber den Windows-Gerdtemanager richtig eingestellt werden, siehe nachfolgende Beschreibung.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 -I |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
(USREE I | N N | | N
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Hinweis!
Wenn Loop Command aktiviert ist, werden die Anlagenwerte in Dauerschleife abgefragt.
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Port liber den Windows-Gerdtemanager einstellen:

Wenn keine Daten empfangen werden, tiberpriifen Sie, ob der richtige Port eingestellt ist.

Klicken Sie auf das Windows-Symbol auf lhrem Rechner.

Geben Sie "Gerdtemanager" ein.

Rufen Sie den Gerdtemanager auf.

Unter Anschliisse (COM & LPT) ist der Port, der in Step 1 der ComTest Pro-Software eingegeben werden muss, aufgefiihrt.
Uberpriifen Sie auch die Anschliisse!

nAwN =

Geréate-Manager I
Datei Aktion Ansicht ?

<« > [0

v [ JUSER
> [ ] Akkus
v [ | Anschliisse (COM & LPT)
L Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM5)
> [ ] Audio, Video und Gamecontroller
> [ ] Audioeingange und -ausgange
[ | Rildverarheituinasneriate

000804_401_R001

Lebensgefahrliche Verletzungen durch Stromschlag

Auf Teilen der Platine des Gerates kann auch nach dem Abziehen des Netzsteckers von der Spannungsversorgung eine Spannung von 230 V anliegen.
. Trennen Sie vor dem Abnehmen der Abdeckungen die Steuerung des Gerates komplett von der Spannungsversorgung.

. Uberpriifen Sie die Platine auf Spannungsfreiheit.

10 Entsorgung 112 Konformitét / Normen

Fiihren Sie das Produkt am Ende seiner Lebensdauer einer vom
unsortierten Hausmiill getrennten Entsorgung zu.
Bringen Sie das Produkt zu einem geeigneten Entsorgungspunkt zum

Verfiigung.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Konformitatserkldrungen des Gerdtes stehen auf der Homepage von Reflex zur

Recyceln von Elektro- und Elektronikgeraten.
Beachten Sie die in lhrem Land geltenden Gesetze zur
Abfallverwertung bzw. -beseitigung.

Alternativ konnen Sie auch den QR-
Code scannen:

1 Anhang
111 Reflex-Werkskundendienst

Zentraler Werkskundendienst
Zentrale Telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 0

Werkskundendienst Telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 9505

Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523 113 Gewdhrleistung
E-Mail: service@reflex.de Es gelten die jeweiligen gesetzlichen Gewahrleistungsbedingungen.
Technische Hotline

Fir Fragen zu unseren Produkten

Telefonnummer: +49 (0)2382 7069-9546

Montag bis Freitag von 8:00 Uhr bis 16:30 Uhr
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1 Notes on the operating manual

This operating manual is an important aid for ensuring the safe and reliable
functioning of the device.

Reflex Winkelmann GmbH accepts no liability for any damage resulting from
failure to observe the information in this operating manual. In addition to the
requirements set out in this operating manual, national statutory regulations
and provisions in the country of installation must also be complied with
(concerning accident prevention, environment protection, safe and professional
work practices, etc.).

This operating manual describes the device with basic equipment and interfaces
for optional equipment with additional functions.

> Notice!

Every person installing this equipment or performing any other work at
the equipment is required to carefully read this operating manual prior
to commencing work and to comply with its instructions. The manual is
to be provided to the product operator and must be stored near the
product for access at any time.

2 Liability and guarantee

The device has been built according to the state of the art and recognised safety
rules. Nevertheless, its use can pose a risk to life and limb of personnel or third
persons as well as cause damage to the system or other property.

It is not permitted to make any modifications at the device, such as to the
hydraulic system or the circuitry.

The manufacturer shall not be liable nor shall any warranty be honoured if the
cause of any claim results from one or more of the following causes:

. Improper use of the device.

. Unprofessional commissioning, operation, service, maintenance, repair or
installation of the device.

Failure to observe the safety information in this operating manual.
Operation of the device with defective or improperly installed
safety/protective equipment.

Failure to perform maintenance and inspection work according to
schedule.

. Use of unapproved spare parts or accessories.

Prerequisite for any warranty claims is the professional installation and
commissioning of the device.

Note!
> Arrange for Reflex Customer Service to carry out commissioning and
annual maintenance, & 11.1 "Reflex Customer Service", 2 30.

3 Safety

3.1 Explanation of symbols

3.1.1  Symbols and notes used

The following symbols and signal words are used in this operating manual.

A\ DANGER

Danger of death and/or serious damage to health

. The sign, in combination with the signal word 'Danger’, indicates
imminent danger; failure to observe the safety information will result
in death or severe (irreversible) injuries.

A WARNING

Serious damage to health

. The sign, in combination with the signal word 'Warning', indicates
imminent danger; failure to observe the safety information can result
in death or severe (irreversible) injuries.

A\ cAuTION

Damage to health

. The sign, in combination with the signal word 'Caution’, indicates
danger; failure to observe the safety information can result in minor
(reversible) injuries.

ATTENTION

Damage to property

. The sign, in combination with the signal word 'Attention’, indicates a
situation where damage to the product itself or objects within its
vicinity can occur.

Note!
> This symbol, in combination with the signal word 'Note', indicates
useful tips and recommendations for efficient handling of the product.

3.2 Personnel requirements

Installation and operation tasks are to be carried out by specialist personnel or
specially trained personnel only.

The electric connections and the wiring of the device must be executed by a
trained electrician in accordance with all applicable national and local
regulations.

33 Personal protective equipment

OO0

Use the prescribed personal protective equipment as required (e.g. ear
protection, eye protection, safety shoes, helmet, protective clothing, protective
gloves) when working on the system.

Information on personal protective equipment requirements is set out in the
relevant national regulations of the respective country of operation.

34 Intended use

The bus module Anybus-CompactCom @ for Modbus-RTU @ is an extension
module that can be mounted in the Control Touch controller of Reflex systems. It
enables connection of the Control-Touch controller to the Modbus-RTU ®
network as a slave.

The bus module is integrated directly into the slot provided for it in the
controller’s regulator housing. A master-slave process is used for data transfer. A
potential-free RS-485 interface is available on the Modbus side. A D-sub
connector is necessary for the connection.

000894_001_R001

Reflex Control-Touch controller

The bus module Anybus-CompactCom ® for Modbus-RTU ® must only be used in
Reflex Control-Touch controllers.
Any use of the bus module other than this shall be deemed incorrect use.

18 — English
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Technical data

35 Residual risks

This device has been manufactured to the current state of the art. However,
some residual risk cannot be excluded.

Risk of serious injury or death due to electric shock.

If live parts are touched, there is risk of life-threatening injuries.

. Ensure that the supply cable to the device is disconnected and secured
against being switched back on.

. Ensure that the system is secured and cannot be reactivated by other
persons.

. Ensure that installation work for the electric connection of the device is
carried out by an electrician, and in compliance with electrical locally
applicable electrical engineering regulations.

5 Connecting the bus module

Risk of serious injury or death due to electric shock

Some parts of the device's circuit board may still carry 230 V voltage even

with the device physically isolated from the power supply.

. Before you remove the covers, completely isolate the device controller
from the power supply.

. Verify that the main circuit board is voltage-free.

Risk of serious injury or death due to electric shock

Some parts of the device's circuit board may still carry 230 V voltage even

with the device physically isolated from the power supply.

. Before you remove the covers, completely isolate the device controller
from the power supply.

. Verify that the main circuit board is voltage-free.

. Work on and with the bus module may only be performed by specialist
personnel.

. Only start up bus interfaces and bus modules if they are technically
unchanged and in perfect condition.

1. Switch the system in which the device is installed to a voltage-free state.

2. Check for a voltage-free state and secure the system to prevent it from
being switched back on.

3. Disconnect the power plug of the device from the voltage supply or switch
off the main switch.

4. Open the lower door on the housing and loosen the four hexagon screws
in the corners.

=

-

4 Technical data
000822_401_R001
R3
AN 5. Remove the housing cover of the controller.
6. Plug the bus module into the Anybus module slot (8) on the circuit board.
10 9 7 6
qe / O
B8
iﬁﬁ [ofefs] [ofololq] | [efolofolt]
123]456]78910] 617 1819202122
1 2 3 000792_401_R001
S c——c> 1 RS -485 networking
% Seee 2 RS -485 module
2 | S == 3 1/0 interface
':, —-coc—Dp 42,1 48
S | o——cp 4 SD card
cCcCO o
B === 5 10V supply
S = 6 Analogue outputs for pressure and conductivity
o B 7 Battery compartment
— S 8 Anybus module slot
9 Terminating resistors RS-485 (dip switch)
Ambient conditions: +  Operating temperature: -5 °C to +55 °C 10 Terminating resistors RS-485 (dip switch)
o Storage temperature: -40 °C to +70 °C
o Protection type: corresponding to
Control Touch ATTENTION
Voltage supply: Via Control Touch Device damage

Interface Modbus-RTU ©: 0 1.2 kbit/s - 57.6 kbit/s
. Connection via 9-pin D-sub connector

Address setting: Via Control Touch

Interface to the controller: The bus module is integrated in the

CompactCom interface.

Incorrect installation or removal of the module can destroy the interface.
. Install and remove the module solely as shown in the following graphic.
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Connecting the bus module

Installation 52 Configure the bus module

o Risk of serious injury or death due to electric shock

Some parts of the device's circuit board may still carry 230 V voltage even

with the device physically isolated from the power supply.

. Before you remove the covers, completely isolate the device controller
from the power supply.

. Verify that the main circuit board is voltage-free.

1. Connect the power plug of the controller to the mains and switch on the
Reflex Control-Touch controller.
2. The main menu appears on the display. Click on the "Settings" symbol.

Variomat

rem— @
A 000784_401_R001

Removal

i

e 3. Select "Service".
[ Configuration 7
A s
Customer >
M — Service >gn, o~
‘— 000784_402_R001 \J
5.1 Connect the Modbus-RTU @ (D-sub connector) OK

A DANGER @ 18bar

Risk of serious injury or death due to electric shock

Some parts of the device's circuit board may still carry 230 V voltage even

with the device physically isolated from the power supply. 4. Enter the access code for the service menu using the arrow keys and
+  Before you remove the covers, completely isolate the device controller confirm with "OK".
from the power supply. . -

+ Verify that the main circuit board is voltage-free. Service menu: | A ‘ v | A ‘ A | v
Hardware required for the function test: LONEITI ﬁ ol
. Windows computer with a USB port Codo input £
. LogiLink D-sub 9 connector with a USB connector

Entor sarvion mana
: . b, phass!

Software required for the function test: ®

. Master simulator for Modbus-RTU (for example ComTest Pro)

1. Connect the bus module to a 9-pin D-sub connector (connector not

supplied), & 5.3 "Pin assignment of the 9-pin D-sub connector", B 21.
K
fe J 1,8 bar

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

ofofo] [olofo]ofe] > Note!

SN et If the code is entered incorrectly, the display returns to settings.
Other access codes, & 5.4 "Access codes", B 21.

5. Inthe service menu, click on "AnyBus Module". To do so, you must

000793_401_R001 . .
- navigate down using the arrow keys.

*Connector not supplied

2. Switch the controller back on.
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Settings > Service

Networking >

SD card >

AnyBus module >Q -~

N~

2,5 bar ] 4%

Note!
> Each Modbus station must have a unique address for communicating.
Each Modbus address is encoded in a single byte.

Module address: 1...247
Baud rates: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baud
Data formats: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1

(data bits / parity / stop bits)

53 Pin assignment of the 9-pin D-sub connector

Pin Designation Function
Note! 1 GND
> If no module is listed in the menu, check the connections and whether 2 5V
the bus module is correctly integrated. With RS-232: connect to pin 2
3 PMC With RS-485: leave open!
6.  Ifabus module has been detected, you can set the Modbus address . pen:
(module address), the baud rate and the data format in the controller. 4 -
5 Bline RS-485 signal B
Settings > Service > AnyBus module 6 -
X | 7 Rx RS-232 receive
8 Tx RS-232 transmit
(270) Module type Modbus-RTU 9 Aline RS-485 signal A
272) Module adress 1
(272) 5.4 Access codes
(273) Baud rate 19200 Service menu access code:
(272) Data format 8/NONE/1 Service: A v A A v
2,5 bar ] 4%
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55 Read bit addresses

Based on the bit addresses, you can read off the respective parameters.
Example: Check whether the low water switch is on or off.

1. Intable 2, the low water switch 132h is listed under "Digital inputs".

Word address #19d or #13h (d = decimal; h = hexadecimal)
Index: 2

Table 2: The following data can be requested:

Designation Word address / Word address / register  Bit addresses
register address address [hexadecimal]
[decimal]
System pressure in 1/100 bar (not with Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Fill level in % (not with Servitec / here optional filling  #17d #11h
pipe pressure in 1/100 bar)
Digital outputs #18d #12h 120h (zeroth bit) - pump 2 on

121h (first bit) - pump 1 on

122h (second bit) - overflow valve 2 open
123h (third bit) - overflow valve 1 open
124h (fourth bit) - make-up valve open
125h (fifth bit) - message: min. level
126h (sixth bit) - message: Group fault

Digital inputs #19d #13h 130h (zeroth bit) - pump 1 feedback
131h (first bit) - Pump 2 feedback
132h (second bit) - low water switch
133h (third bit) - water meter

Notel
> Only decimal numbers can be entered in the ComTest Pro software. Hexadecimal numbers (h) must be converted to decimal numbers (d), % 5.5.1
"Convert number system", & 24.

2. Openthe ComTest Pro software and change the register in step 2 to 19 (= 19d, as the low water switch is stored under the word address 19d). Set the number of
registers to "1" (#Register), because only one parameter is to be read off.

File Edit View Help

[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %iﬁ?%ﬁ‘trol
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command ||[# Registers ||| Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 Show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 ,TI IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop ~ Rosel S .

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |

eor oI L I L JIC I I C I I ]
ooz J_J_ L JL L JC JC JC L JC JC 0 JC L 1]
esso[_J_ I JL JL JL I JC L L 0 L L L L
g R S N S A
|
|
|

Step 3

oesosol | ) I JL L L L I I JC JL L JL_JL_
osose] | N I I I I 0 W JC I JL L I L
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  JL L JL JL JL I JC 0 0 JC E 0 e

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Pressthe "Start" button.
You will see a yellow-highlighted decimal number in the register history: 7d

22 — English Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B



Connecting the bus module

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step3 ||” = AN | | N | I /|
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A | | I || I | N | N
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Convert the decimal number 7d into binary, & 5.5.1 "Convert number system", & 24.
- Decimal 7 equals binary 0111.

Based on the binary code 0111 and index, read off whether the low water switch is ON or OFF.

- Decimal 7 = binary 0 1 1 1
) ) ) )
- Parameter index: 3 2 1 0
- Read direction: < (bit numbering from right to left)

Bit value 1is located at numbering 2 position (second bit, table 2).
-  1=ON
= The low water switch is ON!

You can find the index in table 2, & 5.5 "Read bit addresses", 2 22.
To read out the binary code, & 5.5.2 "Read out binary code", & 24.
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5.5.1 Convert number system

To convert from one number system to another number system (for example
from decimal to hexadecimal), you first require a pocket calculator for
programmers.

If you are using a Windows PC, you can start the calculator under "Start".

1. Inthe menu, change the calculator to "Programmer".

Calculator |:| ><

Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
] Volume -
D Length +

() Weight and Mass

@ Info =

2. The selected number system is indicated by a blue bar.
- Hexadecimal (HEX)

Decimal (DEC)

Octal (OCT)

Binary (BIN)

3. Enteravalue.
4. Thevalue is converted into the other number systems.
For example 13 h (hexadecimal) = 19 d (decimal).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

X QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

55.2  Read out binary code

Using the index, you can identify which bit of the binary code must be
considered.

The index is contained in table 2, & 5.5 "Read bit addresses", B 22.

Low water switch bit address: 132h

. 13 = word address (hexadecimal number)
. 2 =index

Index 2 means that the bit at numbering position 2 indicates the status of the
parameter.

There are two different statuses:
. 1=0N
. 0=0FF

1. Number the binary code from right to left.
2. Begin the numbering at 0:

0-1-2-3.
. Decimal 7 = binary 0 1 1 1
T 1 1 T
. Parameter index: 3 2 1 0
. Read direction < (bit numbering from

right to left)
. Bit value 1is located at numbering 2 position.
Result: The low water switch is ON!

- 0111 =switchon
- 0011 = switch off
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6
6.1

Transmitted data

Data from Modbus @ to the controller

The following function is provided for data transfer:

Modbus Function Code Designation

16 (10h)

The following data can be sent:

Word address Word Designation
hexadecimal address
decimal

0000h 0000d  Actuate pump
(Only possible in
"Automatic"
mode!)

0001h 0001d  Actuate valves
(Only possible in
"Automatic"
mode!)

0002h 0002d Pressure
specification for PO

0003h 0003d  Switch over the

>

operating mode

Notel

Write multiple registers

Addressing

Word address / register
address [decimal]

Bit addresses

Bit 0 = pump / compressor 1 ON
Bit 1=pump / compressor 1 OFF
Bit 2 = pump / compressor 2 ON
Bit 3 = pump / compressor 2 OFF

The pump is only controlled by
the controller process if neither
the bit for switching on nor the
bit for switching off a pump is
set.

Bit 0 = make-up valve OPEN

Bit 1 = make-up valve CLOSED

Bit 2 = overflow valve 1 OPEN

. Servitec with 2x2W-KH: PV
open

Bit 3 = make-up overflow valve 1

CLOSED

. Servitec with 2x2W-KH: PV
closed

Bit 4 = overflow valve 2 OPEN

. Servimat: Spray tube
changeover

. Servitec with 2x2W-KH: CD
closed

Bit 5 = make-up overflow valve 2

CLOSED

. Servimat: Container
switchover

. Servitec with 2x2-W-KH: CD
open

Bit 6 = valve MKH 2 OPEN

(Servimat only)

Bit 7 = valve MKH 2 CLOSED

(Servimat only)

The valve is only controlled by
the controller process if neither
the bit for switching on nor the
bit for switching off a valve is set.

Pressure value for "P0" in
1/10 bar

If the value "="is transferred
here, then the actual setting in
the controller is not changed.

Bit 0 = operating mode > STOP
Bit 1 = operating mode >
AUTOMATIC

Remote control via the Modbus master is only possible, if this has been
enabled in the touch controller, & 5.4 "Access codes", B 21 (Settings >

Service > Configuration (211)).

6.2 Data from the controller to the Modbus ® (read operating data)

The following functions are provided for data retrieval

Modbus Function Designation Addressing

Code

2 Read discrete inputs Bit address

3 Read multiple registers (from Word address
address 100h > #=1)

4 Read input registers (from address Word address
000h > #=0)

The following tables show the transmitted data for the various systems with a
Control Touch controller:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat
. Servitec
. Servimat

Peculiarities and options:
. “1=For conductivity monitoring option only

6.2.1 Transmitted data for Variomat / Variomat Giga / Reflexomat
Word Word
address address Designation Bit addresses

hexadecimal decimal

System pressure in
Hoh 164 1100 bar

#11h 17d Filling level in %

120h: Compressor 2 or Pump 2 on
121h: Compressor 1 or Pump 10n
122h: Overflow valve 2 open

123h: Overflow valve 1 open

124h: Make-up valve open

125h: Message: min. level

126h: Message Group alarm (1 = OK)
127h: Message: Make-up fault (only
for CT-MK200)

130h: Feedback Pump 1

131h: Feedback Pump 2

132h: Insufficient water switch
133h: Water meter

134h: Digital input DE5 (only for CT-
MK200)

135h: Digital input DE6 (only for CT-
MK200)

136h: Digital input DE7 (only for CT-
MK200)

140h: Expansion module fault
(Option)

141h: EEPROM defective

142h: Under voltage

143h: Below minimum pressure
144h: Low water 1

145h: Pump 1 faulty

146h: Compressor 1 faulty

147h: Pump 2 faulty

148h: Compressor 2 faulty

149h: Pressure measurement fault
14Ah: Level measurement fault
14Bh: longer than 4 hours in STOP
mode

14Eh: Balancing parameter incorrect
(main board)

14Fh: Communication faulty
(networking)

#12h 18d Digital outputs

#13h 19d Digital inputs

#14h 20d Fault messages 1
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Word Word
address address Designation
hexadecimal decimal

#15h 21d Fault messages 2

#17h 23d Warnings 1

#18h 24d Warnings 2

#1%h 25d Warnings 3
Operating hours

#1Ah(H)  26d (H) Compressor 1or

#1Bh (L) 27d (L) pump 1 (32 bit
value)
Operating hours
#1Ch(H)  28d(H) Compressor 2 or
#1Dh (L) 29d (L) pump 2 (32 bit
value)
Accumulated sum
#1Eh (H)  30d(H) Water meter in litres
#1Fh (L) 31d (L) (optional) (32-bit
value)
#20h 32d Bus module status
System type
1= Variomat
il EL 2 =Variomat Giga
3 = Reflexomat
Feedback, motorised
#22h 34d ball valve 1 (current
position: 0 — 100 %)
Feedback, motorised
#23h 35d ball valve 2 (current

position: 0 — 100 %)

Bit addresses

150h: Main circuit board fault

151h: Digital input voltage fault
152h: Analogue input voltage fault
153h: Input voltage ball valve 1 fault
154h: Input voltage ball valve 2 fault
155h: Jumper fault — pressure

156h: Jumper fault - level

170h: -

171h: Maximum level exceeded
172h: Pump runtime exceeded
173h: Make-up time exceeded
174h: Make-up cycles exceeded
175h: Maximum pressure exceeded
176h: Make-up quantity exceeded
17Ah: Make-up valve leaking
17Bh: Power failure

17Ch: Calibration incorrect

17Dh: Parameter defective

17Eh: Maximum make-up quantity
exceeded

17Fh: Maintenance requested

180h: Replace battery

181h: Softening, replace cartridge
182h: Check data logger

183h: Check bus module

190h: Expansion module, message
digital input 1

191h: Expansion module, message
digital input 2

192h: Expansion module, message
digital input 3

193h: Expansion module, message
digital input 4

194h: Expansion module, message
digital input 5

195h: Expansion module, message
digital input 6

196h: Expansion module, message
digital output 6

200h

0= no connection between bus
module and controller

1 = connection between bus
module and controller OK

Word Word
address address Designation Bit addresses
hexadecimal decimal
Software version of
#25h 37d the bus module
(217=V2.17)

6.2.2 Transmitted data for Servitec

This table contains the transmitted data for the following system types:
. Servitec Magcontrol
. Servitec Levelcontrol

Word
address
decimal

Word address

hexadecimal Bit addresses

Designation

System pressure in
#10h 16d 1/109 bar (not for
Servitec

Levelcontrol!)

Filling level in
il 7 1/100 bar

120h: -

121h: Pump 1 on

122h: Overflow valve 2 open
123h: Overflow valve 1 open
124h: Make-up valve open
125h: -

126h: Message Group alarm
(1=0K)

127h: -

130h: Feedback Pump 1
131h: -

132h: Insufficient water switch
133h: Water meter

#12h 18d Digital outputs

#13h 19d Digital inputs

140h: Expansion module fault
(Option)

141h: EEPROM defective
142h: Under voltage

143h: Below minimum
pressure

144h: Low water 1

145h: Pump 1 faulty

146h: -

147h: -

148h: -

149h: Pressure measurement
fault

14Ah: -

14Bh: longer than 4 hours in
STOP mode

14Eh: Balancing parameter
incorrect (main board)

14Fh: Communication faulty
(networking)

#14h 20d Fault messages 1

150h: Main circuit board fault
151h: Digital input voltage
fault

152h: Analogue input voltage
fault

153h: Input voltage ball
valve 1 fault

154h: Input voltage ball
valve 2 fault

155h: Jumper fault — pressure
156h: ---
15Ah: ---

#15h 21d Fault messages 2
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Word Word
Word ad.d TS address Designation Bit addresses e ad.d T€SS address Designation Bit addresses
hexadecimal decimal hexadecimal decimal
ecima ecima
170h: - Software version of
171h: — #25h 37d the bus module
172h: Pump runtime exceeded (217=V2.17)
173h: Make-up time exceeded
174h: Make-up cycles 6.23  Transmitted data for Servimat
exceeded T
lZCS:éggzxmum PIESSHIe :S;z:‘:;::s add.ress Designation Bit addresses
#17h 23d Warnings 1 176h: Make-up quantity decimal
exceeded System pressure in
17Ah: Make-up valve leaking L0 il 1’100 bgr
17Bh: Power failure Filling level in
17Ch: - #h 74 1/100 bar
17Dh: Parameter defective
17Eh: Maximum make-up 120h: Compressor 2 or Pump
quantity exceeded ?201nh‘ Compressor 1 or Pum
17Fh: Maintenance requested Ton ’ P P
180h: Replace battery . 122h: Overflow valve 2 open
181h: Softening, replace LAY il Dbttty 123h: Overflow valve 1 open
cartridge 124h: Make-up valve open
#18h 24d Warnings 2 182h: Check data logger 125h: Message: min. level
183h: Check bus module 126h: Message Group alarm
184h: -- (1=0K)
65 130h: Feedback Pump 1
190h: Expansion module, 131h: Feedback Pump 2
message digital input 1 #13h 19d Digital inputs 132h: Insufficient water
191h: Expansion module, switch
message digital input 2 133h: Water meter
192h: Expansion module, X
message digital input 3 140h: Exp.an5|on module
) X fault (Option)
#19h 250 Warnings3 1930 Expansion modul, 141h: EEPROM defective
message digital input 4 :
194h: Expansion module, 142h: Under voltage
message digital input 5 143h: Below minimum
195h: Expansion module, [OIEE
message digital input 6 144h: Low water 1
196h: Expansion module, 145h: Pump 1 faulty
message digital output 6 146h: Compressor 1 faulty
Operating hours 147h: Pump 2 faulty
#1Ah(H)  26d(H) Pump 1 (32-bit #14h 20d Fault messages 1 148h: Compressor 2 faulty
#1Bh (L) 27d (L) i) 149h: Pressure measurement
fault
#1Ch (H) 28d (H) Operating h°l_"5 14Ah: Level measurement
Pump 2 (32-bit fault
#1Dh (L) 29d (L)
value) 14Bh: longer than 4 hours in
Accumulated sum STOP mode
#1Eh (H) 30d (H)  Water meter in litres 14Eh: Balancing parameter
#1Fh (L) 31d(L)  (optional) 32-bit incorrect (main board)
value) 14Fh: Communication faulty
ST (networking)
= o @rnesien e 150h: Main circuit board fault
#20h 32d Bus module status  bus module and controller 151h: Digital input voltage
1 = connection between bus fault
module and controller OK 152h: Analogue input
Feedback, motorised voltage fault
#22h 34d ball valve 1 (current  --- #15h 21d Fault messages 2 lgﬁ,}; :l}gﬁftvoltage ball
RESIONAI00Ee) 154h: Input voltage ball
Feedback, motorised valve 2 fault
#23h 35d ball valve 2 (current - 155h: Jumper fault
pOSitiOn: 0-100 %) pressure
System type 156h: Jumper fault — level
4 = Servitec
#21h 33d Magcontrol
5= Servitec
Levelcontrol
Conductivity (us/cm)
#26h 38q  (Onlyfor
Conductivity
monitoring" option)
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Word address

hexadecimal

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

#22h

#23h

#21h

#26h

Word
address
decimal

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

34d

35d

33d

38d

Designation

Warnings 1

Warnings 2

Warnings 3

Operating hours
Compressor 1 or
pump 1 (32 bit value)

Operating hours
Compressor 2 or
pump 2 (32 bit value)

Accumulated sum
Water meter in litres
(optional) (32-bit
value)

Bus module status

Feedback, motorised
ball valve 1 (current
position: 0 — 100 %)
Feedback, motorised
ball valve 2 (current
position: 0 — 100 %)

System type
11 = Servimat

Conductivity (ps/cm)
(Only with
"Conductivity
monitoring" option) *

Bit addresses

170h: -

171h: Maximum level
exceeded

172h: Pump runtime
exceeded

173h: Make-up time
exceeded

174h: Make-up cycles
exceeded

175h: Maximum pressure
exceeded

176h: Make-up quantity
exceeded

17Ah: Make-up valve leaking
17Bh: Power failure

17Ch: Calibration incorrect
17Dh: Parameter defective
17Eh: Maximum make-up
quantity exceeded

17Fh: Maintenance
requested

180h: Replace battery
181h: Softening, replace
cartridge

182h: Check data logger
183h: Check bus module
184h: -

190h: Expansion module,
message digital input 1
191h: Expansion module,
message digital input 2
192h: Expansion module,
message digital input 3
193h: Expansion module,
message digital input 4
194h: Expansion module,
message digital input 5
195h: Expansion module,
message digital input 6
196h: Expansion module,
message digital output 6

200h

0= no connection between
bus module and controller

1 = connection between bus
module and controller OK

Word address

. address  Designation Bit addresses
hexadecimal .
decimal
Software version of
#25h the bus module
(217=V2.17)
7 Diagnosis

The module contains two light diodes from which the module operating state
can be read off. The light diodes are located on the right and left of the 9-pin D-

sub connector.

N

000799_401_R001

Light emitting Meaning

diode

LED1 Seen from the rear, on the left of the Modbus connector
- OFF =no voltage or no communication
- YELLOW = communication active
—  RED =fault detected

LED 2 Seen from the rear, on the right of the Modbus connector

- OFF =no voltage or not initialised
- GREEN = module initialised, no fault
- RED =error detected

28 — English
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8 Troubleshooting

The following table lists error messages which relate to the bus module that can be displayed in the Reflex Control-Touch controller.

ERR Code Error message Cause Remedy

L Master-slave communication or master .
29 Communication Check connection.
controller faulty

Connecting cable defective

Lo . Contact the Reflex Customer Service
Main circuit board defective

34 Main board communication faulty

Check the set values.

42 Bus module The bus module was not detected. e —

9 Call up data with ComTest Pro

> Notel
The Reflex controller must be switched on.

You can download the ComTest Pro software from www.baseblock.com (path: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Connect the other end of the sub-D connector using a serial USB adapter (e.g. AUO002E from Logilink).
2. Connect the USB connector to your PC.
3. Open ComTest Pro on your PC.
4, Transfer the settings in Step 1 and Step 2.
5. Press the "Start" button.
- The port must be set up correctly via the Windows Device Manager, see the following description.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port Baud Rate| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %I;?I'rgﬂéiiktrol
Comb lv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& R 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d || od 0d || 34d || 201d|B2768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossoasl [ ) L JL JL I JC 0 JC 0 JL JL I L L]
A | I N N N |
oesosol [ ) L J[ JL I JC Q0L JC 00 JC JC I 0 L]
ostooel [ I Q[ I L JL 0 JC I JC I 0 E ]
vzl [ I JL T I I JC I Q0 I 0 0 JL I ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Notel
If Loop Command has been activated, the system values are queried in a continuous loop.
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Configure the port using Windows Device Manager:
If no data is received, check that the correct port has been configured.

nAwWwN =

Click on the Windows icon on your computer.
Enter "Device Manager".
Open Device Manager.

Ports (COM & LPT) lists the port that must be entered in step 1 of the ComTest Pro software.

Also check the connections!

[ | Device Manager — [ x
File Action  View
<« > [ ][ [[?] [ ][]

/\

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Risk of serious injury or death due to electric shock
Some parts of the device's circuit board may still carry 230 V voltage even with the device physically isolated from the power supply.
Before you remove the covers, completely isolate the device controller from the power supply.

Verify that the main circuit board is voltage-free.

10 Disposal
112 Conformity and standards

Dispose of the product at the end its useful life in a waste stream . . . .
separate from unsorted household waste. Device conformity declarations are available on the Reflex homepage.
Take the product to a suitable disposal point for recycling electrical www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen
and electronic equipment. ]
Observe the laws applicable in your country on waste recycling and Alternatively, scan the QR code: ? -
disposal.

11 Annex

11.1  Reflex Customer Service

Central customer service

Central telephone number: +49 (0)2382 7069 - 0

Customer Service extension: +49 (0)2382 7069 - 9505

Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523 113  Guarantee

E-mail: service@reflex.de

Technical Hotline

For questions about our products
Telephone number: +49 (0)2382 7069-9546
Monday to Friday 8:00 to 16:30

The respective statutory guarantee regulations apply.
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1 Remarques a propos du mode d’emploi > Remarque!
Ce symbole correspondant a la mention « Remarque » indique des

Le présent mode d’emploi contribue au fonctionnement irréprochable et en conseils et recommandations & suivre pour une utilisation efficace du
toute sécurité de I'appareil. produit.
L'entreprise Reflex Winkelmann GmbH décline toute responsabilité pour les
doEnmages cons,ecunfs.au non—respect, du present. mode d.emp.I(?l. En plgs du 32 Exigences pour le personnel
présent mode d’emploi, observer les réglementations et dispositions nationales
en vigueur dans le pays d'installation (prévention des accidents, protection de Le montage et I'utilisation ne doivent étre effectués que par du personnel
I'environnement, sécurité au travail et conformité des travaux, etc.). qualifié ou formé en conséquence.
Le présent mode d’emploi décrit I'appareil avec un équipement de base et des Le raccordement électrique et le cablage de I'appareil doivent étre réalisés par
interfaces pour I'équipement supplémentaire optionnel avec des fonctions un spécialiste conformément aux consignes nationales et locales en vigueur.
supplémentaires.
> Remarque! 33 Equipement de protection individuelle

Avant I'utilisation, le présent mode d’emploi doit étre lu attentivement

et observé scrupuleusement par toutes les personnes chargées du 7
montage de ces appareils ou d'autres travaux sur les appareils. Il doit
étre remis a I'exploitant de 'appareil et conservé a portée de main prés

de l'appareil.

Durant tous les travaux sur l'installation, portez I'équipement de protection
2 Responsabilité et garantie légale individuelle obligatoire, par ex. une protection auditive, une protection des yeux,
des chaussures de sécurité, un casque de protection, des vétements de
protection, des gants de protection.
L'équipement de protection individuelle requis est défini dans les consignes
nationales du pays respectif de I'exploitant.

L'appareil a été construit selon I'état actuel de la technique et conformément aux
régles techniques reconnues en matiére de sécurité. Des dangers pour la vie et la
santé du personnel ou de tiers ainsi que des dysfonctionnements de I'installation
ou des dommages sur les biens matériels peuvent toutefois survenir.

Il est interdit de modifier I'appareil, par exemple son systéme hydraulique ou son .
34 Utilisation conforme

cablage.
La responsabilité et la garantie Iégale du fabricant sont exclues dans les cas Le module bus Anybus-CompactCom® pour Modbus-RTU® est un module
suwants.:. ] ) d’extension I/0 a monter dans la commande de I'unité de contréle tactile des
. Utilisation non conforme de I'appareil. installations Reflex. Il permet le raccordement de la commande de I'unité de
. Mise en service, utilisation, maintenance, entretien, réparation et montage contréle tactile en tant qu’esclave a un réseau Modbus-RTU®.
incorrects de 'appareil. L ) ' . Le module bus s'intégre directement a I'emplacement prévu a cet effet dans le
. Non-qbsgrvatlor) des consignes de securite dansle pr’esept’mode d'emploi. boitier du régulateur de la commande. Le procédé maitre-esclave est employé
* Exploitation de I'appareil avec des équipements de sécurité ou des pour la transmission des données. Coté Modbus, une interface RS-485 sans
dispositifs de protection défectueux ou montés de maniére incorrecte. potentiel est installée. Une fiche D-sub est requise en vue du raccordement.

Absence de réalisation des travaux de maintenance et d'inspection dans
les délais prévus.

. Utilisation de piéces de rechange et d'accessoires non agréés.

Les conditions préalables a un recours a la garantie sont un montage et une mise
en service dans les régles de I'art de I'appareil.

> Remarque!
Confiez la premiére mise en service ainsi que la maintenance annuelle
au service aprés-vente du fabricant Reflex, & 11.1 "Service aprés-vente
du fabricant Reflex", B 44.
3 Sécurité
31 Explication des symboles
3.1.1  Consignes du mode d'emploi

Les remarques suivantes sont employées dans le mode d’emploi.

Danger de mort / Graves dommages pour la santé

000894_001_R001

*  Lesymbole correspondant a la mention « Danger » indique un danger Commande de 'unité de contrdle tactile Reflex
imminent, pouvant entrainer la mort ou de graves blessures
(irréversibles).

Le module bus Anybus-CompactCom® pour Modbus-RTU® doit exclusivement
étre employée dans les commandes de I'unité de contréle tactile Reflex.
AVERTISSEMENT Toute autre utilisation du module bus est réputée non conforme.
Graves dommages pour la santé
. Le symbole correspondant a la mention « Avertissement » indique un

danger, pouvant entrainer la mort ou de graves blessures
(irréversibles).

A\ PRUDENCE

Dommages pour la santé
. Le symbole correspondant a la mention « Prudence » indique un
danger, pouvant entrainer de légéres blessures (réversibles).

ATTENTION

Dommages matériels

. Le symbole correspondant a la mention « Attention » indique une
situation, pouvant entrainer des dommages sur le produit ou sur
d'autres objets a proximité.
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Caractéristiques techniques

35 Risques résiduels

Cet appareil est fabriqué selon I'état actuel de la technique. Cependant, des
risques résiduels ne peuvent jamais étre exclus.

Danger de blessures mortelles par électrocution.

Il existe un risque de blessures mortelles en cas de contact avec des

composants électroconducteurs.

. Assurez-vous que la ligne d'alimentation vers |'appareil est hors tension
et protégée contre la remise en marche.

. Assurez-vous que I'installation ne peut pas étre remise en marche par
d'autres personnes.

. Assurez-vous que les travaux de montage sur le raccordement
électrique de I'appareil sont uniquement réalisés par un électricien
qualifié conformément aux régles locales électrotechniques en vigueur.

5 Raccordement du module bus

Danger de blessures mortelles par choc électrique

Méme aprés avoir débranché la fiche de secteur, certains composants de la

carte de I'appareil peuvent rester sous tension 230 V.

. Avant de retirer les couvercles, débranchez complétement la
commande de 'appareil de I'alimentation électrique.

. S'assurer que la carte est hors tension.

Danger de blessures mortelles par choc électrique

Méme aprés avoir débranché la fiche de secteur, certains composants de la

carte de I'appareil peuvent rester sous tension 230 V.

. Avant de retirer les couvercles, débranchez complétement la
commande de I'appareil de I'alimentation électrique.

. S’assurer que la carte est hors tension.

. Les travaux sur et avec le module bus sont strictement réservés au
personnel qualifié.

. Mettez uniquement en service les interfaces de bus et les modules bus a
condition qu'ils n‘aient pas été modifiés techniquement et qu'ils soient
dans un état de service irréprochable.

4 Caractéristiques techniques

R3

+ = — 42,1 48

000783_401_R001

Conditions ambiantes : +  Température de service:-5°Ca +55 °C
. Température de stockage : -40 °Ca +70 °C
. Degré de protection : en fonction de 'unité
de controle tactile
Tension d'alimentation : Via l'unité de controle tactile

Interface Modbus-RTU®: - 1,2 kbits/s - 57,6 kbits/s
. Raccordement via prise D-sub a 9 poles

Réglage de |'adresse : Via I'unité de contréle tactile
Interface pour la Le module bus est intégré a I'interface
commande : CompactCom.

1. Mettez hors tension I'installation dans laquelle I'appareil est monté.

2. Vérifiez 'absence de tension et sécurisez I'installation contre toute remise
en marche.

3. Débranchez la fiche d'alimentation de I'appareil de la tension
d'alimentation ou coupez l'interrupteur principal.

4, Ouvrezla trappe inférieure sur le boitier et desserrez les quatre vis a téte
hexagonale dans les coins.

I' o _'7

000822_401_R001

5. Retirezle couvercle du boitier de la commande.
6.  Enfichezle module bus dans I'emplacement du module Anybus (8) sur la
carte.

i
N

10 9
|

' i!ﬁ! i ‘gﬂ | olofelo]
456 ]7 89 10] anead 7617 1819202122

1 2 3

o)

[olols]

12&
|

000792_401_R001

Mise en réseau RS-485

Module RS-485

Interface E/S

Carte SD

Alimentation 10V

Sorties analogiques pour la pression et la conductivité

Compartiment de la batterie

Slot du module Anybus

Résistances terminales RS-485 (contacteur DIP)

=YV |(INOO VNN |WIN|—=

o

Résistances terminales RS-485 (contacteur DIP)

ATTENTION

Dommages sur I'appareil

Le montage ou le démontage incorrect du module peut détruire I'interface.

. Montez et démontez le module exclusivement conformément au
graphique suivant.
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Raccordement du module bus

Montage

—_—
A 000784_401_R001

52 Configuration du module bus

Danger de blessures mortelles par choc électrique

Méme aprés avoir débranché la fiche de secteur, certains composants de la

carte de I'appareil peuvent rester sous tension 230 V.

. Avant de retirer les couvercles, débranchez complétement la
commande de I'appareil de I'alimentation électrique.

. S'assurer que la carte est hors tension.

Démontage

il

000784_402_R001

5.1 Raccordement du Modbus-RTU® (fiche D-sub)

Danger de blessures mortelles par choc électrique

Méme aprés avoir débranché la fiche de secteur, certains composants de la

carte de I'appareil peuvent rester sous tension 230 V.

. Avant de retirer les couvercles, débranchez complétement la
commande de I'appareil de I'alimentation électrique.

. S'assurer que la carte est hors tension.

Matériel nécessaire pour le contrdle du fonctionnement :
. Ordinateur Windows avec port USB
. Fiche D-sub a 9 poles LogiLink avec port USB

Logiciel nécessaire pour le contrdle du fonctionnement :
. Simulateur maitre pour Modbus-RTU (par exemple ComTest Pro)

1. Raccordez le module bus a une fiche D-sub a 9 péles (fiche non fournie),
% 5.3 "Affectation du connecteur D-sub a 9 péles”, B 35.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Fiche non fournie

2. Remettez en marche la commande.

1.

2.

Raccordez la fiche d'alimentation de la commande au réseau électrique et
allumez I'unité de controle tactile de la commande Reflex.
Le menu principal s'affiche sur I'écran. Cliquez sur I'icone « Réglages ».

Variomat

3.

Sélectionnez « Service ».

Réglages S
2y

Client =

Service >gn .~

A

OK
@ 1.8bar

4.

Saisissez le code d'acces pour le menu de service a I'aide des touches
fléchées et confirmez-le en appuyant sur « OK ».

‘Menudeservice: | A ‘ v | A ‘ A | v

Menu service

i
A
A

Saisie du code

Enter e
code pour le
menu senvice!

1,8 bar

>

5.

Remarque!

Sila saisie du code est incorrecte, I'écran des réglages s'affiche a
nouveau.

Autres codes d’accés, & 5.4 "Codes d’acces", 2 35.

Dans le menu de service, cliquez sur « Module AnyBus ». A cet effet, vous
devez faire défiler I'écran vers le bas a I'aide des touches fléchées.
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Settings > Service

Networking >

SD card >
AnyBus module >Q -~
2,5 bar ] 4%

> Remarque!
Sila liste du menu ne contient aucun module, contrdlez les raccords et
si le module bus a correctement été intégré.

6. Siunmodule bus a été reconnu, vous pouvez configurer |'adresse Modbus
(adresse du module), la vitesse de transmission et le format des données
sur la commande.

Settings > Service > AnyBus module

X

(270) Module type Modbus-RTU

(272) Module adress 1

(273) Baud rate 19200

(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar ] 4%

>

Remarque!

Chaque station Modbus doit posséder une adresse unique pour la
communication.

Chaque adresse Modbus est codée dans un octet.

Adresse du module : 1...247

Vitesses de transmission :

4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bauds

Format de données : 8/EVEN/1,8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(bits de données / parité / bits d'arrét)

53 Affectation du connecteur D-sub a 9 poles

Broche | Désignation Fonction

1 GND

2 5V -—-

3 PMC Avec RS-232: raccorder a la broche 2

Avec RS-485 : laisser ouvert !

4 - —

5 B-Line Signal B RS-485

6 - _—

7 Rx Réception RS-232

8 Tx Envoi RS-232

9 A-Line Signal A RS-485
5.4 Codes d'accés

Code d’accés menu de service :

Service

3 A v A A v
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55 Lecture des adresses binaires

Les adresses binaires vous permettent de lire les paramétres respectifs.
Exemple : contrdler si le contacteur de manque d’eau est activé ou désactivé.

1. Dans le tableau 2, le contacteur de manque d’eau 132h figure sous « Entrées numériques ».

Adresse de mot #19d ou #13h (d = nombre décimal ; h = nombre hexadécimal)
Index : 2

Tableau 2 : les données suivantes peuvent étre consultées :

Désignation Adresse de mot / Adresse de mot / Adresses binaires
adresse de registre adresse de registre
[décimale] [hexadécimal]
Pression systeme en 1/100 bar (sauf avec Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Niveau de remplissage en % (pas avec Servitec/icien #17d #11h
option pression du tuyau de remplissage en
1/100 bar)
Sorties numériques #18d #12h 120h (bit zéro) - Pompe 2 marche
121h (premier bit) - Pompe 1 marche
122h (deuxieme bit) - Soupape de décharge 2 ouverte
123h (troisieme bit) - Soupape de décharge 1 ouverte
124h (quatrieme bit) - Vanne d’appoint d’eau ouverte
125h (cinquiéme bit) - Message : niveau min.
126h (sixiéeme bit) - Message : défaut collectif
Entrées numériques #19d #13h 130h (bit zéro) - Retour d'information pompe 1
131h (premier bit) - Retour d'information pompe 2
132h (deuxiéme bit) - Contacteur de manque d'eau
133h (troisiéme bit) - Compteur d'eau
> Remarque!
Le logiciel ComTest Pro exige la saisie de nombres décimaux. Les nombres hexadécimaux (h) doivent étre convertis en nombres décimaux (d), ® 5.5.1

"Conversion du systéme de numération", & 38.

2. Ouvrezle logiciel ComTest Pro et modifiez le registre sous « Step 2 » sur 19 (= 19d, car le contacteur de manque d'eau est enregistré sous I'adresse de mot 19d).
Configurez le nombre de registres sur « 1» (« # Registers »), car seul un paramétre doit étre lu.

File Edit View Help

| Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %ER%’%%C:”O'
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command |||# Registers || Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 | ‘£ {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 16 IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop o~ Rosel S o

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log l

corowefza | | I I I I L QL L L JL L L L[|
orosz| || | L JL JL JL JL 00 L I JL L LI L |
szl Il ) I L L 0 0 I I JC JL L L I ]
oot | N I L I L L JL JL I JL L LI 1
|
|
|

Step 3

oesosol | ) I JL L L L I I JL JL L JL_JL_
osose] ] [ I I L L 0 W I I I L I I |
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  J L gL JL JL I JC 0 0 JC E 0 E ]

U Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Appuyez sur le bouton « Start ».
Vous reconnaissez un nombre décimal marqué en jaune dans I'historique du registre : 7d
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Raccordement du module bus

File Edit View Help

| Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %ER‘:T'?%Z‘:“';O'
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
Step 2 1 (®) Read Holding Register(s) | ' 4 M Error Checking
P Register (O write Single Holding Register E’ Iz M show Error Dialog
O Write Holding Register(s) | 4 16 IE

él Read Redgisters | Write Registers | Raw Data I Data Log |

ool T T - - I L L e L]
ool J_ L L JC L I 0 IC JC IC I C e ]
essos] | L JL L JC L JIC L L L JC L I L
O I | I
eesos0] | J L I I I I - L JIC L I L
|
|
|

19
y Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
77 Start Stop K Reset K Reset K Reset
(G
jj>»

Step 3

osose] ] I I I L 0 W I I JL 0 I L
vzl ) L JL Q0 Q0 W I 0 JL JE Q0 L JL ]
merzs|  J JL L JL J0 JL I JC 0 0 E ]

[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Convertissez le nombre décimal 7d en un code binaire, % 5.5.1 "Conversion du systéme de numération”, & 38.
- Lenombre décimal 7 équivaut au code binaire 0111.

Lisez & I'aide du code binaire 0111 et de I'index si le contacteur de manque d’eau est en MARCHE ou & 'ARRET.

- Nombre décimal 7 = Code binaire 0 1 1 1
1 1 1 T
- Index des paramétres : 3 2 1 0
- Sensde lecture: < (Numérotation des bits de droite a gauche)

La valeur de bit 1 se trouve a la position de la numérotation 2 (deuxiéme bit, tableau 2).
- 1=MARCHE
=  Le contacteur de manque d'eau est en MARCHE !

L'index est indiqué dans le tableau 2, & 5.5 "Lecture des adresses binaires", 2 36.
Pour la lecture du code binaire, & 5.5.2 "Lecture du code binaire", B 38.
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5.5.1 Conversion du systéme de numération

Pour convertir un systeme de numération en un autre systéme de numération
(par exemple des nombres décimaux en nombres hexadécimaux), vous avez
d’abord besoin d’une calculatrice pour programmeurs.

Si vous utilisez un ordinateur Windows, vous pouvez sélectionner la calculatrice
sous « Démarrer ».

1. Dans le menu, basculez la calculatrice sur « Programmeur ».

Calculator |:| ><

Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
] Volume -
D Length +

() Weight and Mass

() Info -

2. Lesystéme de numération sélectionné est indiqué par une barre bleue.
- Hexadécimal (HEX)
- Décimal (DEC)

Octal (OCT)

Binaire (BIN)

3. Saisissez une valeur.
4. Lavaleur est convertie dans les autres systemes de numération.
Par exemple, 13 h (nombre hexadécimal) = 19 d (nombre décimal).

Calculator o \:| ><

— Programmer
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

s QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And
2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Lecture du code binaire

L'index vous permet de reconnaitre le bit du code binaire a examiner.
Vous trouverez I'index dans le tableau 2, ® 5.5 "Lecture des adresses binaires",
36.

Adresse binaire du contacteur de manque d’eau : 132h
. 13 = Adresse de mot (nombre hexadécimal)
. 2 =Index

L'index 2 signifie que le bit a la position de la numérotation 2 indique le statut du
paramétre.

Il existe deux statuts différents :
. 1=MARCHE
. 0=ARRET

1. Numérotez le code binaire de droite a gauche.
2. Commencez la numérotationa 0:

0-1-2-3.
. Nombre décimal 7 = Code binaire 0 1 1 1
) ) ) )
. Index des paramétres : 3 2 1 0
. Sens de lecture <
(Numérotation des bits de droite a
gauche)

. La valeur de bit 1 se trouve a la position de la numérotation 2.

Résultat : Le contacteur de manque d'eau est en MARCHE !
- 0111 =Contacteur en marche
— 0011 =Contacteur a l'arrét
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6
6.1

Données transmises

Transmission des données du Modbus® vers la commande

La fonction suivante est mise a disposition pour la transmission des données :

Code de fonction Désignation Adressage

Modbus

16 (10h) Write multiple registers ~ Adresse de mot /
adresse de registre
[décimale]

Les données suivantes peuvent étre envoyées :

Adresse de Adresse

mot
Hexa-

Désignation
de mot
décimale

décimale

0000h

0001h

0002h

0003h

>

0000d Activer pompes

(uniquement

Adresses binaires

Bit 0 = Pompe / compresseur 1
MARCHE

possible en mode Bt 1= Pompe / compresseur 1 ARRET
«Automatique » !) Bit 2 = Pompe / compresseur 2

0001d Activer soupapes

(uniquement

MARCHE
Bit 3 = Pompe / compresseur 2 ARRET

Si ni le bit de mise en marche ni le bit
de mise a I'arrét d'une pompe ne sont
définis, la pompe est alors
uniquement commutée par la
séquence de la commande.

Bit 0 = Vanne d'appoint d'eau
OUVERTE

possible en mode Bit 1 = Vanne d’appoint d’eau FERMEE
« Automatique »!) Bit 2 = Déverseur 1 OUVERT

0002d Consigne de

pression pour PO

0003d Commuter le

mode

Remarque!

. Servitec avec 2x2 W-KH : PV
ouverte

Bit 3 = Déverseur 1 FERME

. Servitec avec 2x2 W-KH : PV
fermée

Bit 4 = Déverseur 2 OUVERT

. Servimat : Commutation lance
de pulvérisation

. Servitec avec 2x2 W-KH : CD
fermée

Bit 5 = Déverseur 2 FERME

. Servimat : commutation du
réservoir

. Servitec avec 2x2 W-KH : CD
ouverte

Bit 6 = Soupape MKH-2 OUVERTE

(uniquement Servimat)

Bit 7 = Soupape MKH 2 FERMEE

(uniquement Servimat)

Si ni le bit d'ouverture ni le bit de
fermeture d'une soupape ne sont
définis, la soupape est alors
uniquement commutée par la
séquence de la commande.

Valeur de pression pour « PO » en
1/10 bar

Sila valeur « = » est transmise ici, le
réglage actuel sur la commande n'est
alors pas modifié.

Bit 0 = Mode > ARRET
Bit 1 =Mode - AUTOMATIQUE

Une commande a distance via le maitre Modbus est uniquement
possible a condition que celle-ci ait été activée sur la commande tactile,
& 5.4 "Codes d'accés", B 35 (Réglages > Service > Configuration

(211)).

6.2

Transmission des données de la commande vers le Modbus®
(lecture des données de service)

Les fonctions suivantes sont mises a disposition pour I'interrogation des données

Code de fonction Désignation

Modbus
2
3

Adressage

Read discret inputs Adresse binaire

Read multiple registers (a partir de  Adresse de mot
I'adr. 100h > #=1)

Read input registers (a partir de
I'adr. 000h = #=0)

Adresse de mot

Les tableaux suivants contiennent les données transmises pour les différentes
installations avec une commande de I'unité de controle tactile :

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec
. Servimat
Particularités et options :

. “I=Uniquement pour I'option Surveillance de la conductivité

6.2.1

Données transmises pour Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Adresse de Adresse de

mot
Hexa-
décimale

#10h

#11h

#12h

#13h

#14h

mot
décimale

16d

17d

18d

19d

20d

Désignation ~ Adresses binaires

Pression
systéme en
1/100 bar

Niveau de

remplissageen -
%

120h : compresseur 2 ou pompe 2
marche

121h: compresseur 1 ou pompe 1
marche

122h : soupape de décharge 2
OUVERTE

123h: soupape de décharge 1
OUVERTE

124h : vanne d'appoint d'eau OUVERTE
125h : message Niveau min.

126h : message Défaut collectif (1= OK)
127h : message : défaut de
réalimentation (uniquement avec CT-
MK200)

130h : retour d'information pompe 1
131h: retour d'information pompe 2
132h: contacteur de manque d'eau
133h : compteur d'eau

134h : entrée numérique DE5
(uniquement avec CT-MK200)

135h : entrée numérique DE6
(uniquement avec CT-MK200)

136h : entrée numérique DE7
(uniquement avec CT-MK200)

140h : défaut module d’extension I/0
(option)

141h : mémoire EEPROM défectueuse
142h : sous-tension

143h : sous-dépassement pression
min.

144h : manque d’eau 1

145h : défaut pompe 1

146h : défaut compresseur 1

147h : défaut pompe 2

148h : défaut compresseur 2

149h : défaut mesure de la pression
14Ah : défaut mesure du niveau

14Bh : pendant plus de 4 heures en
mode ARRET

14Eh : paramétres de synchronisation
incorrects (carte mere)

14Fh : défaut communication (mise en
réseau)

Sorties
numériques

Entrées
numériques

Messages de
défaut 1
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Adresse de Adresse de
mot mot

Hexa- décimale
décimale

Désignation  Adresses binaires

150h : défaut carte mére

151h : défaut tension de bascule
numérique

152h : défaut tension de bascule
analogique

153h : défaut tension de bascule
robinet a boisseau sphérique 1
154h : défaut tension de bascule
robinet a boisseau sphérique 2
155h : défaut cavalier — pression
156h : défaut cavalier — niveau

170h: ---
171h : dépassement niveau max.
172h : dépassement de la durée de
fonctionnement de la pompe
173h : dépassement de la durée de
réalimentation
174h : dépassement du nombre de
cycles de réalimentation

. 175h : dépassement de la pression

#17h 23d 1Avert|ssements maximale

176h : dépassement du débit de
réalimentation
17Ah:vanne d'appoint d'eau non étanche
17Bh : panne de secteur
17Ch : mise a zéro défectueuse
17Dh : paramétre incorrect
17Eh : dépassement du débit de
réalimentation maximal
17Fh : demande de maintenance

Messages de

#15h 21d défaut 2

180h : remplacer la batterie
181h : adoucissement, remplacer la
Avertissements cartouche
2 182h: contrdler I'enregistreur de
données
183h : controler le module bus

190h : module d’extension I/0,
message Entrée numérique 1
191h : module d’extension I/0,
message Entrée numérique 2
192h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 3
Avertissements 193h : module d’extension I/0,
3 message Entrée numérique 4
194h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 5
195h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 6
196h : module d’extension |/0,
message Sortie numérique 6

#18h 24d

#19h 25d

Heures de
service
Compresseur 1 -—
ou pompe 1
(valeur 32 bits)
Heures de
service
Compresseur 2 ---
ou pompe 2
(valeur 32 bits)
Somme
accumulée
#1Eh(H)  30d(H)  Compteurd'eau
#1Fh (L) 31d (L) en litres
(en option)
(valeur 32 bits)

200h

#1Ah (H)  26d (H)
#1Bh (L)  27d(L)

#1Ch(H)  28d(H)
#1Dh(L)  29d(L)

Etat du module

#20h 32d bus

bus et la commande
1 = Connexion entre le module bus et

la commande OK

0= Aucune connexion entre le module

Adresse de Adresse de
mot mot

Hexa- décimale
décimale

Désignation  Adresses binaires

Type
d'installation
1 =Variomat
el R 2=Variomat
Giga
3 = Reflexomat
Retour
d'information,
robineta boisseau
#22h 34d sphérique
motorisé 1
(position actuelle:
0-100%)
Retour
d'information,
robineta boisseau
#23h 35d sphérique
motorisé 2
(position actuelle:
0-100%)
Version du
#25h 37d software du
module bus
(217=V2.17)

6.22  Données transmises pour Servitec

Ce tableau contient les données transmises pour les types d'installation
suivants :

. Servitec Magcontrol

. Servitec Levelcontrol

Adresse  Adresse

demot demot

‘. Désignation Adresses binaires
Hexa-  décimale
décimale
Pression systéme
#10h 16d en 1/100 i_Jar(sauf
pour Servitec
levelcontrol !)
Niveau de
#11h 17d remplissageen -
1/100 bar
120h:---
121h : pompe 1 MARCHE
122h : soupape de décharge 2 OUVERTE
#12h 18d Sorties 123h: soupape de décharge 1 OUVERTE
numériques 124h : vanne d'appoint d'eau OUVERTE
125h:---
126h : message Défaut collectif (1 = OK)
127h:---
130h : retour d'information pompe 1
Entrées 131h:---
el e numériques 132h : contacteur de manque d’eau
133h : compteur d’eau
140h: défaut module d'extension /0 (option)
141h : mémoire EEPROM défectueuse
142h : sous-tension
143h : sous-dépassement pression min.
144h : manque d'eau 1
145h : défaut pompe 1
146h: ---
147h: -
#14h 20d Messages de 148h s —
défaut 1 i .
149h : défaut mesure de la pression
14Ah: ---
14Bh : pendant plus de 4 heures en mode
ARRET
14Eh : paramétres de synchronisation
incorrects (carte meére)
14Fh : défaut communication (mise en
réseau)
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Adresse  Adresse

Adresse  Adresse

e mot d? rpot Désignation Adresses binaires de mot de’ rpot Désignation Adresses binaires
Hexa-  décimale Hexa-  décimale
décimale décimale
150h : défaut carte mére Retour
151h : défaut tension de bascule d'information,
numérique #22h 344 robineta boisseau
152h : défaut tension de bascule sphérique
analogique motorisé 1 (position
Messages de 153h : défaut tension de bascule robinet actuelle: 0~ 100%)
#15h 21d . . -
défaut 2 a boisseau sphérique 1 Retour
154h : défaut tension de bascule robinet diinformation,
a boisseau sphérique 2 robinet  boisseau
155h : défaut cavalier — pression #23h 35d sphérique
156h : --- motorisé 2 (position
15Ah:--- actuelle: 0- 100 %)
170h: --- Type
171h:--- d'installation
172h : dépassement de la durée de 4 = Servitec
X #21h 33d --
fonctionnement de la pompe Magcontrol
173h: dépassement de la durée de 5 = Servitec
réalimentation Levelcontrol
174h : dépassement du nombre de cycles Conductivité
de réalimentation (us/cm)
:r?:xr; m :Iéfassement de la pression 2eh sad (uniquement avec __
i I'option
A7 &d fivertisscments 176h : dépassement du débit de « Surveillance de
réalimentation la conductivité »)
17Ah : vanne d'appoint d’eau non .
) Version du
ke software du
17Bh : panne de secteur #25h 37d
17Ch s — module bus
17Dh : paramétre incorrect (@217=V2.17)
17Eh : dépassement du débit de . .
DT e o— 6.23 Données transmises pour Servimat
17Fh : demande de maintenance Adresse | Adresse
180h: lacer la batteri
. S de mot de’ rpot Désignation Adresses binaires
181h : adoucissement, remplacer la Hexa-  décimale
cartouche décimale
#18h 244 Avertissements 2 182h controler I'enregistreur de Pression systémeen
données #10h 16d
. 1/100 bar
183h: contrdler le module bus ;
184h : - Niveau de
185h - -— #11h 17d remplissage en
’ 1/100 bar
190h : module d’extension I/0, message
Entrée numérique 1 120h: compresseur 2 ou pompe 2 marche
191h : module d’extension I/0, message 121h: compresseur 1 oupompe 1 marche
Entrée numérique 2 122h: soupape de décharge 2 OUVERTE
192h : module d’extension I/0, message #12h 18d Sorties numériques  123h: soupape de decharge 1 OUVERTE
Entrée numérique 3 124h : vanne d'appoint d’eau OUVERTE
. 193h : module d’extension I/0, message 125h: message Niveau min.
#1%h 25d Avertissements 3 Entrée numérique 4 126h : message Défaut collectif (1 = OK)
194h : module d’extension /0, message 130h : retour d'information pompe 1
Entrée numérique 5 #13h 19d Entré . 131h: retour d'information pompe 2
195h’: modl{le_ d’extension I/0, message DUECSHUCHies 132h : contacteur de manque d'eau
Entrée numérique6 133h: compteur d’eau
;zftr:e ::ﬁ:grlie (d:)étensmn 1/0, message 140h : défaut module d’extension I/0
. q (option)
#1Ah (H) 26d (H) Heures de service 141h : mémoire EEPROM défectueuse
#1Bh (L) 27d (L) Pom_pe 1(valeur - 142h : sous-tension o
32 bits) 143h: sous-dépassement pression min.
#1Ch (H) 28d (H) Heures de service 144: Ln.afnque deau
#1Dh (L) 29d (L) Pompe 2 (valeur --- 145h : défaut pompe 1
32 bits) 146h : défaut compresseur 1
S ETiE #14h 20d Messages de défaut 147h: de:faut pompe 2
accumulée 1 148h : défaut compresseur 2
#1Eh (H) 30d(H) Compteur d'eau 149h : défaut mesure de la pression
#1Fh (L) 31d(L) enlitres 14Ah : défaut mesure du niveau
(en option) 14Bh: pendant plus de 4 heures en
(valeur 32 bits) mode ARRET
200h 14Eh : paramétres de synchronisation
0=A . trell dul incorrects (carte mere)
Etat du module = AUCUNE CoNNeXxion entre f€ modue 14Fh : défaut communication (mise en
#20h 32d bus et la commande .
bus . réseau)
1 = Connexion entre le module bus et la
commande OK
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Adresse Adresse

demot de mot
Hexa-  décimale
décimale

#15h 21d
#17h 23d
#18h 24d
#19h 25d

#1Ah (H) 26d (H)
#1Bh (L) 27d (L)

#1Ch (H) 28d(H)
#1Dh (L) 29d (L)

#1Eh (H) 30d (H)
#1Fh (L) 31d (L)

#20h 32d

Désignation

Messages de défaut

Avertissements 1

Avertissements 2

Avertissements 3

Heures de service
Compresseur 1 ou
pompe 1 (valeur
32 bits)

Heures de service
Compresseur 2 ou
pompe 2 (valeur
32 bits)

Somme accumulée
Compteur d'eau en
litres

(en option) (valeur
32 bits)

Etat du module bus

Adresses binaires

150h : défaut carte mére

151h : défaut tension de bascule
numérique

152h : défaut tension de bascule
analogique

153h : défaut tension de bascule
robinet a boisseau sphérique 1
154h : défaut tension de bascule
robinet a boisseau sphérique 2
155h : défaut cavalier — pression
156h : défaut cavalier — niveau

170h: ---

171h : dépassement niveau max.
172h : dépassement de la durée de
fonctionnement de la pompe

173h : dépassement de la durée de
réalimentation

174h : dépassement du nombre de
cycles de réalimentation

175h : dépassement de la pression
maximale

176h : dépassement du débit de
réalimentation

17Ah : vanne d'appoint d’eau non
étanche

17Bh : panne de secteur

17Ch : mise a zéro défectueuse
17Dh : paramétre incorrect

17Eh : dépassement du débit de
réalimentation maximal

17Fh : demande de maintenance

180h : remplacer la batterie

181h : adoucissement, remplacer la
cartouche

182h: contrdler I'enregistreur de
données

183h : controler le module bus
184h:--

190h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 1
191h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 2
192h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 3
193h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 4
194h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 5
195h : module d’extension |/0,
message Entrée numérique 6
196h : module d’extension |/0,
message Sortie numérique 6

200h

0= Aucune connexion entre le module

bus et la commande
1 = Connexion entre le module bus et
la commande OK

Adresse Adresse
demot de mot

Hexa-  décimale
décimale

#22h 34d
#23h 35d
#21h 33d
#26h 38d
#25h 37d

Désignation Adresses binaires

Retour
d’information,
robinet a boisseau
sphérique
motorisé 1 (position
actuelle : 0 - 100 %)

Retour
d'information,
robinet a boisseau
sphérique

motorisé 2 (position
actuelle : 0 - 100 %)

Type d'installation
11 = Servimat

Conductivité
(ps/cm)
(uniquement avec
I'option
«Surveillance de la
conductivité ») "

Version du software
du module bus
(217=V2.17)

7 Diagnostic

Le module posséde deux diodes lumineuses, qui permettent de relever I'état de
fonctionnement du module. Les diodes lumineuses se trouvent a droite et a
gauche de la fiche D-sub a 9 péles.

_/

N

000799_401

/

_R001

Diode lumineuse

Signification

DEL1

Vu de I'arriére, a gauche de la fiche Modbus

- ARRET = Aucune tension ou communication
—  JAUNE = Communication active

- ROUGE = Défaut détecté

DEL2

Vu de l'arriére, a droite de la fiche Modbus
ARRET = Hors tension ou non initialisé
—  VERT = Module initialisé, aucun défaut
- ROUGE = Erreur détectée

42 — Frangais

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B




8 Recherche et élimination des erreurs

Le tableau suivant répertorie les messages d’erreur qui peuvent s'afficher sur I'unité de contréle tactile de la commande Reflex et qui concernent le module bus.

Code ERR Message d'erreur Cause Solution

s Défaut de la communication maitre / esclave ou N .
29 Communication . Contrdler la connexion.
commande de liaison

. A R Cable de raccordement défectueux Informer le service aprés-vente du fabricant
34 Défaut de la communication de la carte mére .
Carte mére défectueuse Reflex
Contrdler les valeurs de réglage.
42 Module bus Le module bus na pas été reconnu. . vated gag
Contrdler le module bus.
9 Interrogation des données avec ComTest Pro
> Remarque!
La commande Reflex doit étre en marche.

Vous pouvez télécharger le logiciel « ComTest Pro » sur www.baseblock.com (chemin : Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Branchezl'autre extrémité de la fiche D-sub a un adaptateur sériel USB (par ex. AUOOO2E de Logilink).
2. Raccordez le port USB a votre ordinateur.
3. Ouvrez ComTest Pro sur votre ordinateur.
4,  Copiezles réglages dans « Step 1» et « Step 2 ».
5. Appuyez sur le bouton « Start ».
- Leport doit étre correctement configuré via le gestionnaire de périphériques Windows, voir description suivante.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& R 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Remarque!
SiLoop Command est activé, les valeurs de l'installation sont interrogées en boucle.
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Configuration du port via le gestionnaire de périphériques Windows :

En I'absence de réception de données, vérifiez que le bon port est configuré.

Cliquez sur I'icone Windows de votre ordinateur.

Saisissez « Gestionnaire de périphériques ».

Ouvrez le gestionnaire de périphériques.

Le port a saisir dans « Step 1 » du logiciel ComTest Pro est indiqué Sous « Ports (COM et LPT).
Contrdlez également les ports !

nAwWwN =

[ | Device Manager X

File Action  View

< > RO

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)
> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Danger de blessures mortelles par choc électrique

Méme aprés avoir débranché la fiche de secteur, certains composants de la carte de I'appareil peuvent rester sous tension 230 V.
. Avant de retirer les couvercles, débranchez complétement la commande de I'appareil de I'alimentation électrique.

. S'assurer que la carte est hors tension.

10 Elimination 112 Conformité / Normes
Ala fin de sa durée de vie, le produit doit étre éliminé séparément Les décl.arations de conformité de I'appareil sont disponibles sur la page
des déchets ménagers non triés. d'accueil de Reflex.
Apportez le produit a un point de collecte prévu pour le recyclage des www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen
appareils électriques et électroniques. )
Observez la législation en vigueur dans votre pays & propos de la Vous pouvez également scanner le 1
collecte et du recyclage des déchets. QR code:: u

11 Annexe

111 Service aprés-vente du fabricant Reflex

Service aprés-vente central du fabricant

N° de téléphone central : +49 (0)2382 7069 - 0

N° de téléphone du service aprés-vente du fabricant : +49 (0)2382 7069 - 9505
Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523 113 Garantie
E-mail : service@reflex.de

Les conditions de garantie légales s'appliquent.

Hotline technique

Pour toute question concernant nos produits
N° de téléphone : +49 (0)2382 7069-9546

Du lundi au vendredi de 8h00 a 16h30
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1 Avvertenze sul manuale d'uso

I presente manuale d'uso & un ausilio essenziale per il funzionamento in
sicurezza e senza anomalie dell'apparecchio.

La societa Reflex Winkelmann GmbH non si assume alcuna responsabilita per
danni originati dalla mancata osservanza del presente manuale d'uso. Oltre al
presente manuale, & obbligatoria I'osservanza delle norme e delle
regolamentazioni di legge nazionali vigenti nel paese d'installazione
(antinfortunistiche, ambientali, sull'esecuzione a regola d'arte dei lavori nel
rispetto delle norme di sicurezza, ecc.).

Il presente manuale d'uso descrive I'apparecchio dotato di un equipaggiamento
dibase e di interfacce predisposte per un equipaggiamento aggiuntivo optional
dotato di funzioni extra.

Avvertenzal

> Queste istruzioni devono essere lette attentamente prima dell'utilizzo e
applicate da qualsiasi persona incaricata del montaggio di questi
apparecchi o di altre operazioni sul dispositivo. Le istruzioni devono
essere consegnate al gestore dell'apparecchio e devono essere
conservate nelle vicinanze dello stesso in modo facilmente accessibile.

2 Responsabilita e garanzia per vizi e difetti

L'apparecchio & costruito conformemente allo stato dell'arte e a regole di
sicurezza tecnica approvate. Ciononostante, I'uso puo comportare rischi per
I'incolumita fisica del personale o di terzi e danni all'impianto o a beni materiali.
E vietato apportare alterazioni, ad esempio alla parte idraulica, 0 eseguire
interventi sulle interconnessioni elettriche dell'apparecchio.

E esclusa ogni responsabilita e garanzia del costruttore per vizi e difetti se causati
da una o piu delle seguenti cause:

. Utilizzo dell'apparecchio non conforme alla destinazione d'uso.

. Messa in servizio, utilizzo, manutenzione ordinaria, manutenzione
straordinaria, riparazione e montaggio impropri.

Mancata osservanza delle avvertenze di sicurezza contenute nel presente
manuale d'uso.

Esercizio dell'apparecchio con dispositivi di sicurezza e protezioni
danneggiati o non in regola.

Esecuzione delle attivita di manutenzione e ispezione oltre le scadenze
previste.

. Uso di ricambi e accessori non autorizzati.

Condizioni preliminari per la validita della garanzia contro vizi e difetti sono il
montaggio e la messa in servizio a regola d'arte dell'apparecchio.

Avvertenzal

> Fare eseguire la prima messa in servizio e la manutenzione annuale al
servizio di assistenza tecnica Reflex, & 11.1 "Servizio di assistenza
tecnica Reflex", B 58.

3 Sicurezza
31 Spiegazione dei simboli

311 Avvertenze contenute nelle istruzioni

Nel manuale d'uso vengono utilizzate le seguenti avvertenze.

A\ PERICOLO

Pericolo di morte/Gravi danni per la salute

. L'avvertenza in combinazione con la parola chiave "Pericolo" indica un
pericolo incombente e immediato che comporta la morte o lesioni
gravi.(irreversibili).

A avviso

Gravi danni per la salute

. L'avvertenza in combinazione con la parola chiave "Avviso" indica un
pericolo incombente che pud comportare la morte o lesioni gravi
(irreversibili).

A\ PRUDENZA

Danni per la salute

. L'avvertenza in combinazione con la parola chiave "Prudenza" indica
un pericolo che puo comportare lesioni lievi (reversibili).

ATTENZIONE

Danni materiali

. L'avvertenza in combinazione con la parola chiave "Attenzione" indica
una situazione che puo causare danni al prodotto stesso o a oggetti
nell'ambiente circostante.

Avvertenzal
Questo simbolo in combinazione con la parola chiave "Avvertenza"
indica consigli e suggerimenti utili per |'utilizzo efficiente del prodotto.

3.2 Requisiti del personale

Il montaggio e I'utilizzo possono essere effettuati esclusivamente da personale
specializzato o da personale appositamente formato.

L'allacciamento elettrico e il cablaggio dell'apparecchio devono essere eseguiti
da un elettricista secondo le normative nazionali e locali vigenti.

33 Dispositivi di protezione individuale

®O00@O00

Per tutti gli interventi sull'impianto indossare i dispositivi di protezione
individuale prescritti, ad esempio protezione auricolare, protezione oculare,
calzature protettive, elmetto di protezione, abbigliamento di protezione, guanti
di protezione.

Per informazioni sui dispositivi di protezione individuale, consultare le norme
nazionali del rispettivo paese di gestione.

34 Utilizzo conforme alle disposizioni

Il modulo bus Anybus-CompactCom @ per Modbus-RTU © & un modulo di
ampliamento che puo essere montato nell'unita di controllo Control Touch degli
impianti Reflex. Tale modulo consente di collegare l'unita di controllo Control
Touch come slave a una rete Modbus-RTU ©.

Il modulo bus viene integrato direttamente nell'apposita presa all'interno
dell'alloggiamento del regolatore dell'unita di controllo. Per la trasmissione dei
dati viene impiegata la procedura master-slave. Lato Modbus é disponibile
un'interfaccia RS-485 a potenziale zero. Per il collegamento & necessaria una
spina Sub-D.

000894_001_R001

Reflex Control - Unita di controllo Touch

Il modulo bus Anybus-CompactCom @ per Modbus-RTU © deve essere impiegato
esclusivamente nelle unita di controllo Control Touch Reflex.
Qualsiasi utilizzo differente del modulo bus é considerato non conforme.
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Dati tecnici

35 Rischi residui

Questo dispositivo & stato costruito allo stato dell'arte attuale. Tuttavia non & mai
possibile escludere rischi residui.

A pERICOLO

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche.

I contatto con componenti sotto tensione provoca lesioni mortali.

. Assicurarsi che I'alimentazione dell'apparecchio sia priva di tensione e
che non possa essere reinserita.

. Assicurarsi che I'impianto non possa essere riattivato da altre persone.

. Assicurarsi che le operazioni di montaggio in corrispondenza
dell'allacciamento elettrico dell'apparecchio vengano eseguite solo da
un elettricista qualificato e in conformita alle norme elettrotecniche
localiin vigore.

5 Allacciamento modulo bus

A PERICOLO

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche

Su parti della scheda dell'apparecchio puo permanere una tensione di 230 V

anche dopo aver staccato la spina dall'alimentazione di tensione.

. Prima di rimuovere i carter di copertura, sezionare completamente
I'unita di controllo dell'apparecchio dall'alimentazione di tensione.

. Verificare I'assenza di tensione sulla scheda.

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche

Su parti della scheda dell'apparecchio pud permanere una tensione di 230 V

anche dopo aver staccato la spina dall'alimentazione di tensione.

. Prima di rimuovere i carter di copertura, sezionare completamente
I'unita di controllo dell'apparecchio dall'alimentazione di tensione.

. Verificare |'assenza di tensione sulla scheda.

. Le operazioni su e con il modulo bus devono essere eseguite
esclusivamente da personale tecnico qualificato.

. Mettere in funzione le interfacce e i moduli bus solo se non sono stati
modificati a livello tecnico e si trovano in perfetto stato.

4 Dati tecnici

Y | SE== | 42,1 48

000783_401_R001

Condizioni ambientali: 0 Temperatura di esercizio: da-5°Ca
+55°C
. Temperatura di stoccaggio: da -40°C a
+70°C
. Grado di protezione: secondo Control
Touch
Alimentazione di tensione: tramite Control Touch

Interfaccia Modbus-RTU ©: 0 1,2 kbits/s - 57,6 kbits/s
. allacciamento mediante presa Sub-D a 9
poli

Impostazione dell'indirizzo: ~ tramite Control Touch

Interfaccia per |'unita di
controllo:

il modulo bus € integrato nell'interfaccia
CompactCom.

1. Togliere tensione all'impianto in cui € montato il dispositivo.

Controllare che I'impianto sia privo di tensione e bloccarlo per impedirne la

riattivazione.

3. Rimuovere la spina del dispositivo dall'alimentazione di tensione o
spegnere l'interruttore principale.

4,  Aprire lo sportello inferiore dell'alloggiamento e allentare le quattro viti
esagonali sugli angoli.

=

N

I

5. Rimuovere il coperchio dell'alloggiamento dell'unita di controllo.
6. Inserire il modulo bus nell'apposito slot per il modulo AnyBus (8) sulla
scheda.

000822_401_R001

10 9 8 7 6
||

»

b =

15/617 1819202122

000792_401_R001

Collegamento in rete RS-485

Modulo RS-485
Interfaccia 10

Scheda SD

Alimentazione 10V
Uscite analogiche per pressione e conducibilita

Vano batteria

Slot modulo AnyBus

Impedenze di terminazione RS-485 (DIP switch)
Impedenze di terminazione RS-485 (DIP switch)

ATTENZIONE

Danni all'apparecchio

I montaggio o lo smontaggio errato del modulo pud comportare la

distruzione dell'interfaccia.

. Montare e smontare il modulo esclusivamente nel rispetto del seguente
grafico.

=YV |(INOO VNN |WIN|—=

o
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Allacciamento modulo bus

Montaggio

—_—
A 000784_401_R001

Smontaggio

"

000784_402_R001

5.1 Allacciare il Modbus-RTU @ (spina Sub-D)

A PERICOLO

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche

Su parti della scheda dell'apparecchio pud permanere una tensione di 230 V

anche dopo aver staccato la spina dall'alimentazione di tensione.

. Prima di rimuovere i carter di copertura, sezionare completamente
I'unita di controllo dell'apparecchio dall'alimentazione di tensione.

. Verificare I'assenza di tensione sulla scheda.

Hardware necessario per il controllo del funzionamento:
. computer Windows con collegamento USB
. presa LogiLink-Sub-D-9 con collegamento USB

Software necessario per il controllo del funzionamento:
. simulatore master per Modbus-RTU (ad es. ComTest Pro)

1. Collegare il modulo bus con una spina Sub-D a 9 poli (la spina non &
compresa nella fornitura), % 5.3 "Posizionamento della spina Sub-Da 9
poli", B 49.

151617 1819202122

000793_401_R001

*La spina non & compresa nella fornitura

2. Awviare nuovamente I'unita di controllo.

52 Configurare il modulo bus

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche

Su parti della scheda dell'apparecchio pud permanere una tensione di 230 V

anche dopo aver staccato la spina dall'alimentazione di tensione.

. Prima di rimuovere i carter di copertura, sezionare completamente
I'unita di controllo dell'apparecchio dall'alimentazione di tensione.

. Verificare |'assenza di tensione sulla scheda.

1. Collegare la spina di alimentazione dell'unita di controllo alla rete elettrica
e avviare |'unita di controllo Reflex Control Touch.

2. Suldisplay compare il menu principale. Fare clic sul simbolo
"Impostazioni".

@ Variomat

A ol

Circuito

3. Selezionare "Assistenza".

Configuration [
N
Customer =
Service PO

A

OK
@ 1.8bar

4. Inserire il codice diaccesso per il menu di assistenza con i tasti freccia e
confermare con "OK".

Menu Assistenza: | A ‘ v | A ‘ A | v

Senise meErat W
i X

Codho nput

Efded darics many

o, phoasn !

1,8 bar

> Avvertenzal
Inserendo il codice errato si ritorna alle impostazioni.
Altri codici di accesso, & 5.4 "Codici di accesso", B 49.
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5. Fareclic nel menu Assistenza su "Modulo AnyBus". A tal fine, navigare > Avvertenza!

verso il basso con i tasti freccia.

Ogni stazione Modbus deve avere un indirizzo univoco per la

Settings > Service
Indirizzo del modulo:
Networking >
Baud rate:
SD card > Formati dati:
AnyBus module >Qx -~

N~

comunicazione.
X Ogni indirizzo Modbus viene codificato in un byte.

1...247

4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baud

8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(bit dati/parita/bit di stop)

53 Posizionamento della spina Sub-D a9 poli

Spina | Denominazione Funzione
- 1 GND ---
2,5 bar 4 [4%
D 2 5V -
> Awvertenzal 3 PMC Per RS-2323 collggare‘ alla Ispina 2
Se all'interno del menu non compare nessun modulo, controllare i Per RS-485: lasciare libero!
collegamenti e verificare che il modulo bus sia correttamente 4 -
integrato. 5 B-Line RS-485 Segnale B
6. Quando viene riconosciuto un modulo bus & possibile impostare I'indirizzo 6 .
Modbus (indirizzo del modulo), il baud rate e il formato dei dati nell'unita 7 Rx RS-232 ricezione
di controllo. 8 Tx RS-232 invio
9 A-Line RS-485 Segnale A
Settings > Service > AnyBus module X
5.4 Codici di accesso
(270) Module type Modbus-RTU Codici di accesso menu Assistenza:
(272) Module adress 1 Assistenza: A v A A v
(273) Baud rate 19200
(272) Data format 8/NONE/1

2,5 bar 1] 4%
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5.5 Leggere gli indirizzi bit

Sulla base degli indirizzi bit & possibile leggere di volta in volta i parametri.
Esempio: controllare se I'interruttore mancanza di acqua e acceso o spento.

1. Nellatabella 2, l'interruttore mancanza di acqua 132h é riportato alla voce "Ingressi digitali".
Indirizzo testuale #19d o #13h (d = numero decimale; h = numero esadecimale)
Indice: 2

Tabella 2: E possibile visualizzare i sequenti dati:

Denominazione Indirizzo Indirizzo Indirizzi bit
testuale/indirizzodi testuale/indirizzo di
registro [decimale] registro [esadecimale]

Pressione del sistema in 1/100 bar (non con Servitec ~ #16d #10h
Levelcontrol)
Livello di riempimento in % (non con Servitec/qui #17d #11h
opzionale pressione tubo di riempimento 1/100 bar)
Uscite digitali #18d #12h 120h (bit zero) - pompa 2 accesa
121h (primo bit) - pompa 1 accesa
122h (secondo bit) - valvola di troppo pieno 2 attivata
123h (terzo bit) - valvola di troppo pieno 1 attivata
124h (quarto bit) - valvola di rabbocco attivata
125h (quinto bit) - messaggio: livello minimo
126h (sesto bit) - messaggio: errore cumulativo
Ingressi digitali #19d #13h 130h (bit zero) - riscontro pompa 1
131h (primo bit) - riscontro pompa 2
132h (secondo bit) - interruttore mancanza di acqua
133h (terzo bit) - contatore dell'acqua
> Avvertenzal
Nel software ComTest Pro & necessario inserire numeri decimali. | numeri esadecimali (h) devono essere convertiti in numeri decimali (d), & 5.5.1

"Convertire il sistema numerico", B 52.

2. Aprireil software ComTest Pro e modificare il registro nello step 2 su 19 (= 19d, poiché l'interruttore mancanza di acqua & memorizzato all'indirizzo testuale 19d).
Impostare il numero di registri su "1" (#registro) poiché deve essere letto solamente questo parametro.

File Edit View Help

[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %iﬁg’%ﬁ;“trol
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command ||[# Registers ||| Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 Show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 ,TI IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop ~ Rosel S .

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log l

eor oI L I L JIC I I C I I ]
ooz J_J_ L JL L JC JC JC L JC JC 0 JC L 1]
esso[_J_ I JL JL JL I JC L L 0 L L L L
g R S N S A
|
|
|

Step 3

oesosol | ) I JL L L L I I JC JL L JL_JL_
osose] | N I I I I 0 W JC I JL L I L
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  JL L JL JL JL I JC 0 0 JC E 0 e

U Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Azionareil pulsante "Start".
E possibile riconoscere un numero decimale contrassegnato in giallo nella procedura di registro: 7d
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Allacciamento modulo bus

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Convertire il numero decimale 7d in un codice binario, % 5.5.1 "Convertire il sistema numerico", 2 52.
- lInumero decimale 7 corrisponde al codice binario 0111.

Sulla base del codice binario 0111 e dell'Indice, leggere se l'interruttore mancanza di acqua & su ON o su OFF.

- Numero decimale 7 = codice binario 0 1 1 1
) ) ) )
- Indice parametri: 3 2 1 0
- Direzione di lettura: < (numerazione bit da destra a sinistra)

Sulla posizione della numerazione 2 (secondo bit, tabella 2) si trova il valore bit 1.
-  1=ON
= L'interruttore mancanza di acqua & su ON!

L'indice @ riportato nella tabella 2, % 5.5 "Leggere gli indirizzi bit", B 50.
Per leggere il codice binario, & 5.5.2 "Leggere il codice binario”, B 52.
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5.5.1 Convertire il sistema numerico

Per convertire un sistema numerico in un altro sistema numerico (ad esempio
numeri decimali in numeri esadecimali), & necessario innanzitutto essere muniti
di una calcolatrice portatile per programmatori.

Se si utilizza un PC Windows, & possibile selezionare la calcolatrice su "Avvio".

1. Convertire la calcolatrice nel menu su "Programmatore”.

O X

Calculator

Calculator

Standard
() scientific M
</~ Programmer

Date Calculation

1/x

Converter
& Currency X

[] Volume -

D Length

() Weight and Mass

@ Info =

2. Il sistema numerico selezionato & contrassegnato da una barra blu.
- Esadecimale (HEX)
- Decimale (DEC)
- Ottale (OCT)
- Binario (BIN)

3. Inserire unvalore.
4. llvalore viene convertito negli altri sistemi numerici.
Ad esempio, 13 h (numero esadecimale) = 19 d (numero decimale).

Calculator o \:| ><
— Programmer

13
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

s QWORD MS
Lsh | Rsh| Or Xor Not And
2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

55.2  Leggere il codice binario

Sulla base dell'indice é possibile leggere qual ¢ il bit del codice binario da
considerare.

L'indice & riportato nella tabella 2, % 5.5 "Leggere gli indirizzi bit", & 50.

Indirizzo bit interruttore mancanza di acqua: 132h
. 13 = indirizzo testuale (numero esadecimale)
. 2 =indice

Indice 2 significa che il bit sulla posizione della numerazione 2 indica lo stato del
parametro.

Esistono due diversi stati:
. 1=0N
. 0=0FF

1. Numerare il codice binario da destra a sinistra.
2. Iniziare la numerazione con lo 0:

0-1-2-3.
. Numero decimale 7 = codice binario 0 1 1 1
T T T T
. Indice parametri: 3 2 1 0
. Direzione di lettura <
(numerazione bit da destra a
sinistra)

. Sulla posizione della numerazione 2 trova il valore bit 1.

Risultato: L'interruttore mancanza di acqua & su ON!
- 0111 =interruttore acceso
- 0011 =interruttore spento
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6 Dati trasmessi

6.1 Dati da Modbus ® all'unita di controllo

Per la trasmissione dei dati & disponibile la seguente funzione:

Modbus Function Denominazione
Code
16 (10h) Write multiple registers

E possibile inviare i seguenti dati:

Indirizzo  Indirizzo Denominazione
testuale testuale
esadecimale decimale

0000h 0000d
(possibile solo nel
modo operativo
"Automatico"!)

0001h 0001d
(possibile solo nel
modo operativo
"Automatico"!)

0002h 0002d
preimpostato PO

0003h 0003d
operativo

Comandare le pompe

Comandare le valvole

Valore della pressione

Commutare il modo

Indirizzamento

Indirizzo testuale/indirizzo
di registro [decimale]

Indirizzi bit

Bit 0 = pompa/compressore 1 ON
Bit 1= pompa/compressore 1 OFF
Bit 2 = pompa/compressore 2 ON
Bit 3 = pompa/compressore 2 OFF

Se non é impostato né il bit per
I'accensione, né quello per lo
spegnimento di una pompa, la
stessa puo essere attivata solo
tramite procedura dell'unita di
controllo.

Bit 0 = valvola di rabbocco

APERTA

Bit 1 = valvola di rabbocco

CHIUSA

Bit 2 = troppopieno 1 APERTO

. Servitec con 2x2 W-KH: PV
aperto

Bit 3 = troppopieno 1 CHIUSO

£ Servitec con 2x2 W-KH: PV
chiuso

Bit 4 = troppopieno 2 APERTO

£ Servimat: commutazione
tubo nebulizzatore

. Servitec con 2x2 W-KH: CD
chiuso

Bit 5 = troppopieno 2 CHIUSO

£ Servimat: commutazione
serbatoio

£ Servitec con 2x2-W-KH: CD
aperto

Bit 6 = valvola MKH-2 APERTA

(solo Servimat)

Bit 7 = valvola MKH 2 CHIUSA

(solo Servimat)

Se non é impostato né il bit per
I'apertura, né quello per la
chiusura di una delle valvole, la
valvola stessa puo essere attivata
solo tramite procedura dell'unita
di controllo.

Valore della pressione per "P0" in
1/10 bar

Se qui viene trasmesso il valore
"=", l'impostazione attuale
nell'unita di controllo non viene
modificata.

Bit 0 = modo operativo > STOP

Bit1 = modo operativo >
AUTOMATICO

Avvertenzal

> Il comando remoto tramite master Modbus & possibile solo se & stato
abilitato nell'unita di controllo Touch, & 5.4 "Codici di accesso", & 49
(Impostazioni > Assist. > Configurazione (211)).

6.2 Dati dall'unita di controllo a Modbus ® (leggere i dati di
esercizio)

Sono disponibili solo le seguenti funzioni per la visualizzazione dei dati

Modbus Denominazione Indirizzamento

Function Code

2 Read discret inputs Indirizzo bit

3 Read multiple registers Indirizzo testuale
(dall'indirizzo 100h = #=1)

4 Read input registers (dall'indirizzo Indirizzo testuale
000h - #=0)

Nelle seguenti tabelle sono riportati i dati trasmessi per i diversi impianti con
unita di controllo Control Touch:

. Variomat/Variomat Giga/Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Particolarita e opzioni:

. “1=solo per I'opzione di monitoraggio della conducibilita

6.2.1 Dati trasmessi per Variomat/Variomat Giga/Reflexomat

Indirizzo  Indirizzo
testuale testuale Denominazione Indirizzi bit
esadecimale decimale

Pressione del
sistemain 1/100 ---
bar

Livello di
riempimentoin  ---
%

#10h 16d

#11h 17d

120h: compressore 2 0 pompa 2 su ON
121h: compressore 10 pompa 1 su ON
122h: valvola di troppopieno 2 aperta
123h: valvola di troppopieno 1 aperta
124h: valvola di rabbocco aperta
125h: messaggio livello minimo

126h: messaggio di errore cumulativo
(1=0K)

127h: messaggio: errore di rabbocco
(solo per CT-MK200)

130h: riscontro pompa 1

131h: riscontro pompa 2

132h: interruttore mancanza di acqua
133h: contatore dell'acqua

134h: ingresso digitale DE5 (solo per
CT-MK200)

135h: ingresso digitale DE6 (solo per
CT-MK200)

136h: ingresso digitale DE7 (solo per
CT-MK200)

140h: anomalia modulo di estensione
(opzionale)

141h: EEPROM danneggiata

142h: sottotensione

143h: pressione min. non raggiunta
144h: mancanza d'acqua 1

145h: anomalia pompa 1

146h: anomalia compressore 1

147h: anomalia pompa 2

148h: anomalia compressore 2

149h: anomalia misurazione pressione
14Ah: anomalia misurazione livello
14Bh: modalita STOP attiva da oltre 4
ore

14Eh: parametro di compensazione
errato (scheda madre)

14Fh: anomalia nella comunicazione
(rete)

#12h 18d Uscite digitali

#13h 19d Ingressi digitali

Segnalazioni di

#14h 20d X
anomalia 1
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Indirizzo  Indirizzo
testuale testuale
esadecimale decimale

Denominazione

Indirizzi bit

150h: anomalia scheda madre
15Th: anomalia tensione trasduttore

Indirizzo
testuale

Indirizzo
testuale Denominazione

esadecimale decimale

Riscontro,
rubinetto a sfera

Indirizzi bit

digitale #22h 34d mot(_)r_izzato 1
152h: anomalia tensione trasduttore (posizione
5 lazioni di analogico attuale: 0 -
#15h 21d €gna‘azIonial 534 anomalia tensione trasduttore 100%)
anomalia 2 . -
rubinetto a sfera 1 Riscontro,
154h: anomalia tensione trasduttore rubinetto a sfera
rubinetto a sfgra. 2 . #23h 354 mot(_)r_lzzato 2
155h: anomalia jumper - pressione (posizione
156h: anomalia jumper - livello attuale: 0 -
100%)
170h: - i
171h: livello massimo superato Versione del
172h: tempo funz. pompa superato #25h 37d software del
. modulo bus
173h: tempo di rabbocco superato (217=V2.17)
174h: cicli rabbocco superati _—=
175h: pressione massima superata X . .
176h: portata rabbocco superata 6.2.2  Datitrasmessi per Servitec
#17h 23d Allarmi 1 17Ah:ya|vola dirabbocco non Questa tabella contiene i dati trasmessi per i seguenti tipi di impianto:
ermetica «  Servitec Magcontrol
17Bh: guasto di tensione +  Servitec Levelcontrol
17Ch: taratura a zero con anomalie
17Dh: parametro errato Indirizzo  Indirizzo
17Eh: portata rabbocco massima testuale testuale Denominazione Indirizzi bit
superata esadecimale decimale
17Fh: richiesta di manutenzione . .
Pressione del sistema
180h: sostituire la batteria #10h 16d in 1/100 bar (non per  ---
181h: addolcimento, sostituire Servitec Levelcontrol!)
#18h 24d  Allarmi2 f;;’;;?c'a " o dati 1th . Livello di riempimento
: verificare registr. dati in 1/100 bar
183h: verificare il modulo bus
) . 120h: ---
190h: quqlo di estedrlmslft)nle,1 121h: pompa 1 accesa
messagglo mgrgsso |g.| ale 122h: valvola di troppopieno 2
191h: modulo di estensione, aperta
?;t;s;?gglg 'Tg;SSO d'g,'tale 2 123h: valvola di troppopieno 1
- modulo di estensione, #12h 18d Uscite digitali aperta
messaggio ingresso digitale 3 ) .
193h: modulo di estensi 124h: valvola di rabbocco aperta
#19h 25d  Allarmi3 e 125h: -
messaggio ingresso digitale 4 L
. . 126h: messaggio di errore
194h: modulo di estensione, N
L - cumulativo (1 = OK)
messaggio ingresso digitale 5 127h:
195h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 6 130h: riscontro pompa 1
196h: modulo di estensione, 131h: ---
messaggio uscita digitale 6 #13h 19d Ingressi digitali 132h: interruttore mancanza di
Ore di esercizio acqua .
#1Ah(H)  26d(H) Compressore1o 133h: contatore dell'acqua
#1Bh (L) 27d (L) pompa 1 (valore 140h: anomalia modulo di
32 bit) estensione (opzionale)
Ore di esercizio 141h: EEPROM danneggiata
#1Ch(H)  28d(H) Compressore20 142h: sottotensione
#1Dh (L) 29d (L) pompa 2 (valore 143h.: pressione min. non
32 bit) raggiunta
144h: mancanza d'acqua 1
Somma maturata .
Contat 145h: anomalia pompa 1
#IER(H)  30d(H) Somatore 146h: -—-
dell'acquain litri -
#1Fh (L) 31d (L) . Lo 147h: —
(opzionale) #14h 20d Segnalazioni di :
(valore 32 bit) anomalia 1 148h: ---
149h: anomalia misurazione
(Z)OOh ; T pressione
= nessun collegamento tra il modulo
Stato del modulo IR 14Ah:
#20n - 32d R 148h: modalita STOP attiva da
|1' = .ct‘)llde.gament”o tra il modulo bus e oltre 4 ore
unftadicontrollo OK 14Eh: parametro di
Tipo impianto compensazione errato (scheda
1 =Variomat madre)
#21h 33d 2 =Variomat 14Fh: anomalia nella
Giga comunicazione (rete)
3 =Reflexomat
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Indirizzo  Indirizzo
testuale testuale
esadecimale decimale

#15h 21d

#17h 23d
#18h 24d
#19h 25d
#1Ah (H)  26d (H)
#1Bh (L) 27d (L)
#1Ch(H)  28d (H)
#1Dh (L)  29d (L)
#1Eh (H)  30d (H)
#1Fh (L) 31d (L)
#20h 32d

Denominazione

Segnalazioni di
anomalia 2

Allarmi 1

Allarmi 2

Allarmi 3

Ore di esercizio

Pompa 1 (valore
32 bit)

Ore di esercizio
Pompa 2 (valore

32 bit)

Somma maturata
Contatore dell'acqua
in litri

(opzionale) (valore
32 bit)

Stato del modulo bus

Indirizzi bit

150h: anomalia scheda madre
15Th: anomalia tensione
trasduttore digitale

152h: anomalia tensione
trasduttore analogico

153h: anomalia tensione
trasduttore rubinetto a sfera 1
154h: anomalia tensione
trasduttore rubinetto a sfera 2
155h: anomalia jumper -
pressione

156h: -

15Ah: ---

170h: -

171h: -

172h: tempo funz. pompa
superato

173h: tempo di rabbocco
superato

174h: cicli rabbocco superati
175h: pressione massima
superata

176h: portata rabbocco superata
17Ah: valvola di rabbocco non
ermetica

17Bh: guasto di tensione

17Ch: ---

17Dh: parametro errato

17Eh: portata rabbocco massima
superata

17Fh: richiesta di manutenzione

180h: sostituire la batteria
181h: addolcimento, sostituire
cartuccia

182h: verificare registr. dati
183h: verificare il modulo bus
184h: --

185h: ---

190h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 1
191h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 2
192h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 3
193h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 4
194h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 5
195h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 6
196h: modulo di estensione,
messaggio uscita digitale 6

200h

0= nessun collegamento tra il
modulo bus e I'unita di controllo
1 = collegamento tra il modulo
bus e I'unita di controllo OK

Indirizzo  Indirizzo
testuale testuale Denominazione Indirizzi bit
esadecimale decimale
Riscontro, rubinetto a
#22h 344 sfera_ motorizzato T
(posizione attuale: 0 —
100%)
Riscontro, rubinetto a
#23h 354 sfera_ motorizzato 2
(posizione attuale: 0 —
100%)
Tipo impianto
4 =Servitec
#21h 33d Magcontrol
5 = Servitec
Levelcontrol
Conducibilita (pns/cm)
#26h 384 (Solo per l'opzionedi
monitoraggio della
conducibilita)
Versione del software
#25h 37d del modulo bus
(217=V2.17)
6.23  Datitrasmessi per Servimat
Indirizzo  Indirizzo
testuale testuale Denominazione Indirizzi bit
esadecimale decimale
Pressione del
#10h 16d sistema in
1/100 bar
Livello di
#11h 17d riempimentoin  ---
1/100 bar
120h: compressore 2 0 pompa 2 su ON
121h: compressore 10 pompa 1 su ON
122h: valvola di troppopieno 2 aperta
e 123h: valvola di troppopieno 1 aperta
#12h 18d Uscite digitali
9 124h: valvola di rabbocco aperta
125h: messaggio livello minimo
126h: messaggio di errore cumulativo
(1=0K)
130h: riscontro pompa 1
... 13Th:riscontro pompa 2
el e sl il 132h: interruttore mancanza di acqua
133h: contatore dell'acqua
140h: anomalia modulo di estensione
(opzionale)
141h: EEPROM danneggiata
142h: sottotensione
143h: pressione min. non raggiunta
144h: mancanza d'acqua 1
145h: anomalia pompa 1
146h: anomalia compressore 1
#14h 20d Segnalazionidi  147h: anomalia pompa 2

anomalia 1

148h: anomalia compressore 2

149h: anomalia misurazione pressione
14Ah: anomalia misurazione livello
14Bh: modalita STOP attiva da oltre
4ore

14Eh: parametro di compensazione
errato (scheda madre)

14Fh: anomalia nella comunicazione
(rete)

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B

reflex Italiano — 55



Indirizzo  Indirizzo Indirizzo  Indirizzo

testuale testuale Denominazione Indirizzi bit testuale testuale Denominazione  Indirizzi bit
esadecimale decimale esadecimale decimale
150h: anomalia scheda madre Riscontro,
15Th: anomalia tensione trasduttore rubinetto a sfera
digitale #22h 34d mot(_)r_izzato 1
152h: anomalia tensione trasduttore (posizione
5 lazioni di analogico attuale: 0 -
#15h 21d egnataziont Al 4 531, 1 omalia tensione trasduttore 100%)
anomalia 2 . -
rubinetto a sfera 1 Riscontro,
154h: anomalia tensione trasduttore rubinetto a sfera
rubinetto a sfgra. 2 . #23h 354 mot(_)r_lzzato 2
155h: anomalia jumper - pressione (posizione
156h: anomalia jumper - livello attuale: 0 -
100%)
170h: -— ——
171h: livello massimo superato #21h 33g  Vpoimpianto
172h: tempo funz. pompa superato 11 =Servimat
173h: tempo di rabbocco superato Conducibilita
174h: cicli rabbocco superati (ps/cm)
175h: pressione massima superata (Solo per
176h: portata rabbocco superata #26h 38d I'opzione di
#17h 23d Allarmi 1 17Ah: valvola di rabbocco non monitoraggio
ermetica della o
17Bh: guasto di tensione conducibilita)
17Ch: taratura a zero con anomalie Versione del
17Dh: parametro errato software del
#25h 37d
17Eh: portata rabbocco massima modulo bus
superata (217=V2.17)
17Fh: richiesta di manutenzione
180h: sostituire la batteria 7 Diagnosi
eilie a_ddolamento, sostitulre Il modulo contiene due diodi luminosi in base ai quali & possibile leggere lo stato
. cartuccia - I, . .
#18h 24d Allarmi 2 . . . operativo del modulo. | diodi luminosi si trovano a destra e a sinistra della spina
182h: verificare registr. dati Sub-Da 9 poli.
183h: verificare il modulo bus
184h: -- . 2
190h: modulo di estensione,
messaggio mgre.esso dlglltale 1 ] _\
191h: modulo di estensione, N
messaggio ingresso digitale 2
192h: modulo di estensione, T
messaggio ingresso digitale 3
#19h 25d Allarmi 3 IEEDE quqlo e ester.15|.one,
messaggio ingresso digitale 4
194h: modulo di estensione,
messaggio ingresso digitale 5 . —
195h: modulo di estensione, & J
messaggio ingresso digitale 6 N ' /
196h: modulo di estensione, 000799_401_R001
messaggio uscita digitale 6
: . Diodi luminosi Significato
Ore di esercizio - — -
#1Ah (H) 26d (H) Compressore 10 LED1 Guardandolo da dietro, a §|n|stra della spina Modbus
#1Bh (L) 27d(L) pompa 1 (valore - OFF= nessuna tensione, oppure nessuna
32 bit) comunicazione
oredi . - GIALLO = comunicazione attiva
re di esercizio - ;
- ROSSO =rilevata anomalia
D) i) pemprere e | LED2 Guardandolo da dietro, a destra della spina Modb
#1Dh()  29d(L) pompa2 (valore uardandolo .a |e.ro,a. estra easpma. .c? ‘us
32 bit) - OFF = privo di tensione, oppure non inizializzato
—  VERDE = modulo inizializzato, nessuna anomalia
Somma maturata - ROSSO =rilevato errore
MEN(H)  30d(H) (ciglrll'taactol:z inlitri ---
#Fh(L)  31d %
(opzionale)

(valore 32 bit)

200h
0= nessun collegamento tra il modulo
bus e l'unita di controllo

1 = collegamento tra il modulo bus e
I'unita di controllo OK

Stato del modulo

#20h 32d bus
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8 Ricerca e soluzione dei guasti

Nella tabella seguente sono elencati i messaggi di errore che é possibile visualizzare nell'unita di controllo Control Touch Reflex e che interessano il modulo bus.

Codice ERR Messaggio di errore Causa Rimedio

Comunicazione master-slave o regolazione

29 Comunicazione - . Verificare il collegamento.
connessione disturbata
. S Cavo di connessione danneggiato . . A .
34 Anomalia comunicazione con la scheda base X 99 Avvisare il servizio di assistenza tecnica Reflex
Scheda madre danneggiata
. . Verificare i valori impostati.
42 Modulo bus Modulo bus non riconosciuto. . . P
Verificare il modulo bus.
9 Visualizzare i dati con ComTest Pro
Avvertenzal

' L'unita di controllo Reflex deve essere accesa.

E possibile scaricare il software "ComTest Pro" su www.baseblock.com (percorso: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Collegare I'altra estremita della spina Sub-D con un adattatore USB seriale (ad es. AUO002E di Logilink).
2. Collegare il collegamento USB al PC.
3. Aprire ComTest Pro sul PC.
4,  Trasmettere le impostazione nello step 1 e nello step 2.
5. Azionareil pulsante "Start".
- Laporta deve essere impostata correttamente sul pannello di controllo Windows, si veda la descrizione seguente.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 -I |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Avvertenzal
Se e attivato Loop Command vengono richiesti i valori dell'impianto a ciclo continuo.
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Impostare la porta sul pannello di controllo Windows:

Se non viene ricevuto alcun dato, verificare che sia impostata la porta corretta.
Fare clic sul simbolo di Windows sul computer.

Inserire "Pannello di controllo".

Aprire il pannello di controllo.

nHAwN =

Controllare anche gli allacciamenti!

Alla voce dei collegamenti (COM & LPT) ¢ indicata la porta che deve essere inserita nello step 1 del software ComTest Pro.

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)
> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Lesioni mortali provocate da scosse elettriche

Su parti della scheda dell'apparecchio pud permanere una tensione di 230 V anche dopo aver staccato la spina dall'alimentazione di tensione.
. Prima di rimuovere i carter di copertura, sezionare completamente I'unita di controllo dell'apparecchio dall'alimentazione di tensione.

. Verificare I'assenza di tensione sulla scheda.

10 Smaltimento

Smaltire il prodotto al termine della sua durata separatamente dai
rifiuti domestici.

Portare il prodotto in un centro di smaltimento idoneo per il
riciclaggio dei dispositivi elettrici ed elettronici.

Osservare le disposizioni di legge vigenti nel proprio paese in materia
di smaltimento e riciclaggio dei rifiuti,.

1 Allegato
11.1  Servizio di assistenza tecnica Reflex

Servizio di assistenza tecnica centrale

Numero telefonico centrale: +49 (0)2382 7069 - 0

Numero telefonico del servizio di assistenza tecnica: +49 (0)2382 7069 - 9505
Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523

E-mail: service@reflex.de

Assistenza telefonica tecnica

Per domande relative ai nostri prodotti
Numero telefonico: +49 (0)2382 7069-9546
Da lunedi a venerdi dalle 8:00 alle 16:30

11.2  Conformita/ Norme

Le dichiarazioni di conformita del dispositivo sono disponibili sulla homepage di
Reflex (in lingua tedesca).
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

In alternativa, si puo anche p—
scansionare il codice QR:

113  Garanzia

Valgono le condizioni di garanzia stabilite dalla rispettiva normativa.
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1 Wskazéwki do instrukgji obstugi

Zadaniem niniejszej instrukcji eksploatacji jest pomoc w zapewnieniu
bezpiecznego i sprawnego dziatania urzadzenia.

Firma Reflex Winkelmann GmbH nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
powstate wskutek nieprzestrzegania niniejszej instrukcji obstugi. Poza instrukgja
obstugi nalezy przestrzegac przepiséw prawa i innych regulacji obowiazujacych
w danym kraju (przepisy BHP, przepisy dotyczace ochrony srodowiska, zasady
bezpieczenstwa itd.).

W niniejszej instrukgji opisano urzadzenie z wyposazeniem podstawowym oraz
ztacza do opcjonalnego wyposazenia w dodatkowe funkcje.

Wskazéwka!

> Kazda osoba wykonujaca montaz lub realizujaca inne prace przy
urzadzeniu jest zobowiazana do uwaznego przeczytania niniejszej
instrukgji obstugi przed rozpoczeciem pracy oraz stosowania sie do jej
zapisow. Instrukgje obstugi nalezy przekazac uzytkownikowi
urzadzenia, ktory jest zobowiazany do przechowywania jej w fatwo
dostepnym miejscu w poblizu urzadzenia.

2 Odpowiedzialno$¢ i rekojmia

Urzadzenie zostato wyprodukowane zgodnie z najnowszym stanem wiedzy
technicznej i uznanymi zasadami bezpieczeristwa technicznego. Mimo to w
trakcie jego uzytkowania moze dojs¢ do zagrozen dla zdrowia i zycia personelu
lub 0s6b trzecich, a takze do uszkodzenia urzadzenia lub innych przedmiotéw.
W urzadzeniu nie wolno wprowadzac zadnych modyfikagji, np. w ukfadzie
hydraulicznym, ani ingerowac w uktad urzadzenia.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate z nastepujacych
przyczyn:

. zastosowanie urzadzenia niezgodnie z przeznaczeniem,

. niewtasciwy rozruch, obstuga, konserwacja, utrzymanie, naprawy i montaz
urzadzenia,

nieprzestrzeganie uwag dotyczacych bezpieczeristwa zawartych w
niniejszej instrukgji obstugi,

uzywanie urzadzenia z uszkodzonymi lub niewtasciwie zamontowanymi
urzadzeniami zabezpieczajacymi /ostonami,

nieterminowe wykonywanie czynnosci konserwacyjnych i przegladéw,

. zastosowanie niedopuszczonych czesci zamiennych i wyposazenia.
Rekojmia obowiazuje pod warunkiem fachowego montazu i rozruchu
urzadzenia.

> Informacja!
Pierwszy rozruch urzadzenia oraz coroczny przeglad powierza¢

serwisowi fabrycznemu Reflex, & 11.1 "Serwis zaktadowy Reflex", B 72.

3 Bezpieczeristwo
3.1 Objasnienie symboli
3.11 Wskazéwki zawarte w instrukgji

W instrukgji eksploatacji zastosowano nastepujace wskazéwki.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia / ciezkie obrazenia

. Odpowiednia wskazéwka w potaczeniu ze stowem sygnatowym
JNiebezpieczerstwo” oznacza bezposrednie zagrozenie prowadzace do
$mieci lub ciezkich (nieodwracalnych) obrazen.

A\ OSTRZEZENIE

Ciezkie obrazenia

. Odpowiednia wskazéwka w potaczeniu ze stowem sygnatowym
,0strzezenie” oznacza zagrozenie mogace prowadzi¢ do smieci lub
ciezkich (nieodwracalnych) obrazen.

A\ OSTROZNIE

Obrazenia

. Odpowiednia wskazéwka w potaczeniu ze stowem sygnatowym
,0stroznie” oznacza zagrozenie mogace prowadzic lekkich
(odwracalnych) obrazen.

UWAGA

Szkody materialne

. Wskazéwka ta w potaczeniu ze stowem sygnatowym ,Uwaga“ oznacza
sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu lub
przedmiotéw w jego bezposrednim otoczeniu.

Wskazéwka!

> Ten symbol w potaczeniu ze stowem sygnatowym ,wskazéwka“ oznacza
praktyczne porady i zalecenia dotyczace sprawnego obchodzenia sie z
produktem.

32 Wymogi stawiane pracownikom

Prace zwigzane z montazem i obstuga moga realizowac wyfacznie
wykwalifikowani pracownicy lub osoby specjalnie przeszkolone.

Podtaczenie urzadzenia do instalacji elektrycznej i okablowanie urzagdzenia musi
wykonac elektroinstalator zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym kraju i
regionie.

33 Sprzet ochrony indywidualnej

®O00000

Podczas wszystkich prac przy urzadzeniu nalezy stosowa¢ wymagany sprzet
ochrony indywidualnej, np. srodki ochrony stuchu, okulary ochronne, obuwie
ochronne, kask ochronny, odziez ochronna, rekawice ochronne.

Sprzet ochrony indywidualnej musi spetniac przepisy obowiazujace w kraju
uzytkownika urzadzenia.

34 Eksploatacja zgodna z przeznaczeniem

Modut Bus Anybus-CompactCom ® do Modbus-RTU @ jest to modut
rozszerzajacy, ktéry mozna zamontowac do sterownika Control Touch instalagji
Reflex. Umozliwia on podtaczenie sterownika Control-Touch jako elementu
podrzednego (slave) do sieci Modbus-RTU @.

Modut Bus jest zintegrowany w przewidzianym dla niego gniezdzie wtykowym
w obudowie regulatora sterownika. Do transmisji danych uzywa sie¢ metody
Master-Slave. Po stronie Modbus jest zainstalowany bezpotencjatowy interfejs
RS-485. Do podtaczenia konieczna jest wtyczka Sub-D.

000894_001_R001

Sterowniki Reflex Control-Touch

Modut Bus Anybus-CompactCom ® do Modbus-RTU ® nalezy stosowac wylacznie
w sterownikach Reflex Control-Touch.

Kazde uzycie modutu Bus wykraczajace poza wskazany zakres uwaza sie za
niezgodne z przeznaczeniem.
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35 Ryzyko szczatkowe

Urzadzenie zostato wyprodukowane zgodnie z powszechnie uznanym stanem
wiedzy technicznej. Mimo to nie mozna catkowicie wykluczy¢ wystepowania
czynnikdw ryzyka szczatkowego.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla Zycia obrazenia wskutek porazenia pradem elektrycznym.
Dotkniecie elementéw przewodzacych prad powoduje niebezpieczne dla
zycia obrazenia.

. Upewnic sig, ze przewdd zasilajacy do urzadzenia jest odtaczony od
napiecia i zabezpieczony przed ponownym wiaczeniem.

. Upewnic sig, ze nie ma mozliwosci ponownego wiaczenia instalacji
przez inne osoby.

. Upewnic sig, ze prace montazowe przy podtaczeniu elektrycznym
urzadzenia beda wykonywane wytacznie przez specjaliste elektryka
zgodnie z lokalnie obowiazujacymi przepisami z zakresu
elektrotechniki.

5 Podtaczanie modutu Bus

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla Zycia obrazenia wskutek porazenia pradem elektrycznym
Nawet po odfaczeniu wtyczki sieciowej z gniazda czes¢ uktadu drukowanego
urzadzenia moze znajdowac sie pod napieciem 230 V.

. Przed zdjeciem oston odtaczy¢ sterownik urzadzenia od zasilania.

. Sprawdzic¢ brak napiecia na plytce.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla Zycia obrazenia wskutek porazenia pradem elektrycznym
Nawet po odfaczeniu wtyczki sieciowej z gniazda cze$¢ uktadu drukowanego
urzadzenia moze znajdowac sie pod napieciem 230 V.

. Przed zdjeciem oston odtaczy¢ sterownik urzadzenia od zasilania.

. Sprawdzic¢ brak napiecia na plytce.

. Prace przy module i z modutem Bus moga wykonywac tylko
wykwalifikowani spegjalisci.

. Interfejsy magistrali i moduty Bus uruchamiac tylko w stanie
niezmienionym pod wzgledem technicznym i w nienagannym stanie.

4 Dane techniczne
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Warunki otoczenia: ° temperatura robocza: -5°C do +55°C
. Temperatura przechowywania: -40°C do
+70°C
. Stopien ochrony: zgodnie z Control
Touch

Zasilanie napieciem: Przez Control Touch
Interfejs Modbus-RTU ©: 0 1,2 kbits/s - 57,6 kbits/s
. Podtaczenie poprzez 9-biegunowe
gniazdo Sub-D

Ustawianie adreséw: Przez Control Touch

Interfejs do sterownika: Modut Bus zintegrowany z interfejsem

CompactCom.

1. Odtaczyc¢instalacje, w ktorej jest zamontowane urzadzenie, od napiecia.

2. Sprawdzic¢ brak napiecia i zabezpieczy¢ instalacje przed ponownym
wiaczeniem.

3. Odfaczy¢ wtyczke urzadzenia od zasilania albo wytaczy¢ wytacznik gtéwny.

4. Otworzy¢ dolna klape w obudowie i odkrecic cztery Sruby z them
szesciokatnym w naroznikach.

>

—»;\O

5. Zdjac¢ pokrywe obudowy sterownika.
6. Wetkna¢ modut Bus do gniazda modutu Anybus (8) na ptytce drukowane;j.

000822_401_R001
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RS-485 Osieciowanie

RS-485 Modut
Interfejs 10

Karta SD

Zasilanie 10V

Wyjscia analogowe cisnienia i przewodnosci

Komora na baterie

Gniazdo modutu Anybus

Wio|(NafunnphlwWwIN|—

Rezystory koricowe RS-485 (przetacznik DIP)

—_
o

Rezystory koricowe RS-485 (przetacznik DIP)

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia

Nieprawidfowy montaz albo demontaz modutu moze by¢ przyczyna

uszkodzenia interfejsu.

. Modut montowa¢ i wymontowywac wytacznie zgodnie z ponizszym
rysunkiem.
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Montaz

A 000784_401_R001

52 Konfiguracja modutu Bus

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla zycia obrazenia wskutek porazenia pragdem elektrycznym
Nawet po odfaczeniu wtyczki sieciowej z gniazda cze$¢ uktadu drukowanego
urzadzenia moze znajdowac sie pod napieciem 230 V.

. Przed zdjeciem oston odtaczy¢ sterownik urzadzenia od zasilania.

. Sprawdzic¢ brak napiecia na plytce.

Demontaz

il

000784_402_R001

5.1 Podtaczanie modutu Modbus-RTU ® (wtyczka Sub-D)

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla zycia obrazenia wskutek porazenia pradem elektrycznym
Nawet po odfaczeniu wtyczki sieciowej z gniazda cze$¢ uktadu drukowanego
urzadzenia moze znajdowac sie pod napieciem 230 V.

. Przed zdjeciem oston odtaczy¢ sterownik urzadzenia od zasilania.

. Sprawdzic brak napiecia na ptytce.

Sprzet potrzebny do kontroli dziatania:
. Komputer z systemem operacyjnym Windows ze ztaczem USB
. Wtyczka LogiLink-Sub-D-9 ze ztaczem USB

Oprogramowanie potrzebne do kontroli dziatania:
. Master-Simulator do Modbus-RTU (na przyktad ComTest Pro)

1. Potaczy¢ modut Bus z 9-biegunowa wtyczka Sub-D (wtyczka nie nalezy do
zakresu dostawy), & 5.3 "Przyporzadkowanie stykow 9-stykowej wtyczki

Sub-D", 2 63.
£ 9
~Bg  [~B2
fofolo] fofefo] fofofolof [ofolo] [olofololo]
123 456 78910 151617 1819202122

000793_401_R001

*Wtyczka nie nalezy do zakresu dostawy

2. Wiaczy¢ ponownie sterownik.

1. Potaczy¢ wtyczke sieciowa sterownika z siecig elektryczna i wiaczy¢
sterownik Reflex Control-Touch.
2. Naekranie ukaze sie menu gtéwne. Kliknac ikone ,Ustawienia”.

Variomat

2,5 bara

3. Wybrad,Serwis".

mﬂﬁgu'&thn ‘:§/"
N
Customer =
Service >gn, o~

A

OK
@ 1.8bar

4. Podackod dostepu do menu serwisowego przyciskami ze strzatkami i
potwierdzi¢ przyciskiem ,OK".

Menu serwisowe: | A ‘ v | A ‘ A | v |

Senise meErat [
i X

Tt whprnt

Efded darics many

o, phoasn !

o

1,8 bar

Wskazéwkal

> W przypadku podania niewtasciwego kodu nastepuje powrét do
ustawien.
Dalsze kody dostepu, & 5.4 "Kody dostepu", B 63.
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5.

Klikna¢ w menu serwisowym ,Modut AnyBus”. W tym celu przejs¢
przyciskami ze strzatkami do dotu.

Settings > Service X

Networking >

> Wskazéwkal
Kazda stacja Modbus musi mie¢ do komunikacji jednoznaczny adres.
Kazdy adres Modbus jest kodowany w jednym bajcie.

Adres modutu:

Predkosci transmisji:

od 1do 247

4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bodéw

SD card > Formaty danych: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(bity danych / parzystosci / stopu)
AnyBus module >Qx -~
\7 53 Przyporzadkowanie stykéw 9-stykowej wtyczki Sub-D
Styk Nazwa Dziatanie
1 GND
2,5 bar 1] 4% —
W RS-232: potaczyc ze stykiem 2
> W%ka.zéwka! . o . L, 3 PMC W RS-485: pozostawic bez podtaczenia!
Jezeli w menu nie jest wyspecyfikowany jakikolwiek modut, sprawdzi¢ 2
przylacza oraz prawidtowa integracje modutu Bus. -
5 B-Line RS-485 Sygnat B
6.  Jezeli nastapito wykrycie modutu Bus, mozna ustawi¢ w sterowniku adres 6 _
Modbus (adres modutu), predkos¢ transmisji oraz format danych. 7 Re RS-232 odbidr
. . 8 Tx RS-232 nadawanie
Settings > S > AnyB dul
INgs > service > Anybus module X ! 9 A-Line RS-485 Sygnat A
(270) Module type Modbus-RTU 5.4 Kody dostepu
(272) Module adress 1 Kod dostepu do menu serwisowego:
(273) Baud rate 19200 S L Y L L Y
(272) Data format 8/NONE/1

2,5 bar 1) 4%
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5.5 Odczytywanie adreséw bitowych

Na podstawie adreséw bitowych mozna odczytac nastepujace parametry.
Przyktad: Sprawdzi¢, czy czujnik braku wody jest wiaczony, czy wytaczony.

1. Wtabeli 2 czujnik braku wody 132h wyszczegdIniono w pozycji ,Wejscia cyfrowe”.

Adres stowa #19d albo #13h (d = liczba dziesigtkowa; h = liczba szesnastkowa)
Indeks: 2

Tabela 2: Mozna pobra¢ nastepujace dane:

Nazwa Adres stowa /adres  Adres stowa / adres Adresy bitéw
rejestru rejestru [szesnastkowy]
[dziesigtkowy]
Cisnienie w instalacji w 1/100 bara (nie dla Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Poziom napetnienia % (nie dla Servitec / tu #17d #11h
opcjonalnie cisnienie w rurze napetniajacej w
1/100 bar)
Wyjscia cyfrowe #18d #12h 120h (bit zerowy) — pompa 2 wtaczona
121h (bit pierwszy) — pompa 1 wiaczona
122h (bit drugi) — zawér przelewowy 2 otwarty
123h (bit trzeci) — zawér przelewowy 1 otwarty
124h (bit czwarty) — zawor do uzupetniania ubytkéw wody
otwarty
125h (bit pigty) — komunikat: min. poziom
126h (bit szésty) — komunikat: Usterka zbiorcza
Wejscia cyfrowe #19d #13h 130h (bit zerowy) — komunikat zwrotny pompy 1
131h (bit pierwszy) — komunikat zwrotny pompy 2
132h (bit drugi) — czujnik braku wody
133h (bit trzeci) — wodomierz
Wskazéwka!
> W ComTest Pro-Software wpisywac liczby w uktadzie dziesigtkowym. Liczby szesnastkowe (h) nalezy przelicza¢ na liczby dziesigtkowe (d), & 5.5.1

"Przeliczanie ukfadow liczb", B 66.

2. Otworzy¢ ComTest Pro-Software i zmienic rejestr w Step 2 na 19 (= 19d, poniewaz czujnik braku wody znajduje sie pod adresem stowa 19d). Ustawi¢ liczbe rejestréw
na 1" (#rejestr), poniewaz nalezy odczytywac tylko jeden parametr.

File Edit View Help

| Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %ER‘;??;‘;"M
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command |||# Registers || Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 | ‘£ {4 Error Checking
— )
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 16 IZI
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop ~ Rosel S Sy

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |

eov oI L I L JC L I - I LI L]
ooz JL_J_ L JL L JC JC L IC JC JC 0 JC 1]
essos[_J_ I JL JL I JC JC L L 0 L L L L
g R N S N A
|
|
|

Step 3

oesosol I ) I JL L 0 0 I I JC JL L JL_JL_

osose] ] [ I I L L 0 W JC I I I I |
AL I | N (| A N | N | N
merzs|  JL L gL JL JL I JC 0 0 JC C 0 E

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001
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Podtaczanie modutu Bus

3. Nacisnaé przycisk ,Start”.
W przebiegu rejestru rozpozna si¢ oznaczona kolorem zéttym liczbe dziesiatkowa: 7d
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %i‘;’:‘;cnktml
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
Step 2 1 (®) Read Holding Register(s) | 4 {4 Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register E’ Iz {4 Show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) ’4—‘ |T| IE
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
Ao s | || sep e | I 1 e | Y s |
g
> Read Registers I Write Registers | Raw Data I Data Log |
LRI (7| I | N | | O |
017..032:
step 3 ||7 I I IC I I I IE JC e JC e e
ossoasl | JL L JL L JC JC 0 JC JC I JC JC L JL |
L I | I || I ||
oesosol [ [ L I L I JC W0 JC JC I JC JC I JL |
ostooel L [ W I I I I JL JL I Q0 JL 0 L J[ ]
izl [ L I I L L QL L JL JE JE Q0 JE I JL |
UCREC N | I | | N { | N
[0 Hexadecimal | . Copv Datato Log—>
000796_401_R001
4. Przeliczyc liczbe dziesigtkowa 7d na kod dwéjkowy, & 5.5.1 "Przeliczanie ukfadéw liczb", B 66.
- 7 wuktadzie dziesigtkowym to 0111 w kodzie dwdjkowym.
5. Napodstawie kodu dwéjkowego 0111 i indeksu odczyta¢, czy czujnik braku wody jest Wk, czy WYL.

- Liczba dziesigtkowa 7 = kod dwéjkowy 0 1 1 1
T T T T
- Parametr Indeks: 3 2 1 0
- Kierunek czytania: < (numeracja bitéw od strony prawej do lewej)

W pozycji o numerze 2 (drugi bit, tabela 2) znajduje sie wartos¢ bitu 1.
- 1=Wt
= Czujnik braku wody jest Wk!

Indeks znajduje sie w tabeli 2, % 5.5 "Odczytywanie adreséw bitowych", B 64.
Do odczytywania kodu dwéjkowego, & 5.5.2 "Odczytywanie kodu dwéjkowego", B 66.
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5.5.1 Przeliczanie ukfadéw liczb 55.2  Odczytywanie kodu dwéjkowego

Aby przeliczy¢ uktad liczb na inny (np. liczby dziesietne na liczby szesnastkowe), Na podstawie indeksu mozna rozpoznag, ktéry bit kodu dwéjkowego nalezy
potrzebny jest najpierw kalkulator dla programistéw. wzig¢ pod uwage.

Uzywajac komputera z systemem operacyjnym Windows mozna wybrac¢ Indeks znajduje sie w tabeli 2, % 5.5 "Odczytywanie adreséw bitowych", B 64.
kalkulator w pozycji ,Start”.

1. Przelaczyé w menu kalkulator na ,Programisty”. Adres bitowy czujnika braku wody: 132h

. 13 = adres stowa (liczba szesnastkowa)
Calculator [] X « 2=indeks

Indeks 2 oznacza, ze status parametru jest okreslony przez bit, znajdujacy sie na
pozydji 2.

S3 dwa rézne statusy:
Calculator . 1=Wt

. 0=WYL
Standard O

1. Kod dwdjkowy numeruje sie od strony prawej do lewej.

6 Scientific M 2. Numeracje rozpoczyna sie od 0:
0-1-2-3.
</~ Programmer
= . . iczba dziesigtkowa 7 = kod dwdjkow
Date Calculation 1 Liczba dziesiatk 7=kod dwdjkowy 0 ! ! !
. 1 1 1
Converter ’ . Parametr indeks: 3 2 1 0
. Kierunek czytania <
& Currency X (numeracja bitéw od strony
[] Volume _ prawej do lewej)
D Length + . W pozycji o numerze 2 znajduje sie wartos¢ bitu 1.

@Reighitand Mass Wynik: Czujnik braku wody jest Wk!
@ Info - - 0111 =wylycznik WL
- 0011 =wytacznik WYL

2. Wybrany ukfad liczb jest oznaczony niebieskim paskiem.
- Szesnastkowy(HEX)

Dziesigtkowy (DEC)

Osemkowy (OCT)

Dwéjkowy (BIN)

3. Wprowadzi¢ wartosc.
4. Zostanie ona przeliczona na inne uktady liczb.
Na przyktad 13 h (liczba szesnastkowa) = 19 d (liczba dziesietna).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =
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6 Przesytane dane
6.1 Dane z Modbus @ do sterownika

Do transmisji danych stuzy nastepujaca funkgja:

Modbus Function Code Nazwa Adresowanie
16 (10h) Write multiple Adres stowa / adres
registers rejestru [dziesigtkowy]
Mozna wysytac nastepujace dane:
Adresstowa  Adresstowa Nazwa Adresy bitow

szesnastkowy dziesigtkowy

0000h 00oo0d Sterowanie Bit 0 = pompa / sprezarka 1 Wk
pompy Bit 1= pompa / sprezarka
(mozliwe tylkow 1 WYL

trybie Bit 2 = pompa / sprezarka 2 Wk
»automatycz- Bit 3 = pompa / sprezarka
nym*!) 2WYE

Jezeli nie jest ustawiony ani bit
wiaczenia, ani bit wylaczenia
pompy, to pompa jest
przefaczana przez sekwencje
sterowania.

0001h 0001d Sterowanie Bit 0 = zawér do uzupetniania
zaworami ubytkéw wody OTW
(mozliwe tylkow Bit 1 = zawér do uzupetniania
trybie ubytkéw wody ZAM
»automatycz- Bit 2 = Zawor przelewowy 1
nym}) oTW
g Servitec z 2x2 W-KH: PV
oTW
Bit 3 = zawor przelewowy 1
ZAM
g Servitec z 2x2 W-KH: PV
ZAM
Bit 4 = zawor przelewowy 2
oTW
. Servimat: Przefaczanie
rury natryskowej
g Servitec z 2x2 W-KH: CD
ZAM
Bit 5 = zaw6r przelewowy 2
ZAM
. Servimat: Przelaczanie
zbiornikow
- Servitec z 2x2-W-KH: CD
oTW
Bit 6 = zawor MKH-2 OTW
(tylko Servimat)
Bit 7 = zaw6r MKH 2 ZAM (tylko
Servimat)

Jezeli nie jest ustawiony bit
otwierania ani bit zamykania
zaworu, zawor jest przetaczany
tylko przez sekwencje
sterowania.

0002h 0002d Zadawanie Wartos¢ cisnienia dla ,P0” w

cisnieniadlaP0  1/10 bar

Jezeli przesytana jest tu wartos¢
,=", aktualne ustawienie w
sterowniku nie zmienia sie.

Bit 0 = tryb pracy = STOP

Bit1 = tryb pracy >
AUTOMATYCZNY

0003h 0003d Przetaczanie

trybu pracy

Wskazéwka!

> Zdalne sterowanie przez modut Modbus-Master jest mozliwe tylko
wtedy, gdy jest odblokowane w sterowniku Touch, & 5.4 "Kody
dostepu”, B 63 (Ustawienia > Serwis > Konfiguracja (211)).

6.2 Dane ze sterownika do magistrali Modbus @ (odczyt danych

eksploatacyjnych)
Dostepne sa nastepujace funkcje do pobierania danych

Modbus Function Code Nazwa Adresowanie

2 Read discret inputs Adres bitu

3 Read multiple registers (od Adres stowa
adr. 100h = #=1)

4 Read input registers (od adr. Adres stowa
000h > #=0)

W ponizszych tabelach zamieszczono przestane dane dla réznych instalacji ze
sterownikiem Control Touch:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Cechy szczegdlne i opcje:

. “1=tylko dla opcji monitorowania przewodnosci

6.2.1 Dane przesytane do Variomat, Variomat Giga / Reflexomat

Adresstowa  Adres stowa

szesnastkowy ~ dziesigtkowy LB Adresy bitéw

Cisnienie w
instalacji w
1/100 bara

Poziom

i Uit napetnieniaw %

#10h 16d

120h: Sprezarka 2 lub pompa 2 Wt
121h: Sprezarka 1 lub pompa 1 Wt
122h: Zawor przelewowy 2 OTW
123h: Zawor przelewowy 1OTW
124h: Zawér do uzupetniania
ubytkéw wody OTW

125h: Komunikat min. poziom
126h: Komunikat o usterce
zbiorczej (1 = OK)

127h: Komunikat: Usterka
uzupetniania wody (tylko w
przypadku CT-MK200)

130h: Sygnat zwrotny pompy 1
131h: Sygnat zwrotny pompy 2
132h: Czujnik braku wody
133h: Wodomierz

134h: Wejscie cyfrowe DE5
(tylko w przypadku CT-MK200)
135h: Wejscie cyfrowe DE6
(tylko w przypadku CT-MK200)
136h: Wejscie cyfrowe DE7
(tylko w przypadku CT-MK200)

140h: Usterka modutu

rozszerzajacego (opcja)

141h: Uszkodzenie EEPROM

142h: Zbyt niskie napiecie

143h: Cisnienie ponizej

poziomu min.

144h: Brak wody 1

145h: Usterka pompy 1

146h: Usterka sprezarki 1

147h: Usterka pompy 2
Komunikatyo  148h: Usterka sprezarki 2
awarii 1 149h: Usterka pomiaru

cisnienia

14Ah: Usterka pomiaru

poziomu

14Bh: powyzej 4 godzin w

trybie STOP

14Eh: Nieprawidtowe

parametry synchronizadji (ptyta

gtéwna)

14Fh: Usterka komunikagji

(osieciowanie)

#12h 18d Wyjscia cyfrowe

#13h 19d Wejscia cyfrowe

#14h 20d
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Adresstowa  Adres stowa " Adresstowa  Adres stowa L
. Nazwa Adresy bitow . Nazwa Adresy bitow
szesnastkowy  dziesigtkowy szesnastkowy dziesiatkowy
150h: Usterka ptyty gtéwnej Typ instalacji
151h: Usterka napiecia czujnika 1 =Variomat
cyfrowego #21h 33d 2 =Variomat
152h: Usterka napiecia czujnika Giga
. analogowego 3 = Reflexomat
Komunikaty o L -
#15h 21d awarii 2 y 153h,: Usterka napiecia czujnika Komunikat
zawor kulowy 1 Zwrotny,
154h: Usterka napiecia czujnika silnikowly D
zawor kulowy 2 #22h 34d kulowy 1
155h: Usterka jumpera — cisnienie (aktualna
156h: Usterka jumpera — poziom pozycja: 0 -
170h: - 100%)
171h: Przekroczony poziom Komunikat
maksymalny zwrotny,
172h: Przekroczony czas pracy silnikowy zawdr
pompy #23h 35d kulowy 2 -
173h: Przekroczony czas (aktualna
uzupetniania wody pozycja: 0 -
174h: Przekroczona liczba cykli 100%)
uzupetniania Wersja
175h: Przekroczone cisnienie oprogramowania
, maksymalne #25h 37d TR
#17h 23d Ostrzezenia 1 -
176h: Przekroczona ilos¢ wody 17=V2.17)
uzupetniajacej
UL N|_esz_cze|ny zawor to 6.2.2  Dane przesytane do Servitec
uzupetniania ubytkéw wody
17Bh: Zanik napiecia Niniejsza tabela zawiera dane przesytane do nastepujacych typow instalacji:
17Ch: B’fgdne zerowanie . Servitec Magcontrol
17Dh: Btedne parametry . Servitec Levelcontrol
17Eh: Przekroczona Adres stowa  Adres stowa "
maksymalna ilos¢ wody szesnastkowy dziesigtkowy i Adresy bit6w
uzupetniajacej .
17Fh: Wymagana konserwacja Flﬁnlenlf W
o . instalacji w
180h: Wymienic baterie #10h 16d 1/100 bara (nie -
181h: Zmigkczanie, wymieni¢ dla Servitec
#18h 24d Ostrzetenia2  /Kiad o Levelcontrol)
182h: Sprawdzi¢ rejestrator .
danych #11h 17d P°z'§m~ i
) . napehieniaw -
183h: Sprawdzi¢ modut Bus 1/100 bara
190h: Modut rozszerzajacy, 120h:
komunikat wejscia cyfrowego 1 121 h: Pompa 1 WE
D e 122h: Zawcl)’)r rzelewowy 2 OTW
komunikat wejscia cyfrowego 2 . X P y
192h: Modut rozszerzajacy, st Zawc’)r przelewowy ! .OTW
komunikat wejscia cyfrowego 3 #12h 18d Wyjscia cyfrowe 1ﬁ4hI;éZawo;ddo(;1_F\l;vpe%nlan|a
. 193h: Modut rozszerzajacy, ubytkow wody
#19h 25d Ostrzezenia 3 . L 125h: -
komunikat wejscia cyfrowego 4 %6h- K i
194h: Modut rozszerzajacy, 1b' ’ qm1u2| OaKt 0 usterce
komunikat wejscia cyfrowego 5 zzlor:.czej =y
195h: Modut rozszerzajacy, 2 —
komunikat wejscia cyfrowego 6 130h: Sygnat zwrotny pompy 1
196h: Modut rozszerzajacy, L 131h: ---
komunikat wyjscia cyfrowego 6 f3h b oo AU 132h: Czujnik braku wody
Roboczogodziny 133h: Wodomierz
#1Ah (H) 26d (H) Sprezarkallub 140h: Usterka modutu
#1Bh (L) 27d (L) pompa 1 (wartos¢ rozszerzajacego (opcja)
32-bitowa) 141h: Uszkodzenie EEPROM
Roboczogodziny 142h: Zbyt niskie napiecie
#1Ch (H) 28d (H) Sprezarka2lub 14_3h: Cisnienie ponizej poziomu
#1Dh (L) 29d (L) pompa 2 (wartos¢ o
32-bitowa) 144h: Brak wody 1
Sumanarastajaca 145h: Usterka pompy 1
146h: ---
Wodomierzw Komunikaty o .
MERH)  30d(H) lirach ) Aleh god awarii 1 Lo
#1Fh (L) 31d (L) (opcjonalnie) " L
(Wartos¢ 32- 149h: Usterka pomiaru ci$nienia
bitowa) 14Ah:— ) )
14Bh: powyzej 4 godzin w trybie
(2)002 potczeniamiecy STOP
=brak potaczenia mie NG ;
Status modutu ) 14Eh: Nieprawidtowe parametry
#20h 32d Bus modutem Bu_sa sFerown|k|em synchronizadji (plyta gtéwna)
1=pofaczenie miedzy modutem 14Fh: Usterka komunikacji
Bus a sterownikiem OK (osieciowanie)
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Adres stowa  Adres stowa
szesnastkowy dziesiatkowy

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Nazwa

Komunikaty o
awarii 2

Ostrzezenia 1

Ostrzezenia 2

Ostrzezenia 3

Roboczogodziny
Pompa 1 (wartos¢
32-bitowa)

Roboczogodziny
Pompa 2 (wartos¢
32-bitowa)

Suma narastajaca
Wodomierzw
litrach
(opcjonalnie)
(wartos¢
32-bitowa)

Status modutu
Bus

Adresy bitéw

150h: Usterka ptyty gtéwnej
151h: Usterka napiecia czujnika
cyfrowego

152h: Usterka napiecia czujnika
analogowego

153h: Usterka napiecia czujnika
zawor kulowy 1

154h: Usterka napiecia czujnika
zawor kulowy 2

155h: Usterka jumpera — ci$nienie
156h: ---

15Ah: ---

170h: ---

171h: ---

172h: Przekroczony czas pracy
pompy

173h: Przekroczony czas
uzupetniania wody

174h: Przekroczona liczba cykli
uzupetniania

175h: Przekroczone cisnienie
maksymalne

176h: Przekroczona ilos¢ wody
uzupetniajacej

17Ah: Nieszczelny zawér do
uzupetniania ubytkéw wody
17Bh: Zanik napiecia

17Ch: ---

17Dh: Btedne parametry

17Eh: Przekroczona maksymalna
ilo$¢ wody uzupetniajacej

17Fh: Wymagana konserwacja
180h: Wymienic baterie

181h: Zmiekczanie, wymieni¢ wkiad
182h: Sprawdzic rejestrator danych
183h: Sprawdzi¢ modut Bus
184h: -

185h: ---

190h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 1
191h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 2
192h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 3
193h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 4
194h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 5
195h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 6
196h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wyjscia cyfrowego 6

200h

0 = brak potaczenia miedzy
modutem Bus a sterownikiem

1 = potaczenie miedzy modutem
Bus a sterownikiem OK

Adres stowa  Adres stowa
szesnastkowy dziesiatkowy

#22h

#23h

#21h

#26h

#25h

6.23

Adres stowa  Adres stowa
szesnastkowy dziesiatkowy

#10h

#11h

#12h

#13h

#14h

34d

35d

33d

38d

37d

16d

17d

18d

19d

20d

Nazwa

Komunikat

zwrotny, silnikowy

zawor kulowy 1
(aktualna pozydja:
0-100%)

Komunikat

zwrotny, silnikowy

zawor kulowy 2
(aktualna pozydja:
0-100%)

Typ instalacji

4 = Servitec
Magcontrol

5 = Servitec
Levelcontrol

Przewodno$¢
(ps/cm)

(tylko w
przypadku opgji
»przewodnos¢”)

Wersja

oprogramowania

modutu Bus
(217=V2.17)

Dane przesytane do Servimat

Nazwa

Cisnienie w
instalacji w
1/100 bara

Poziom
napetnienia w
1/100 bara

Wyjscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe

Komunikaty o
awarii 1

Adresy bitéw

Adresy bitéw

120h: Sprezarka 2 lub pompa 2
Wt

121h: Sprezarka 1 lub pompa 1
Wt

122h: Zawoér przelewowy 2 OTW
123h: Zawor przelewowy 1 OTW
124h: Zawér do uzupetniania
ubytkéw wody OTW

125h: Komunikat min. poziom
126h: Komunikat o usterce
zbiorczej (1 = OK)

130h: Sygnat zwrotny pompy 1
131h: Sygnat zwrotny pompy 2

132h: Czujnik braku wody
133h: Wodomierz

140h: Usterka modutu
rozszerzajacego (opcja)

141h: Uszkodzenie EEPROM
142h: Zbyt niskie napiecie

143h: Cisnienie ponizej poziomu
min.

144h: Brak wody 1

145h: Usterka pompy 1

146h: Usterka sprezarki 1

147h: Usterka pompy 2

148h: Usterka sprezarki 2

149h: Usterka pomiaru ci$nienia
14Ah: Usterka pomiaru poziomu
14Bh: powyzej 4 godzin w trybie
STOP

14Eh: Nieprawidtowe parametry
synchronizagji (ptyta gtéwna)
14Fh: Usterka komunikagji
(osieciowanie)
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Adres stowa

Adres stowa

Adres stowa  Adres stowa

szesnastkowy dziesiatkowy Rasie LR szesnastkowy dziesiatkowy Reen LI
150h: Usterka ptyty gtdwnej 200h
gowege T g Stsmed R eowmike
152h: Usterka napiecia czujnika = 1 = potaczenie miedzy modutem
analogowego Bus a sterownikiem OK
#15h 21d Koml‘l‘nzlkatyo 153h’: LIJ(stlerka r;apleaa czujnika Komunikat
awarii zawor kulowy 2wrotny,
154h’: Usterka napiecia czujnika silnikowy zawdr
zawor kulowy 2 #22h 34d kulowy 1
155h: Usterka jumpera — (aktualna
cisnienie pozycja: 0 —
156h: Usterka jumpera — poziom 100%)
170h: --- Komunikat
171h: Przekroczony poziom zwrotny,
maksymalny silnikowy zaw6r
172h: Przekroczony czas pracy #23h 35d kulowy 2
pompy (aktualna
173h: Przekroczony czas pozzqa: 0-
uzupetniania wody 100%)
174h: Przekroczona liczba cykli Typ instalacji
uzupetniania #21h 33d 11 = Servimat }
175h: Przekroczone cisnienie Przewodnosé
#17h 23d Ostrzezenial  maksymalne (us/cm)
176h: Przekroczona ilos¢ wody . Ik
uzupetniajacej #26h 38d (?' oavék oncii
17Ah: Nieszczelny zawér do pngr':i tor(l)Jwapn;Ie
uzupetniania ubytkéw wody i + s
X C przewodnosci”)"
17Bh: Zanik napiecia .
17Ch: Btedne zerowanie Wersja .
17Dh: Btedne parametry #25h 37d oprgg}{rargowama -
17Eh: Przekroczona maksymalna me u—l</ us
ilo$¢ wody uzupetniajacej (217=V2.17)
17Fh: Wymagana konserwacja
180h: Wymienic baterie 7 Diagnoza
181h: Zmigkczanie, wymienic Modut posiada dwie diody, sygnalizujace jego stan roboczy. Diody znajduja sie
wkiad po prawej i lewej stronie 9-biegunowej wtyczki Sub-D.
#18h 24d Ostrzezenia2  182h: Sprawdzic rejestrator
danych 2
- 1
183h: Sprawdzi¢ modut Bus
184h: -
190h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 1
191h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 2
192h: Modut rozszerzajacy,
komunikat wejscia cyfrowego 3
#19h 25d Ostrzezenia 3 EEL8 MOdu}‘ rozszerzajacy, |
komunikat wejscia cyfrowego 4 —
194h: Modu’: rozszerzajacy, \\ g : _/ j
komunikat wejscia cyfrowego 5
195h: Modut rozszerzajacy, 000799_401_R001
komunikat wejscia cyfrowego 6 iod = .
196h: Modut rozszerzajacy, Dioda naczente
komunikat wyjscia cyfrowego 6 LED1 Obserwowana od tytu — po lewej stronie wtyczki Modbus
R - WYL =brak napiecia lub komunikacji
B essassely - ZOLTA = komunikacja aktywna
#ANH)  26d(H) ;ﬁ:ﬁ;aa”;a e B ~ CZERWONA = wykryto usterke
#1Bh (L) 27d (L) (warto$¢ LED2 Obsdegwowana od tytu — po prawej stronie wtyczki
32-bitowa) Modbus
Roboczogodziny - Wyk= bri k napleaa-e\-/v.. niezainicjowany
et 2 —  ZIELONA = modut zainicjowany, bez usterek
#1Ch (H) 28d (H) - CZERWONA = wykryto btad
#1Dh()  20d@)  Pempa2
(wartos¢
32-bitowa)
Suma
narastajaca
#MERH)  od(r)  vedomierw
LI il (opcjonalnie)
(wartos¢
32-bitowa)
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8 Lokalizowanie i usuwanie usterek

W ponizszej tabeli wyspecyfikowano komunikaty o bfedach, ktére moga by¢ wyswietlane w sterowniku Reflex Control-Touch i dotycza modutu Bus.

Kod ERR Komunikat o btedzie Przyczyna Spos6éb usuniecia

Zaktécenie komunikacji Master-Slave lub

29 Komunikacja sterowania pofaczonego Sprawdzic potaczenie.
- P Uszkodzony przewdd taczacy . - .
34 Usterka komunikadji ptyty gtéwnej e T Powiadomic serwis zakladowy Reflex
42 Modut Bus Nie wykryto modutu Bus. Sprawdz!(z ustawione v.varto.sq'
Sprawdzi¢ modut magistrali.
9 Sprawdzi¢ dane za pomoca oprogramowania ComTest Pro
> Wskazéwka!
Sterownik Reflex musi by¢ wiaczony.

Oprogramowanie ,ComTest Pro” mozna pobrac pod adresem www.baseblock.com (Sciezka: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Potaczy¢ drugi koniec wtyczki Sub-D z adapterem szeregowym USB (np. AUO0O2E prod. Logilink).
2. Pofaczy¢ przytacze USB z komputerem.
3. Otworzy¢ na komputerze oprogramowanie ComTest Pro.
4, Przestac ustawienia do Step 1i Step 2.
5. Nacisnac przycisk ,Start”.
- Port nalezy prawidfowo ustawi¢ za pomoca menedzera urzadzer, Windows, patrz ponizszy opis.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& R 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Wskazéwkal
Jezeli uaktywniono Loop Command, wartosci instalacji s3 odpytywane w petli.
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Ustawianie portu za pomocg menedzera urzadzeri Windows:

Jezeli nie nastepuje odbior danych, sprawdzi¢, czy ustawiono wiasciwy port.
Klikna¢ symbol Windows na komputerze.

Whprowadzi¢ ,Menedzer urzadzen”.

Wywotac menedzera urzadzen.

nHAwN =

Sprawdzi¢ réwniez przytacza!

W przytaczach (COM & LPT) podano port, ktdry nalezy wprowadzi¢ w Step 1 oprogramowania ComTest Pro.

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v JUSER

> || Batteries
~ [ | Ports (COM & LPT)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

000804_401_R001

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne dla zycia obrazenia wskutek porazenia pradem elektrycznym

Nawet po odfaczeniu wtyczki sieciowej z gniazda cze$¢ uktadu drukowanego urzadzenia moze znajdowac sie pod napieciem 230 V.

. Przed zdjeciem oston odtaczy¢ sterownik urzadzenia od zasilania.
. Sprawdzic¢ brak napiecia na ptytce.

10 Usuwanie odpadéw

Po zakoniczeniu uzytkowania zda¢ produkt do utylizacji osobno od
niesortowanych odpadéw komunalnych.

Przekaza¢ produkt do odpowiedniego punktu utylizacji urzadzen
elektrycznych i elektronicznych.

Przestrzegac¢ obowiazujacych w danym kraju przepiséw dotyczacych
utylizacji ew. usuwania odpaddw.

1 Zatacznik
11.1  Serwis zakladowy Reflex

Centralny serwis zakladowy

Numer telefonu centrali: +49 2382 7069 - 0

Telefon bezposredni do serwisu zakladowego: +49 2382 7069 - 9505
Faks: +49 2382 7069 - 9523

E-mail: service@reflex.de

Infolinia techniczna

Pytania dotyczace naszych produktéow

Telefon: +49 (0)2382 7069-9546

0d poniedziatku do piatku w godz. 8:00 - 16:30

112 Zgodnos¢z normami/ normy

Deklaracje zgodnosci urzadzenia sa dostepne na stronie gtéwnej Reflex.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Mozna réwniez zeskanowac kod QR:

11.3  Gwarancja

Obowigazujg ustawowe warunki gwarancji.
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1 Naudojimo instrukcijos nuorodos

Si naudojimo instrukcija padés uztikrinti saugy ir nepriekaistinga jrenginio
veikima.

Jmoné ,Reflex Winkelmann GmbH" neprisiima jokios atsakomybés uz zala,
atsiradusia nesilaikant Sios naudojimo instrukcijos. Be Sios naudojimo
instrukcijos, batina laikytis Salies, kurioje naudojamas jrenginys, jstatymy ir
potvarkiy (nelaimingy atsitikimy prevencijos, aplinkos apsaugos, darby saugos,
kvalifikuoto darbo ir pan.).

Sioje naudojimo instrukcijoje aprasomas jrenginys su pagrindine jranga ir
sgsajomis pasirinktinei jrangai su papildomomis funkcijomis prijungti.

> Pastaba!

Sig naudojimo instrukija prie$ eksploatacija turi atidziai perskaityti ir
praktiskai taikyti visi darbuotojai, kurie §j jrenginj montuoja ar atlieka
kitus su juo susijusius darbus. Instrukcija turi bati pateikta gaminio
valdytojui, jis turi laikyti ja $alia gaminio.

2 Garantija ir atsakomybé

|renginys sukonstruotas pagal naujausias technologijas, laikantis pripazinty
techninés saugos taisykliy. Nepaisant to, jrenginj naudojant kyla pavojus
personalo ir treciyjy asmeny gyvybei ir sveikatai, taip pat Zalos jrangai ir kitam
turtui pavojus.

Negalima atlikti jokiy modifikacijy, pavyzdziui, daryti hidraulinés jrangos
pakeitimy, koreguoti jungciy su jrenginiu.

Gamintojas netaikys garantijos ir neprisiims atsakomybés toliau nurodytais
atvejais.

. Jei jrenginys bus naudojamas ne pagal paskirtj.

. Netinkamos jrenginio eksploatacijos pradZios, valdymo, techninés
priezidros, patikros, remonto ir montavimo atveju.

Nesilaikant Sioje naudojimo instrukcijoje pateikiamy saugos nuorody.
Eksploatuojant jrenginj su sugedusiais ar netinkamai prijungtais saugos ar
apsauginiais jrenginiais.

Laiku neatliekant techninés prieZiaros ir patikros darby.

. Naudojant neaprobuotas atsargines ir papildomas dalis.

Garantija galioja tik jrenginj kvalifikuotai sumontavus ir tinkamai pradéjus
eksploatuoti.

Pastabal

> Pradéti eksploatuoti ir atlikti kasmetinés eksploatacinés patikros darbus
patikékite ,Reflex” pramoniniy klienty aptarnavimo tarnybai, & 11.1
",Reflex” klienty priezidros tarnyba", B 86.

w

Sauga

3.1 Simboliy paaiskinimas

3.1 Nuorodos instrukcijoje

Sioje naudojimo instrukcijoje naudojami toliau i$vardyti jspéjamieji simboliai.

A pavouus

Pavojus gyvybei arba sunkis suzalojimai

. Sis jspéjamasis simbolis kartu su signaliniu Zodziu ,Pavojus” reiskia
tiesioginj pavoju, dél kurio susidaro didelé tikimybé zati ar patirti
sunkiy (neisgydomy) suzalojimy.

A |sPEJIMAS

Sunkas suZalojimai

. Sis jspejamasis simbolis kartu su signaliniu Zodziu ,Pavojus” reiskia
tiesioginj pavoju, dél kurio kyla pavojus Zati ar patirti sunkiy
(neisgydomy) suzalojimy.

A\ ATSARGIAI

Zala sveikatai

. Sis jspejamasis simbolis kartu su signaliniu Zodziu ,Atsargiai reiskia
pavojy, dél kurio gresia lengvas (isgydomas) suzalojimas.

DEMESIO!

Materialiné Zala

. Sis simbolis kartu su signaliniu ZodZiu ,Démesio” reiskia situacija,
kurioje gali bati pakenkta gaminiui ar 3alia jo esantiems daiktams.

> Pastabal
Sis simbolis kartu su signaliniu ZodZiu ,Nuoroda” zymi naudingus
patarimus ir efektyvaus gaminio naudojimo rekomendacijas.

3.2 Reikalavimai personalui

Montavimo ir eksploatacijos darbus turi atlikti tik specialistai ar specialiai
instruktuoti darbuotojai.

Elektros jungtis ir jrenginio laidus turi prijungti tik kvalifikuoti elektrikai pagal
galiojancius nacionalinius teisés aktus ir vietoje galiojancias taisykles.

33 Asmeniné apsauginé jranga

®O00@00

Dirbdami bet kokius darbus su jranga dévékite reikiama asmenine apsaugine
iranga, pvz., klausos ir akiy apsauga, apsauginius batus, $alma, apsauginius
rtibus, apsaugines pirstines.

Informacija apie asmenine apsaugine jranga rasite konkrecios salies, kurioje
eksploatuojamas jrenginys, nacionaliniuose potvarkiuose.

34 Naudojimas pagal paskirtj

Magistralés modulis ,Anybus-CompactCom @“, skirtas ,Modbus-RTU ®“ yra
plétimo modulis, kuris gali bti montuojamas j ,Reflex” jrenginiy valdymo
sistema , Control Touch”. JileidZia prijungti ,Control Touch” valdymo sistema
kaip pavaldyjj jrenginj prie ,Modbus RTU®" tinklo.

Magistralés modulis integruojamas tiesiai j jam skirta prijungimo vieta valdymo
sistemos reguliatoriaus korpuse. Duomeny perdavimui naudojamas ,valdantysis
- pavaldusis jrenginiai” metodas. ,Modbus” puséje galima naudoti bepotenciale
RS-485 sasaja. Jungciai reikia , Sub-D" kistuko.

000894_001_R001

,Reflex” valdymo sistema ,Control-Touch”

Magistralés modulis ,Anybus-CompactCom ®“, skirtas ,Modbus-RTU ®”, turi bati
naudojamas tik ,Reflex” valdymo sistemose ,Control-Touch”.
Bet koks magistralés modulio naudojimas virsijant sig riba laikomas netinkamu.
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Techniniai duomenys

35 Likutiné rizika

Sis jrenginys pagamintas pagal naujausia technikos lygj. Taciau neatmetama
likutinés rizikos galimybé.

A pavouus

Pavojus gyvybei dél elektros smigio.

Palietus jtampingasias konstrukcines dalis kyla pavojus mirtinai susizaloti.

. |sitikinkite, kad j jrenginj nutiesta tiekimo linija nejtempta ir apsaugota
nuo pakartotinio jjungimo.

. |sitikinkite, kad jrenginio negalés jjungti kiti asmenys.

. |renginio elektros jungtis gali montuoti tik kvalifikuoti elektrikai,
laikydamiesi elektrotechninés saugos potvarkiy.

5

Magistralés modulio prijungimas

Pavojus gyvybei dél elektros smigio

Net iStraukus kistukus i$ maitinimo lizdo, jrenginio plokstés dalyje gali bati

230V jtampa.

. Prie$ nuimdami valdymo sistemos dangcius visiskai atjunkite jrenginj
nuo maitinimo Saltinio.

. Patikrinkite, ar plokstéje néra jtampos.

Pavojus gyvybei dél elektros smigio

Net istraukus kistukus i$ maitinimo lizdo, jrenginio plokstés dalyje gali bati

230V jtampa.

. Prie$ nuimdami valdymo sistemos dangcius visiskai atjunkite jrenginj
nuo maitinimo 3altinio.

. Patikrinkite, ar plokstéje néra jtampos.

Darbus magistralés modulyje ir su juo gali atlikti tik kvalifikuoti
darbuotojai.

. | eksploatacija paleiskite tik techniSkai nepakitusias ir nepriekaistingos
buklés magistralés sasajas ir magistralés modulius.

4 Techniniai duomenys

R3

50,1

1 48

000783_401_R001

Aplinkos salygos: 0 Darbiné temperatira: nuo -5 °C iki
+55°C
. Laikymo temperatra: nuo -40 °C iki
+70°C

. Apsaugos klasé: pagal ,Control Touch”
Maitinimas: Apie ,Control Touch”
Sasaja ,Modbus-RTU ®“: . 1,2 kbits/s — 57,6 kbits/s

. Jungtis per 9 kontakty ,Sub-D* lizda
Adreso nustatymas: Apie ,Control Touch”

Valdymo sistemos sasaja: Magistralés modulis integruotas j

,CompactCom” s3saja....

I$junkite jrenginio, kuriame jrenginys sumontuotas, maitinimo lizdas.
Patikrinkite, ar néra jtampos, ir apsaugokite jrenginj nuo pakartotinio
isijungimo.

IStraukite jrenginio elektros kistuka i$ maitinimo lizdo arba iSjunkite
pagrindinj jungiklj.

Atidarykite apatinj korpuso dangtj ir atsukite keturis SeSiakampius varztus
kampuose.

I' o _'7

000822_401_R001

5. Nuimkite valdymo sistemos korpuso dangtj.
6.  Jkiskite magistralés modulj j ,Anybus” modulio prijungimo vieta (8)
plokstéje.
10 9 8 7 6
‘: ] / O
vB2 :E%
i E iﬁﬁ [olelolq] o | efofoleft]
123]456]78910] pmsz /617_1819202122
1 2 3 4 5 000792_401_R001
1 RS-485 jjungimas j tinkla
2 RS-485 modulis
3 10 s3saja
4 SD kortelé
5 Maitinimas 10V
6 Analoginiai slégio ir laidumo iSvadai
7 Baterijy skyrius
8 +Anybus” modulio prijungimo vieta
9 RS-485 terminatoriai (,Dip” jungiklis)
10 RS-485 terminatoriai (,Dip” jungiklis)

DEMESIO

Prietaiso pazeidimas
Netinkamai sumontavus arba iSmontavus modulj, sasaja gali bati sugadinta.
. Modulj sumontuokite ir iSmontuokite tik pagal toliau pateikta schema.
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Magistralés modulio prijungimas

Montavimas

000784_401_R001

5.2

Magistralés modulio konfigaravimas

Pavojus gyvybei dél elektros smigio
Net istraukus kistukus i$ maitinimo lizdo, jrenginio plokstés dalyje gali bati
230V jtampa.

Prie$ nuimdami valdymo sistemos dangcius visiskai atjunkite jrenginj
nuo maitinimo altinio.
Patikrinkite, ar plokstéje néra jtampos.

ISmontavimas

i

000784_402_R001

5.1 »Modbus-RTU @ prijungimas (,Sub-D" jungtis)

Pavojus gyvybei dél elektros smigio

Net iStraukus kistukus i$ maitinimo lizdo, jrenginio plokstés dalyje gali bati

230V jtampa.

. Prie$ nuimdami valdymo sistemos dangcius visiskai atjunkite jrenginj
nuo maitinimo Saltinio.

. Patikrinkite, ar plokstéje néra jtampos.

Funkcijos patikrinimui reikalinga techniné jranga:
. +Windows" kompiuteris su USB jungtimi
. »LogiLink Sub-D 9" jungtis su USB prievadu

Funkcijos patikrinimui reikalinga programiné jranga:
. Pagrindinis ,Modbus RTU" simuliatorius (pvz., ,ComTest Pro”)

1. Prijunkite magistralés modulj naudodami 9 kontakty ,Sub-D” kistuka (néra
tiekiamame komplekte), % 5.3 "9 kontakty ,Sub-D” jungties priskyrimas",

77.
4
fofolo] fofefo] folofolof [olofofolo}
123 456 78910 151617 1819202122
000793_401_R001

* Tiekiamame komplekte néra kistuko

2. Véljjunkite valdymo sistema.

1.

Prijunkite valdymo sistemos tinklo kiStuka prie elektros tinklo ir jjunkite
+Reflex Control touch” valdymo sistema.

2. Ekrane rodomas pagrindinis meniu. Spustelékite simbolj ,Nustatymai”.
@ Variomat
¥
Sistema
3. Pasirinkite ,Priezitra”.
cﬂnﬁgu'&thn ‘Z§/"
LN
Customer =
Service >gn, o~
OK
@ 1.8bar
4. Rodykliy klavisais jveskite prieziaros meniu prieigos koda ir patvirtinkite jj

klavisu ,,OK".

PrieZitiros meniu:

A | v | a | a0

Sanvica manug ﬁ I S
A
sy

Cooo input

Erfr sandica mana

code, phoasa!

1,8 bar

>

5.

Pastabal

Jei kodas jvestas neteisingai, grisite j nustatymus.
Kiti prieigos kodai, % 5.4 "Prieigos kodai", & 77.

Priezitros meniu spustelékite ,AnyBus” modulis. Norédami tai padaryti,
rodykliy klavisais keliaukite Zemyn.
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Settings > Service

Networking >

SD card >
AnyBus module >Q -~
2,5 bar ] 4%

> Pastaba!
Jei meniu nepateikiamas joks modulis, patikrinkite jungtis ir ar

6.

teisingai integruotas magistralés modulis.

Aptikus magistralés modulj, valdymo sistemoje galima nustatyti ,Modbus”
adresa (modulio adresa), duomeny perdavimo sparta ir duomeny formata.

Settings > Service > AnyBus module

X

(270) Module type Modbus-RTU

(272) Module adress 1

(273) Baud rate 19200

(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar ] 4%

> Pastabal
Kiekviena ,Modbus” stotis turi turéti unikaly adresa rysiui palaikyti.
Kiekvienas ,Modbus” adresas koduojamas vienu baitu.

Modulio adresas: 1...247
Duomeny perdavimo sparta: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 duomenys

8/EVEN/1,8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(duomeny bitai / paritetas / stop bitai)

Duomeny formatai:

53 9 kontakty ,Sub-D* jungties priskyrimas

Kontaktas | Pavadinimas Veikimas
1 GND
2 5V -—-
RS-232: prijunkite prie 2 kontakto
3 PMC RS-485: palikite atvira!
4 - —
5 B linija RS-485 Signalas B
6 - _—
7 Rx RS-232 Priimti signala
8 Tx RS-232 Siysti
9 Alinija RS-485 A signalas

5.4 Prieigos kodai

PrieZiliros meniu prieigos kodas:

Priezitra: A v A A v
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5.5 Bity adresy nuskaitymas

Atitinkamus parametrus galite nuskaityti i bity adresy.
Pavyzdys: Patikrinkite, ar jjungtas arba iSjungtas mazo vandens stygiaus jungiklis.

1. 2lenteléje 132h vandens stygiaus jungiklis yra nurodytas skiltyje ,Skaitmeniniai jvadai”.

Zodzio adresas #19d arba #13h (d = desimtainis skaicius; h = $esioliktainis skaicius)
Indeksas: 2

2 lentelé: Galima gauti Siuos duomenis:

Pavadinimas Zodzio adresas / Zodzio adresas / Bity adresai
registro adresas registro adresas
[deSimtainis] [Sesioliktainis]

Sistemos slégis 1/100 bar (ne su ,Servitec” lygio #16d #10h

kontrole)

Pripildymo lygis % (ne su ,Servitec” / Cia pasirinktinai  #17d #11h

1/100 bar slégio pripildymo vamzdis)

Skaitmeniniai iSvadai #18d #12h 120h (nulinis bitas) - Jjungtas 2 siurblys
121h (pirmasis bitas) - Jjungtas 1 siurblys
122 h (antrasis bitas) - Atidarytas 2 perpildymo voztuvas
123 h (treciasis bitas) - Atidarytas 1 perpildymo voztuvas
124 h (ketvirtasis bitas) - Atidarytas papildymo voztuvas
125h (penktasis bitas) - Pranesimas: min. lygis
126h (3estasis bitas) - Pranesimas: Suvestinés triktys

Skaitmeniniai jvadai #19d #13h 130h (nulinis bitas) - Siurblio 1 grjztamasis pranesimas
131h (pirmasis bitas) - Siurblio 2 grjztamasis pranesimas
132 h (antrasis bitas) - Vandens stygiaus jungiklis
133 h (treciasis bitas) - Vandens skaitiklis

Pastabal!
> Desimtainiai skaiciai turi bati jvesti j ,ComTest Pro” programine jranga. Sesiazenklius skaicius (h) reikia konvertuoti j desimtainius skaicius (d), % 5.5.1
"Skaiciy sistemos konvertavimas", B 80.

2. Atidarykite ,ComTest Pro” programine jranga ir pakeiskite 2 veiksmo registra j 19 (= 19d, nes vandens stygiaus jungiklis saugomas pagal Zodinj adresa 19d).
Nustatykite registry skaiciy ,1” (#registras), nes bus nuskaitomas tik vienas parametras.

File Edit View Help

[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %iﬁg’%ﬁ;“trol
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command ||[# Registers ||| Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 Show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 ,TI IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop ~ Rosel S .

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log l

corowefzd | | ][ I I I L QL L L JL I WL L[|
owoszl || I L JL_JL JL JL 0L I I JL L L L[|
i | I N NN Y |
acc0ee] ) ) L L L L L JL JL I JL L L L [ ]
oesosol I ) I JL L 0 0 I I JC JL L L L[]
|
|
|

Step 3

osose] | N I I I I 0 W JC I JL L I L
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  JL L JL JL JL I JC 0 0 JC E 0 e

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Spustelékite mygtuka ,Paleistis”.
Registro eigoje atpazinsite geltonai pazyméta desimtainj skaiciy: 7d
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Magistralés modulio prijungimas

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Desimtainj skaiciy 7d paverskite dvejetainiu kodu, % 5.5.1 "Skaiciy sistemos konvertavimas", & 80.
- Desimtainis skaicius 7 yra dvejetainis kodas 0111.

Pagal dvejetainj koda 0111 ir indeksa nuskaitykite, ar vandens stygiaus jungiklis yra jjungtas, ar i$jungtas.

- Desimtainis skaicius 7 = dvejetainis kodas 0 1 1 1
1 1 1 1
- Parametras ,Indeksas”: 3 2 1 0
- Nuskaitymo kryptis: < (Bity numeracija i$ desinés j kaire)

2 numerio pozicijoje (antrasis bitas, 2 lentelé) yra bito verté 1.
- 1=
=> Vandens stygiaus jungiklis yra jjungtas!

Indeksa rasite 2 lenteléje, & 5.5 "Bity adresy nuskaitymas", B 78.
Dvejetainiam kodui nuskaityti, & 5.5.2 "Dvejetainio kodo nuskaitymas", B 80.
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5.5.1 Skaiciy sistemos konvertavimas

Norint konvertuoti skaiciy sistema j kita skaiciy sistema (pavyzdziui, deSimtainius
skaicius j Sesioliktainius), pirmiausia reikia programuotojams skirto skaiciuotuvo.
Jei naudojate kompiuterj su , Windows", galite pasirinkti kompiuterj skiltyje

Paleistis”.

1. Meniu nustatykite skaiciuotuva ,Programuotojas”.

() Weight and Mass

@ Info

Calculator |:| ><
Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
[] Volume -
D Length +

2. Pasirinkta skaiciy sistema Zymima mélyna juosta.
—  Sesiazenklis (HEX)
- Desimtainis (DEC)
- Astuonetainis (OCT)
- Dvejetainis (BIN)

3. |veskite verte.
4. Verté konvertuojama j kitas skaiciy sistemas.

Pavyzdziui, 13 h (3esioliktainis skaicius) = 19 d (deSimtainis skaicius).

() Weight and Mass

() Info

Calculator _ \:| ><
Calculator

Standard O
8 scientific M
</> Programmer

s 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
[] Volume =
D Length o

55.2  Dvejetainio kodo nuskaitymas

13 indekso galite matyti, kurj dvejetainio kodo bita reikia perzitréti.
Indeksa rasite 2 lenteléje, % 5.5 "Bity adresy nuskaitymas", B 78.

Vandens stokos jungiklio bity adresas: 132h
. 13 = ZodZio adresas (Sesioliktainis skaicius)
. 2 =Indeksas

Indeksas 2 reiskia, kad bitas, esantis numerio 2 pozicijoje, rodo parametro
busena.

Yra dvi skirtingos busenos:
. 1=\
< 0=1

1. Numeruokite dvejetainj koda i$ desinés j kaire.
2. Numeracija pradékite nuo 0:

0-1-2-3.
. Desimtainis skaicius 7 = dvejetainis kodas 0 1 1
T 1
. Parametras ,Indeksas”: 3 2 1
. Nuskaitymo kryptis <

(Bity numeracija i$ desinés j

kaire)
. 2 numerio pozicijoje yra bito verté 1.
Rezultatas: Vandens stygiaus jungiklis yra jjungtas!

- 0111 =]jungti
- 0011 =I3jungti
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6 Perduoti duomenys
6.1 Duomenys i§ ,Modbus ® j valdymo sistema

Duomeny perdavimui numatyta $i funkcija:

»Modbus” funkcijos Pavadinimas Adresas
kodas
16 (10h) |rasyti kelis registrus Zodzio adresas / registro

adresas [desimtainis]

Galima siysti Siuos duomenis:
Zodzio Zodzio Pavadinimas
adresas adresas
sesioliktainis  desimtainis
0000h 0000d Siurbliy 0 bitas = siurblys / kompresorius
valdymas 1 jjungtas
(galima tik 1 bitas = siurblys / kompresorius
»automatiniu  1iSjungtas
darborezimu!) 2 bitas = siurblys / kompresorius
2 jjungtas
3 bitas = siurblys / kompresorius
2 i3jungtas

Bity adresai

Jei nenustatytas nei siurblio
jjungimo, nei isjungimo bitas,
siurblys jjungiamas tik pagal
valdymo sistemos seka.

0001h 0001d Voztuvy 0 bitas = Papildymo voZtuvas
valdymas atidarytas
(galima tik 1 bitas = Papildymo voztuvas
,automatiniu”  uzdarytas
darbo rezimu!) 2 bitas = Perpildymo linija 1
atidaryta
. »Servitec” su 2x2 W-KH:
,PV” atidarytas
3 bitas = Perpildymo linija 1
uzdaryta
. »Servitec” su 2x2 W-KH:
,PV* uzdarytas
4 bitas = Perpildymo linija 2
atidaryta
. ,Servimat”: Purskiancio
vamzdzio perjungimas
. »Servitec” su 2x2 W-KH:
,CD" uzdarytas
5 bitas = Perpildymo linija 2
uzdaryta
. ,Servimat”: Talpyklos
perjungimas
. LServitec” su 2x2-W-KH:
,CD” atidarytas
6 bitas = voztuvas MKH-2
atidarytas (tik ,Servimat”)
7 bitas = voztuvas MKH-2
uzdarytas (tik ,Servimat”)

Jei nenustatytas nei voztuvo
atidarymo, nei uzdarymo bitas,
voztuvas perjungiamas tik pagal
valdymo sistemos seka.

0002h 0002d PO slégio
specifikacija

,P0” slégio verté 1/10 bar

Jei ¢ia perduodama verté ,=*,
dabartinis valdymo sistemos
nustatymas nekeiciamas.

0003h 0003d Darborezimo 0 bitas = darbo rezimas >
perjungimas SUSTABDYMAS
1 bitas = darbo rezimas 2>

AUTOMATINIS

Pastabal!

Nuotolinis valdymas per ,Modbus” pagrindinj jrenginj galimas tik tada,
jei tai jjungta jutiklinéje valdymo sistemoje, & 5.4 "Prieigos kodai",

77 (Nustatymai > Paslaugos > Konfigtracija (211)).

6.2 Duomenys i$ valdymo sistemos j ,Modbus ®* (nuskaityti
darbinius duomenis)

Pateikiamos Sios duomeny paieskos funkcijos

»Modbus” Pavadinimas Adresas

funkcijos kodas

2 Nuskaitykite diskretines jvestis Bity adresai

3 Keliy registry nuskaitymas (nuo Zodzio adresas
adreso 100h > #=1)

4 |vady registry nuskaitymas (nuo Zodzio adresas

adreso 000h = #=0)

Toliau esanciose lentelése pateikiami skirtingy jrenginiy su ,Control Touch”
valdymo sistema perduodami duomenys:

. ,Variomat”/ ,Variomat Giga” / ,Reflexomat”

. #Servitec”

. »Servimat”

Specialiosios funkcijos ir parinktys:

. “1=tik laidumo stebéjimo parinkdiai

6.2.1 Perduoti duomenys, skirti ,Variomat” / ,Variomat Giga“ / ,Reflexomat”

Zodzio Zodzio
adresas adresas  Pavadinimas Bity adresai
Sesioliktainis desimtainis
Sistemos
#10h 16d slégis
1/100 bar
#11h 17d r’i'.’"fym
ygis %
120h: 2 kompresorius arba 2 siurblys
jjungtas
121h: 1 kompresorius arba 1 siurblys
jjungtas
122h: 2 perpildymo voztuvas atidarytas
Skaitmeniniai 123h: 1 perpildymo voztuvas atidarytas
iSvadai 124h: Papildymo voztuvas atidarytas
125h: Min. lygio pranesimas
126h: Suvestinés trikties pranesimas (1
=0K)
127h: Pranesimas: Vandens papildymo
triktis (tik su CT-MK200)

130h: 1 siurblio grjztamasis pranesimas
131h: 2 siurblio grjztamasis pranesimas
132h: Vandens stygiaus jungiklis
133h: Vandens skaitiklis
Skaitmeniniai 134h: Skaitmeninis jvadas DES5 (tik
ivadai esant CT-MK200)
135h: Skaitmeninis jvadas DE®6 (tik
esant CT-MK200)
136h: Skaitmeninis jvadas DE7 (tik
esant CT-MK200)

140h: Plétimo modulio triktis
(parinktis)

141h: EEPROM gedimas

142h: Per Zema jtampa

143h: Nepakankamas min. slégis
144h: Vandens stoka 1

145h: 1 siurblio triktis

146h: 1 kompresoriaus triktis

147h: 2 siurblio triktis

148h: 2 kompresoriaus triktis

149h: Slégio matavimo triktis

14Ah: Lygio matavimo triktis

14Bh: ilgiau nei 4 valandas sustabdymo
rezimu

14Eh: Neteisingi reguliavimo
parametrai (pagrindiné ploksté)
14Fh: Ry3ys triktis (jjungimas j tinkl3)

#12h 18d

#13h 19d

Trikéiy

#14h 20d T
pranesimai 1
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Zodzio ZodZio ZodZio Zodzio

adresas adresas  Pavadinimas Bty adresai adresas adresas  Pavadinimas Bity adresai
Sesioliktainis desimtainis Sesioliktainis desimtainis
150h: Pagrindinés ploksteés triktis Griztamasis
151h: Skaitmeninio daviklio jtampos triktis pranesimas, 1
152h: Analoginio daviklio jtampos triktis #22h 34d \f?r'kl'o rutu||n|_s
Trikéi 153h: 1 rutulinio ¢iaupo daviklio oaupe?s‘(aktuah
#15h 21d praneléimai 5 itampos triktis padfns.()—
154h: 2 rutulinio ¢iaupo daviklio 100%)
jtampos triktis Grjztamasis
155h: Jungiamojo laido slégio triktis pranesimas, 2
156h: Jungiamojo laido lygio triktis #23h 35d varikliorutulinis
. Ciaupas (aktuali
170h: — padétis: 0—
171h: Virdytas maks. lygis 100%)
172h: VirSytas siurblio veikimo laikas Magistrale
173h: VirSyta papildymo trukmé m?)?iljli: e
174h: Vir%yti papild){mo cikIaF . #25h 37d programings -
175h: VirSytas maksimalus slégis jrangos versija
e 176h: VirSytas papildymo kiekis (217=V2.17)
#17h 23d |spéjimai 1 17Ah: Papildymo voztuvas nesandarus
17Bh: Elekt.r(?s tiekim(? sutrikimas 622 ,Servitec” perduoti duomenys
17Ch: Neteisingas nulinés vertés }
nustatymas Sioje lenteléje pateikiami 3iy tipy jrenginiy perduodami duomenys:
17Dh: Neteisingi parametrai . JServitec Magcontrol”
17Eh: Virsytas maksimalus papildymo + ,Servitec Levelcontrol”
kiekis Zodzio Zodzio
17Fh: Techninés priezitiros uzklausa adresas  adresas  Pavadinimas  Bity adresai
il e T s Sesioliktainis desimtainis
o 181h: Kietumo mazinimas, kasetés keitimas Sistemos slégis
Aish 24d Isp&jimai2 oot Duomeny rinkikliy patikra oh od 1/108 bar
183h: Magistralés modulio patikra . ! = R
,Servitec” lygio
190h: Plétimo modulis, 1 skaitmeninio kontroleil)
jvado pranesimas Pripildymo Iyais
191 h: Plétimvtl) modulis, 2 skaitmeninio #11h 17d 1/1%0 l)),ar ¥
jvado pranesimas :
192h: Plétimo modulis, 3 skaitmeninio 120h: .
jvado pranesimas 121 h: 1 S|urb_lys uungtavs
. 193h: Plétimo modulis, 4 skaitmeninio 12.2h' 2 perpildymo voztuvas
#19h 25d |spéjimai3 . o atidarytas
Ivado praneSimas 123h: 1 perpildymo voztuvas
194h: Plétimo modulis, 5 skaitmeninio . A >h: | perplidymo voztuv
: - Skaitmeniniai  atidarytas
ivado pranesimas #12h 18d - . . ;
" . . - iSvadai 124h: Papildymo voztuvas
195h: Plétimo modulis, 6 skaitmeninio X
L o atidarytas
jvado pranesimas 125k o
.1v96h: Pletlm(v).modulls, Sl Bl 126h: Suvestinés trikties pranesimas
iSvado pranesimas _
(1=0K)
Eksploatavimo 127h: -
#ANH)  26d (H) ‘1’ak'a"d°s , 130h: 1 siurblio grjztamasis
ompresorius --- 5 . ranesimas
FBRL 2740 arba 1 sy #13h 19d - it e
(32bity verte) faee) 132h: Vandens stygiaus jungiklis
Eksploatavimo 133h: Vandens skaitiklis
#ICh(H) 28d(H)  VAlandos 140h: Plétimo modulio triktis
#1Dh (L)  29d (L) Ztompresl())lnus (parinktis)
arba2siurblys 141h: EEPROM gedimas
(32bity verté) 142h: Per Zema jtampa
Sukaupta suma 143h: Nepakankamas min. slégis
144h: Vandens stoka 1
#IER(H)  30d(H)  Vandems Vandens stoka
#IFh()  31d(L) skaitikdis ltrais ~ --- 145h: 1 siurblio triktis
(pasirinktinai) 146h: ---
(32 bity verte) Trikeiy 147h: ---
200h il it pranesimai 1 148h: ---
N . ” . . . 149h: Slégio matavimo triktis
Magistralés 0= néra rysio tarp magistralés modulio
i i : 14Ah; —
#20h 32d modulio ir valdymo sistemos o .
- M Y . 14Bh: ilgiau nei 4 valandas
bisena 1= ry3ys tarp magistralés modulio ir bd .
valdymo sistemos OK sustabdymo rezimu
14Eh: Neteisingi reguliavimo
|renginio tipas parametrai (pagrindiné ploksté)
1=, Variomat” 14Fh: Rysys triktis (jjungimas j
#21h 33 P EIETG ) tinkla)
Giga
3=
,Reflexomat”
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Zodzio Zodzio
adresas adresas  Pavadinimas Bity adresai
sesioliktainis desimtainis
150h: Pagrindinés plokstes triktis
151h: Skaitmeninio daviklio jtampos
triktis
152h: Analoginio daviklio jtampos triktis
Trikeiy j53h: 1 rut.uli.nio Ciaupo daviklio
#15h 21d pranesimal 2 jtampos triktis
154h: 2 rutulinio ¢iaupo daviklio
jtampos triktis
155h: Jungiamojo laido slégio triktis
156h: ---
15Ah: ---
170h: ---
171h: ---
172h: Virdytas siurblio veikimo laikas
173h: Virsyta papildymo trukmé
174h: VirSyti papildymo ciklai
175h: VirSytas maksimalus slégis
T 176h: VirSytas papildymo kiekis
A7 &d Ispéjimai 1 17Ah: Papildymo voztuvas nesandarus
17Bh: Elektros tiekimo sutrikimas
17Ch: ---
17Dh: Neteisingi parametrai
17Eh: VirSytas maksimalus
papildymo kiekis
17Fh: Techninés priezitros uzklausa
180h: Baterijos keitimas
181h: Kietumo mazinimas, kasetés
keitimas
#18h 24d Ispéjimai 2 182h: Duomeny rinkikliy patikra
183h: Magistralés modulio patikra
184h: -
185h: ---
190h: Pléetimo modulis, 1
skaitmeninio jvado pranesimas
191h: Plétimo modulis, 2
skaitmeninio jvado pranesimas
192h: Plétimo modulis, 3
skaitmeninio jvado pranesimas
#19h 25 jspejimaiz  |o3h: Plétimo modulis, 4
skaitmeninio jvado pranesimas
194h: Plétimo modulis, 5
skaitmeninio jvado pranesimas
195h: Pletimo modulis, 6
skaitmeninio jvado pranesimas
196h: Pletimo modulis, 6
skaitmeninio iSvado pranesimas
Eksploatavimo
#1Ah(H)  26d (H)  valandos
#1Bh(L)  27d(L)  1siurblys
(32 bity verte)
Eksploatavimo
#1Ch(H)  28d(H)  valandos
#1Dh(L)  29d(L)  2siurblys
(32 bity verte)
Sukaupta suma
ilnds) B0d0) \sllfar::ilr:: litrais -
i) Pl (pasirinktinai)
(32 bity verté)
200h
Ao 0= néra rysio tarp magistralés
#20h 32d Maglst‘rale§ modulio i:l valdynrw)o sis%emos
modulio biisena . R ..
1 =rysys tarp magistralés modulio ir
valdymo sistemos OK
Grjztamasis
pranesimas, 1
#22h 34d variklio rutulinis  ---

Ciaupas (aktuali
padétis: 0-100%)

Zodzio Zodzio
adresas adresas  Pavadinimas Bity adresai
sesioliktainis desimtainis
Grjztamasis
pranedimas, 2
#23h 35d variklio rutulinis ~ ---
Ciaupas (aktuali
padétis: 0-100%)
Jrenginio tipas
4= ,Servitec
#21h 33d Magcontrol”
5=,Servitec
Levelcontrol”
Laidumas
(ps/cm)
#26h 38d (tik su parinktimi ---
Jaidumo
stebéjimas”)
Magistralés
modulio
#25h 37d programinés
jrangos versija
(217=V2.17)
6.23  ,Servimat” perduoti duomenys
Zodzio Zodzio
adresas adresas  Pavadinimas Bity adresai
sesioliktainis desimtainis
Sistemos slégis
il e 1/100 bar )
Pripildymo lygis )
Uil 7t 1/100 bar
120h: 2 kompresorius arba 2
siurblys jjungtas
121h: 1 kompresorius arba 1
siurblys jjungtas
122h: 2 perpildymo voztuvas
5 L. atidarytas
#12h 18d .Svkaltrr!enlnlal 123h: 1 perpildymo voztuvas
iSvadai 5
atidarytas
124h: Papildymo voztuvas
atidarytas
125h: Min. lygio pranesimas
126h: Suvestinés trikties
pranesimas (1 = OK)
130h: 1 siurblio grjztamasis
pranedimas
Skaitmeniniai 131h: 2 siurblio grjztamasis
f3h 1od jvadai pranesimas
132h: Vandens stygiaus jungiklis
133h: Vandens skaitiklis
140h: Plétimo modulio triktis
(parinktis)
141h: EEPROM gedimas
142h: Per Zema jtampa
143h: Nepakankamas min. slégis
144h: Vandens stoka 1
145h: 1 siurblio triktis
146h: 1 kompresoriaus triktis
#14h 20d Trikeiy pranegimai 1 147 2 siurblio triktis

148h: 2 kompresoriaus triktis
149h: Slégio matavimo triktis
14Ah: Lygio matavimo triktis
14Bh: ilgiau nei 4 valandas
sustabdymo rezimu

14Eh: Neteisingi reguliavimo
parametrai (pagrindiné ploksté)
14Fh: Ry3ys triktis (jjungimas j
tinkla)
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Zodzio
adresas

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

ZodZio
adresas
Sesioliktainis desimtainis

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

Pavadinimas

Bity adresai

150h: Pagrindinés ploksteés triktis
151h: Skaitmeninio daviklio
jtampos triktis

152h: Analoginio daviklio jtampos
triktis

153h: 1 rutulinio ¢iaupo daviklio

Trikéiy pranesimai 2 jtampos triktis

|spéjimai 1

|spéjimai 2

Ispéjimai 3

Eksploatavimo
valandos

1 kompresorius
arba 1 siurblys

(32 bity verté)

Eksploatavimo
valandos

2 kompresorius
arba 2 siurblys

(32 bity verté)

Sukaupta suma
Vandens skaitiklis
litrais
(pasirinktinai)

(32 bity verté)

154h: 2 rutulinio ¢iaupo daviklio
jtampos triktis

155h: Jungiamojo laido slégio
triktis

156h: Jungiamojo laido lygio
triktis

170h: ---

171h: VirSytas maks. lygis

172h: Virsytas siurblio veikimo
laikas

173h: VirSyta papildymo trukmé
174h: VirSyti papildymo ciklai
175h: VirSytas maksimalus slégis
176h: VirSytas papildymo kiekis
17Ah: Papildymo voztuvas
nesandarus

17Bh: Elektros tiekimo sutrikimas
17Ch: Neteisingas nulinés vertés
nustatymas

17Dh: Neteisingi parametrai
17Eh: VirSytas maksimalus
papildymo kiekis

17Fh: Techninés priezitros
uzklausa

180h: Baterijos keitimas

181h: Kietumo mazinimas,
kasetés keitimas

182h: Duomeny rinkikliy patikra
183h: Magistralés modulio patikra
184h: --

190h: Plétimo modulis, 1
skaitmeninio jvado pranesimas
191h: Plétimo modulis, 2
skaitmeninio jvado pranesimas
192h: Plétimo modulis, 3
skaitmeninio jvado pranesimas
193h: Plétimo modulis, 4
skaitmeninio jvado pranesimas
194h: Plétimo modulis, 5
skaitmeninio jvado pranesimas
195h: Plétimo modulis, 6
skaitmeninio jvado pranesimas
196h: Plétimo modulis, 6
skaitmeninio iSvado pranesimas

ZodZio
adresas

Zodzio
adresas
sesioliktainis desimtainis

#20h 32d
#22h 34d
#23h 35d
#21h 33d
#26h 38d
#25h 37d
7 Diagnozé

Pavadinimas

Magistralés
modulio biisena

Grjztamasis
pranesimas, 1
variklio rutulinis
Ciaupas (aktuali
padétis: 0-100%)

Grjztamasis
pranesimas, 2
variklio rutulinis
Ciaupas (aktuali
padétis: 0-100%)

|renginio tipas
11=,Servimat”

Laidumas (ps/cm)
(tik su parinktimi
Jlaidumo
stebéjimas”) 1
Magistralés
modulio
programinés
jrangos versija
(217=V2.17)

Bity adresai

200h

0= néra rysio tarp magistralés
modulio ir valdymo sistemos

1 =rysys tarp magistralés
modulio ir valdymo sistemos OK

Modulyje yra du Sviesos diodai, i$ kuriy galima nuskaityti modulio veikimo
biisena. Sviesos diodai yra 9 kontakty ,Sub-D” jungties deginéje ir kairéje.

N

000799_401_R001

Sviesos diodai Reiksme

LED 1 Zitirint i$ galo j kaire nuo ,Modbus” kistuko
- ISJUNGTA = néra jtampos arba néra ryio
- GELTONA = Aktyvus rysys
—  RAUDONA = Aptiktas gedimas

LED 2 Zitirint i galo j deine nuo ,Modbus” kistuko

ISJUNGTA = i§jungta arba neinicializuota
ZALIA = Modulis inicializuotas, gedimo néra
RAUDONA = Aptikta triktis
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8 Trik¢iy paieska ir trikciy Salinimas

Sioje lenteléje ivardyti trik¢iy pranesimai, kurie gali bati rodomi ,Reflex Control” jutiklingje valdymo sistemoje ir kurie turi jtakos magistralés moduliui.

ERR kodas Trikties pranesimas Priezastis Taisymas
Sutrikdytas ry3ys tarp ,Master-Slave” arba
29 Rysys sutrikdyta tarpusavyje sujungta valdymo Patikrinti rysj.
sistema.
34 oo el gt Paze!sta's Jvung|anv1a.5|s kal?ells :,Reﬂex k_Ilentq aptarnavimo tarnybos
Pagrindinés plokstés gedimas informavimas

Virdytos nustatytosios vertés.

42 Magistralés modulis Magistralés modulis nebuvo atpazintas. .y o ;
VirSytas magistralés modulis.
9 Duomeny gavimas naudojant ,ComTest Pro”
> Pastaba!
Turi bati jjungta ,Reflex” valdymo sistema.

Programine jranga ,ComTest Pro” galite atsisiysti i www.baseblock.com (kelias: Produktai > Demonstraciné programiné jranga > ,Baseblock” atsisiuntimas).

1. Kitg ,Sub-D” kiStuko gala prijunkite prie USB serijinio adapterio (pvz., ,Logilink” AUO002E).
2. Prijunkite USB jungtj prie kompiuterio.
3. Kompiuteryje atidarykite ,ComTest Pro”.
4. Perkelkite 1ir 2 veiksmo nustatymus.
5. Spustelékite mygtuka ,Paleistis”.
- Prievadas turi bati teisingai nustatytas per ,Windows" jrenginiy tvarkykle, Zr. toliau pateikta aprasyma.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate] [Data Bits | [ _Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms] Echoback |
coms |w|[19200 || [8Bits [w||None [w]| |1 stopBit]w]| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | |Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6  |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) @
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S S0 | Y T e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d || od 0d || 34d || 201d|B2768
Step 3 AI |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ ) [ ]
ossosel L L QL L JL QL 00 L J0 )0 JC 0 L T J[ |
aoosa L N JL W L JL QL I JC JC 0 I 0 JC I ]
oescool [ ) L I I QL I I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ ) J[ W I JL L I JC JL 0 I 0 I I ]
ozl [ L L I WL I L I JL I JC 0 JL [ ]
(S ES I | NN | N | ¢
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Pastabal
Jei jjungta ciklo komanda, uzklausos apie sistemos vertes atlieckamos nepertraukiamu ciklu.
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Nustatykite prievada per ,Windows" jrenginiy tvarkykle:

Jei duomeny negaunama, patikrinkite, ar nustatytas tinkamas prievadas.
Spustelékite ,Windows” simbolj kompiuteryje.

|veskite ,|renginiy tvarkyklé”.

ISkvieskite jrenginiy tvarkykle.

AW =

Taip pat patikrinkite jungtis!

Prievadas, kuris turi bati jvestas ,ComTest Pro” programinés jrangos 1 veiksme, yra nurodytas prievady (COM ir LPT) sarase.

v JUSER

> || Batteries
~ [ | Ports (COM & LPT)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

[ | Device Manager — [ x
File Action  View
<« > [ ][ [[?] [ ][]

/\

000804_401_R001

Pavojus gyvybei dél elektros smigio

Net istraukus kistukus i$ maitinimo lizdo, jrenginio plokstés dalyje gali bati 230 V jtampa.
. Prie$ nuimdami valdymo sistemos dangcius visiSkai atjunkite jrenginj nuo maitinimo 3altinio.

. Patikrinkite, ar plokstéje néra jtampos.

10 Utilizavimas

Pasibaigus eksploatacijos trukmei, gaminj Salinkite atskirai nuo
nerasiuoty komunaliniy atlieky.

Nuneskite gaminj j tinkama elektros ir elektroninés jrangos
utilizavimo vieta.

Laikykités savo Salyje galiojanciy jstatymy dél atlieky perdirbimo ar
salinimo.

1 Priedas
1.1 ,Reflex” klienty prieZiaros tarnyba

Centriné klienty aptarnavimo tarnyba

Centrinis telefono numeris: +49 (0)2382 7069 - 0

Klienty aptarnavimo tarnybos telefono numeris: +49 (0)2382 7069 - 9505
Faks. +49 (0)2382 7069 - 9523

El. pastas: service@reflex.de

Skubiosios techninés pagalbos linija

Apie misy gaminius

Telefono numeris: +49 (0)2382 7069-9546

Nuo pirmadienio iki penktadienio nuo 8.00 iki 16.30 val.

11.2  Atitiktis / normos

|renginio atitikties deklaracijas rasite ,Reflex” internetinéje svetainéje.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Taip pat galima nuskaityti QR koda: -

113  Garantija

Taikomos galiojancios jstatymy numatytos garantinés salygos.
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1 Ar lietosanas pamacibu saistitas norades

Si lieto3anas pamaciba ir svarigs paliglidzeklis, lai nodroginatu, ka iekartas
lietosana ir drosa un bez traucéjumiem.

Uznémums ,Reflex Winkelmann GmbH" neuznemas nekadu atbildibu par
zaudé&jumiem, kas radusies, ja neievéro o lietosanas pamacibu. Papildus Sai
lietosanas pamacibai jaievéro uzstadisanas vietas valsti spéka esosas tiesibu
normas un noteikumi (drosibas tehnika, apkartéjas vides aizsardziba, dross un
profesionals darbs utt.).

Saja lietosanas pamaciba ir aprakstita iekarta, tas pamataprikojums un
pieslégvietas, kas paredzétas papildaprikojumam ar papildu funkcijam.

> Noradijums!

Ikvienai personai, kas uzstada $is iekartas vai veic citus darbus pie tam,
pirms lietoSanas rapigi jaizlasa un jaievéro $i pamaciba. Pamaciba
janodod iekartas lietotajam un vinam ta jaglaba érti pieejama vieta
iekartas tuvuma.

2 Garantija un atbildiba

lekarta ir konstruéta atbilstosi pasreizéjiem tehnikas sasniegumiem un drosibas
tehnikas noteikumu prasibam. Tomér, izmantojot iekartu, ir iespéjami personala
vai tresas puses personu savainojumi un dzivibas apdraudéjums, ka ari iekartas
bojajumi vai materialie zaudéjumi.

Aizliegts veikt izmainas, pieméram, hidraulikas sistéma vai iekartas elektriskajas
shémas.

Razotaja garantija un atbildiba nav spéka, ja bojajums ir saistits ar vienu vai
vairakiem turpmak minétajiem céloniem:

. lekarta tiek izmantota neatbilstosi paredzétajam mérkim.

. Nepareizi veikta iekartas ekspluatacijas saksana, lietosana, apkope,
tehniska stavokla uzturésana, remonts un montaza.

Netiek ievérotas Saja lietoSanas pamaciba minétas drosibas norades.
lekarta tiek lietota ar bojatam vai nepareizi uzstaditam drosibas
iericém/aizsargiericém.

Apkopes un apskates darbi nav veikti noteiktajos terminos.

. Tiek izmantotas neapstiprinatas rezerves detalas un piederumu detalas.
Garantijas prasibu apstiprindjuma nosacijums ir noteikumiem atbilstosa iekartas
montaza un ekspluatacijas saksana.

Noradijums!

> Pirmreizéjo ekspluatacijas uzsaksanu un ikgadéjo apkopi uzticiet
,Reflex” ripnicas klientu servisam, & 11.1",Reflex” ripnicas klientu
dienests", & 100.

3 Drosibas noteikumi

31 Simbolu skaidrojums

3.1 LietoSanas instrukcija izmantotas norades
Saja lietosanas pamaciba tiek izmantotas $adas norades.

A BisTAMI

Bistami cilvéku dzivibai / nopietns kait&jums veselibai
. Norade kopa ar signalvardu ,Bistami” norada uz tiesi draudosam
briesmam, kuru sekas ir nave vai smagas (neatgriezeniskas) traumas.

A\ BRIDINAJUMS

Nopietns kait&jums veselibai

. Norade kopa ar signalvardu ,Bridinajums” norada uz draudosam
briesmam, kuru sekas var bat nave vai smagas (neatgriezeniskas)
traumas.

A\ uzmANIBU

Kait&jums veselibai

. Norade kopa ar signalvardu ,Uzmanibu” norada uz briesmam, kuru
sekas var bt vieglas (atgriezeniskas) traumas.

IEVERIBAI

Materialie zaudéjumi

. Norade kopa ar signalvardu ,levéribai” norada uz situaciju, kuras sekas
var bat produkta vai ta apkartné esosu objektu bojajumi.

> Noradijums!
Sis simbols kopa ar signalvardu ,Noradijums” apzimé noderigus
padomus un ieteikumus efektivai produkta izmantosanai.

3.2 Prasibas personalam

Uzstadisanu un ekspluataciju drikst veikt tikai specialisti vai ipasi apmacits
personals.

lekartas stravas pieslégums un vadojums jaizveido elektromontierim atbilstosi
spéka esosajiem valsts un viet&jiem noteikumiem.

33 Personigais aizsargaprikojums

®O00@00

Veicot visa veida darbus ar iekartu, nésajiet noteikto personigo
aizsargaprikojumu, pieméram, dzirdes aizsargaprikojumu, aizsargbrilles,
drosibas apavus, aizsargkiveri, aizsargapgérbu un aizsargcimdus.

Norades par personigo aizsargaprikojumu skatiet attiecigas valsts noteikumos.

34 Paredzéta izmanto3ana

BUS modulis Anybus-CompactCom @, kas paredzéts Modbus-RTU @, ir
paplasinajuma modulis, kuru var uzstadit Reflex sistému Control Touch vadibas
sistéma. Tas lauj pievienot Control Touch vadibas sistému ka sekotajsistému
Modbus-RTU @ tikla.

BUS modulis tiek iebtvéts Sim nolikam paredzétaja pieslégvieta vadibas
sistémas regulatora korpusa. Datu parsatisanai tiek izmantota vedéjdatora un
sekotajdatora metode. Kopnes pusé ir pieejama bezpotenciala RS-485 saskarne.
Lai izveidotu pieslégumu, ir nepieciesamas D-SUB spraudnis.

000894_001_R001

Reflex Control Touch vadibas sistéma

BUS moduli Anybus-CompactCom ©, kas ir paredzéts Modbus-RTU @, ir jaiebavé
tikai Reflex Control Touch vadibas sistémas.
BUS modula izmanto$ana jebkada cita veida ir uzskatama par neatbilstosu.
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Tehniskas specifikacijas

35 Atlikusie riski

Siierice ir izgatavota atbilstosi pasreiz&jam tehnikas attistibas limenim. Tomér
nav iespé&jams pilniba izslégt atlikusos riskus.

A BisTAmI!

Dzivibai bistamas traumas elektriskas stravas trieciena rezultata.

Pieskaroties stravu vadosam detalam, var gat dzivibai bistamas traumas.

. Nodrosiniet, ka iekartas pievads ir atvienots no energoapgades un
nodrosinats pret atkartotu ieslégsanu.

. Nodrosiniet, ka sistému nevar ieslégt citas personas.

. Nodrogsiniet, ka iekartas elektropiesléguma montazas darbus veic tikai
profesionals elektrikis un saskana ar attiecigaja vieta piemérojamajiem
elektrotehnikas noteikumiem.

5

BUS modula pieslégsana

Dzivibai bistami savainojumi stravas trieciena rezultata
lekartas shémas plates dalas var bat 230 V spriegums ari péc tam, kad
kontaktdaksa ir atvienota no stravas padeves.
Pirms nonemt parsegus, pilniba atvienojiet iekartas vadibas sistému no

stravas padeves.

Parbaudiet, vai shémas plate neatrodas zem sprieguma.

Dzivibai bistami savainojumi stravas trieciena rezultata

lekartas shémas plates dalas var bat 230 V spriegums ari péc tam, kad

kontaktdaksa ir atvienota no stravas padeves.

. Pirms nonemt parsegus, pilniba atvienojiet iekartas vadibas sistému no
stravas padeves.

. Parbaudiet, vai shémas plate neatrodas zem sprieguma.

. Darbus pie un ar BUS moduli drikst veikt tikai kvalificéti tehniskie
specialisti.

. Saciet BUS saskarnu un modulu ekspluataciju tikai tad, ja tie nav izmainiti
un ir tehniski ideala stavokli.

4 Tehniskas specifikacijas

R3

b= - 42,1 48

000783_401_R001

Apkartéjas vides nosacijumi: - Darba temperatira: no -5 °C lidz +55 °C
. Uzglabasanas temperatdra: no -40 °C

lidz +70°C
. Aizsardzibas veids: atbilstosi Control
Touch
Sprieguma apgade: no Control Touch

Saskarne Modbus-RTU ®: . no 1,2 kbits/sek. lidz 57,6 kbits/sek.;
. pieslégums, izmantojot 9 kontaktu D-
SUB savienotaju.

Adreses iestatijums: no Control Touch

Vadibas sistémas saskarnes: | BUS modulis ir integréts CompactCom
saskarné.

Atvienojiet sistému, kura iekarta ir iebvéta, no energoapgades.

2. Parliecinieties, ka energoapgade ir atslégta un nodrosiniet sistému pret
atkartotu ieslégsanos.
3. Atvienojiet iekartas tikla spraudni no sprieguma apgades vai izslédziet
galveno slédzi.
4. Atveriet korpusa apakséjo vaku un atskravéjiet Cetras stari eso$as skraves
ar sesstara iedobi.
000822_401_R001
5. Nonemiet vadibas sistémas korpusa vaku.
6.  lespraudiet BUS moduli shémas plates Anybus modula pieslégvieta (8).
10 9 7 6
:A ® / O
vB9 [Ee
|§E [olef] folofolq] ‘g' , | [ofolofolt]
123]456]78910 5 617 1819202122
1 2 3 000792_401_R001
1 RS-485 tikls
2 RS-485 modulis
3 10 saskarne
4 SD karte
5 10V energoapgade
6 Spiediena un vaditspéjas analogas izejas
7 Bateriju nodalijums
8 Anybus modula pieslégvieta
9 Atvienosanas pretestibas RS-485 (DIP slédzis)
10 Atvienosanas pretestibas RS-485 (DIP slédzis)

IEVERIBAI!

lekartas bojajums
Kladaina modula iebave vai demontaza var radit saskarnes darbibas
traucéjumus.
lebiivéjiet un demontéjiet moduli tikai saskana ar talak noradito grafiku.
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BUS modula pieslégsana

lebave

—_—
A 000784_401_R001

Demontaza

il

000784_402_R001

5.1 Modbus-RTU © (D-SUB spraudna) pieslégsana

Dzivibai bistami savainojumi stravas trieciena rezultata

lekartas shémas plates dalas var bat 230 V spriegums ari péc tam, kad

kontaktdaksa ir atvienota no stravas padeves.

. Pirms nonemt parsegus, pilniba atvienojiet iekartas vadibas sistému no
stravas padeves.

. Parbaudiet, vai shémas plate neatrodas zem sprieguma.

Darbibas parbaudei nepiecieSama aparatira:
. Windows dators ar USB pieslégumu;
. LogiLink D-SUB 9 kontaktu spraudnis ar USB pieslégumu.

Darbibas parbaudei nepiecieSama programmatiira:
. vedéjsimulators Modbus-RTU (pieméram, ComTest Pro)

1. Savienojiet BUS moduli ar 9 kontaktu D-SUB spraudni (spraudnis nav
ieklauts piegades komplekta), % 5.3 "9 kontaktu D-SUB spraudna
pieskirsana", & 91.

151617 1819202122

52 BUS modula konfiguré3ana

Dzivibai bistami savainojumi stravas trieciena rezultata

lekartas shémas plates dalas var bat 230 V spriegums ari péc tam, kad

kontaktdaksa ir atvienota no stravas padeves.

. Pirms nonemt parsegus, pilniba atvienojiet iekartas vadibas sistému no
stravas padeves.

. Parbaudiet, vai shémas plate neatrodas zem sprieguma.

1. Pievienojiet vadibas sistémas tikla spraudni pie energoapgades tikla un
ieslédziet Reflex Control Touch vadibas sistému.
2. Displeja paradas galvena izvélne. Noklikskiniet uz simbola “lestatijumi”.

Variomat

v

Sistéma
3. lzvélieties opciju “Serviss”.
Configuration B7
N
Customer =
Service >gn, o~

A

OK
@ 1.8bar

4. lzmantojot bulttaustinus, ievadiet servisa izvélnes piekluves kodu un
apstipriniet ar taustinu “Labi”.

Servisa izvélne: | A ‘ v | A ‘ A | v

Sadvica manud ST
i X

Tt whprnt

Efded darics many

o, phoasn !

1,8 bar

000793_401_R001

* Spraudnis nav ieklauts piegades komplekta.

2. Atkalieslédziet vadibas sistemu.

Noradijums!

> Ja tiek ievadits nepareizs kods, jid atgriezaties atpakal iestatijumu
sadala.
Citi piekluves kodi, & 5.4 "Piekluves kodi", B 91.
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5. Servisa izvélné noklikskiniet uz opcijas “AnyBus modulis”. Lai to izdaritu, Noradijums!
jums ar bulttaustiniem ir japarvietojas uz leju. > Sazinas nolakos katrai kopnes modula stacijai ir nepieciesama
atseviska adrese.
Settings > Service X Katra modula kopnes adrese ir kodéta baita.
Modula adrese: 1-247
Networking >
Datu parraides atrums: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baudi
S Datu formats: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
AnyBus module NN (datu biti/paritate/stopbiti)
\7 53 9 kontaktu D-SUB spraudna pieskir3ana
Kontakts | ApzZimé&jums Funkcija
. 1 GND
2,5 bar 4 [4%
D 2 5V -—-
Noradijums! RS-232 gadijuma: pievienot pie
> AR . I i N . 3 PMC 2. kontakta
Ja izvélné $ads modulis neparadas, parbaudiet savienojumus un to, vai RS-485 qadiiuma: atstat brivl
BUS modulis ir pareizi integréts. -485 gadijuma: atstat brivu!
4 - -
6. Ja BU§ modulis ir atpazits, jus \/_adil?as si_stémé varat iestatit k_opnes modula 5 B linija RS-485 B signals
adresi (modula adrese), datu parraides atrumu un datu formatu. 6
) ) 7 R RS-232 uztvers,
Settings > Service > AnyBus module X 4z Vfrsana
X | 8 Tx RS-232 raidisana
9 A linija RS-485 A signals
(270) Module type Modbus-RTU
54 Piekluves kodi
(272) Module adress 1
Servisa izvélnes piek|uves kods:
(273) Baud rate 19200
Serviss: A v A v
(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%
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55 Bitu adre$u nolasisana

Izmantojot bitu adreses, jus varat nolasit $adus parametrus.
Piemérs: Parbaudiet, vai idens trakuma slédzis ir ieslégts vai izslégts.

1. 2.tabula ddens trikuma slédzis 132h ir noradits pie sadalas “Digitalas ieejas”.
Varda adrese #19d vai #13h (d = skaitlis decimala sistéma; h = skaitlis heksadecimala sistéma)
Raditajs: 2

2. tabula. lespéjams izsaukt sadus datus:

Apzimé&jums Varda/redistra adrese  Varda/redistra adrese Bitu adreses
[decimala sistéma] [heksadecimala
sistéma]
Sistémas spiediens izteikts 1/100 baros (nav pieejams  #16d #10h

Servitec Levelcontrol)

Uzpildes [imenis procentos (%) (nav pieejams #17d #11h
Servitec /péc izvéles Seit var noradrt uzpildes caurules
spiedienu, kas izteikts 1/100 baros)

Digitalas izejas #18d #12h 120h (nultais bits) - 2. suknis ieslégts
121h (pirmais bits) - 1. stknis ieslégts
122 h (otrais bits) - 2. parplides varsts atvérts
123 h (tresais bits) - 1. parplades varsts atvérts
124 h (ceturtais bits) - papildinasanas varsts atvérts
125h (piektais bits) - zinojums: min. [imenis
126 h (sestais bits) - zinojums: visparigs traucéjums
Digitalas ieejas #19d #13h 130h (nultais bits) - 1. sikna atbildes zinojums
131h (pirmais bits) - 2. sikna atbildes zinojums
132h (otrais bits) - Gdens trikuma slédzis
133 h (tresais bits) - Gdens skaititajs

Noradijums!
> Programmatira ComTest Pro skait]i ir jaievada decimalaja sistéma. Skaitli heksadecimalaja sistéma (h) ir japarrékina uz decimalo sistému (d), % 5.5.1
"Skaitianas sistémas parrékinasana", B 94.

2. Atveriet programmatdru ComTest Pro un 2. darbiba izmainiet cilni uz 19 (= 19d, lai Gdens trakuma slédzis tiktu piesaistits varda adresei 19d). lestatiet cilnes skaitu uz
“1" (#Register), jo ir nepiecieSams nolasit tikai vienu parametru.

File Edit View Help

| Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %ER%’%%C:”O'
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command |||# Registers || Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 | ‘£ {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 16 IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop o~ Rosel S o

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log l

corowefza | | I I I I L QL L L JL L L L[|
orosz| || | L JL JL JL JL 00 L I JL L LI L |
szl Il ) I L L 0 0 I I JC JL L L I ]
oot | N I L I L L JL JL I JL L LI 1
|
|
|

Step 3

oesosol | ) I JL L L L I I JL JL L JL_JL_

osose] ] [ I I L L 0 W I I I L I I |
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  J L gL JL JL I JC 0 0 JC E 0 E ]

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Nospiediet taustinu “Palaist”.
Jus cilnes saraksta decimalas sistémas skaitlus varésiet atpazit péc dzeltena markéjuma: 7d
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BUS modula pieslégsana

Step 3

19
r;;J'? Start

(G

; >»4

File Edit View Help
| Serial | Ethernet

Step 1 Port Baud Rate]| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %i‘;’g’a‘:ﬂkﬁol

coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC

Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
Step 2 1 (®) Read Holding Register(s) | ' 4 {4 Error Checking

P Register O Write Single Holding Register E’ Iz {4 show Error Dialog
O Write Holding Register(s) | 4 16 IE
s Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
top K Reset K Reset K Reset

Read Registers

| Write Registers |

Raw Data I Data Log |

001..01¢[ 7d

| I | | I | |

017..032;|

|

I

| I | N N

033..048:|

| I | | | |

049..064;|

|

IL_l

065..080:|

081.,096:|

|

IL_l

| N N | N |

097“112:|

| I | | A | /|

113..125:|

|
|
|
|
| I | | I | | I
|
|
|

[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Parrékiniet decimalas sistémas skaitli 7d binaraja koda, & 5.5.1 "Skaitisanas sistémas parrékinasana", & 94.
- Decimalas sistémas skaitlis 7 rada binaro kodu 0111.

Izmantojot binaro kodu 0111 un raditaju, vai tidens trakuma slédzis ir IESLEGTS vai IZSLEGTS.

- Decimalas sistémas skaitlis 7 = binarais kods

- Parametru raditajs:
- LasiSanas virziens:

<

0 1 1 1
1 1 1 T
3 2 1 0
(bitu numeracija no labas uz kreiso pusi)

2. numeracijas pozicija (otrais bits, 2. tabula) atrodas 1. bita vértiba.

- 1=ieslégts

= Udens trikuma slédzis ir IESLEGTS!

Raditajs ir pieejams 2. tabula, & 5.5 "Bitu adre3u nolasisana”, B 92.
Binara koda nolasisanai, & 5.5.2 "Binara koda nolasisana", B 94.
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55.1  Skaiti3anas sistémas parrékinasana

Lai parietu no vienas skaitiSanas sistémas uz citu (pieméram, no decimalas
skaitisanas sistémas uz heksadecimalo skaitisanu), ir nepieciesams
programmeétajiem paredzéts kalkulators.

Jaizmantojat datoru ar Windows operétajsistému, kalkulatoru varat atvért
izvélné “Sakums”.

1. lzvélné iestatiet kalkulatoram statusu “Programmétajs”.

Calculator . |:| ><

Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
[] Volume -
D Length +

() Weight and Mass

() Info -

2. lzvéléto skait]u sistému norada zila josla.
- Heksadecimala skaitisana (HEX)
- Decimala skaitisana (DEC)
—  Oktala skaitisana (OCT)
- Binara skaitisana (BIN)

3. levadiet vértibu.
4. Vertiba tiek parrékinata otra skaitisanas sistéma.
Pieméram, 13 h (heksadecimala sistéma) = 19 d (decimala sistéma).

Calculator o \:| ><

— Programmer
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

s QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And
2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Binara koda nolasiana

Izmantojot raditaju, jls varat noteikt to binara koda bitu, kuru ir nepieciesams
nemt vera.
Raditajs ir pieejams 2. tabula, & 5.5 "Bitu adresu nolasisana”, B 92.

Udens trakuma slédza bitu kods: 132h

. 13 = varda adrese (heksadecimalaja sistéma)

. 2 =raditajs

Raditajs 2 nozimé, ka bits tiek paradits parametra statusa 2. numeracijas pozicija.
Pastav vél divi atskirigi statusi:

. 1 =leslégts

. 0=lzslégts

1. Binara koda numeracija ir noradita no labas uz kreiso pusi.

2. Saciet numeraciju no 0:

0-1-2-3.

. Decimalas sistémas skaitlis 7 = binarais kods 0 1 1 1

LI N |
. Parametru raditajs: 3 2 1 0
. Lasisanas virziens <
(bitu numeracija no labas uz
kreiso pusi)

. 2. numeracijas pozicija atrodas 1. bita vértiba.

Rezultats: Udens triikuma slédzis ir IESLEGTS!
- 0111 =slédzis ieslégts
- 0011 =slédzis izslégts
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6 Parsatitie dati 6.2 Dati no Modbus @ vadibas sistémas (darbibas datu nolasi3ana)

6.1 Dati no Modbus ® uz vadibas sistému Datu izsauk3anai ir pieejamas $adas funkcijas.
T e " Kopnes funkcijas kods ~ Apzimé&jums Adrese
Datu parsatisanai ir nodrosinata $ada funkcija:
2 Read discret inputs Bitu adrese
Kopnes funkcijas kods = Apziméjums Adrese 3 Read multiple registers (sakot Varda adrese
16 (10h) Write multiple registers ~ Varda/registra adrese noadr. 100h > #=1)
[decimala sistémal 4 Read input registers (sakot no Varda adrese

lespé&jams nosatit sadus datus:

adr.000h = #=0)

Talak noraditajas tabulas ir paraditi dati, kurus dazadam sistémam iespé&jams

Vardaadrese  Varda ApzZiméjums  Bitu adreses
heksadecimala adrese
sistéma decimala

parsatit, izmantojot Control Touch vadibas sistému:
. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

o . Servitec
HIBEE . Servimat
0000h 0000d Suakna 0. bits = 1. siknis/kompresors Ipasibas un opcijas:
regulésana  IESLEGTS +  “=tikai vaditsp&jas uzraudzibas opcijai
(iespéjama 1. bits = 1. stiknis/kompresors
tikfi darba |ZSLEGTS 6.2.1  Variomat/Variomat Giga / Reflexomat parsutitie dati
rezima 2. bits = 2. stiknis/kompresors
“Automatiski”!) [ESLEGTS Varda adrese Varda
3. bits = 2. stiknis/kompresors Heksa- adrese o .
S\ ECTS p decimals  decimals APAMEjums Bitu adreses
sistéma sistéma
Kad ir iestatits bits sukna ieslégSanai Sistamas spiediens
vai bits sukna izslégsanai, tad stiknis #10h 16d izteikts 1/100 bara '
tiek parslégts tikai vadibas sistémas
darbibas laika. #1h 17d Uzpildes limenis
R . s B procentos (%)
0001h 0001d Varstu 0. bits = papildinasanas varsts
requlésana  ATVERTS _120_h: 2. kompresors vai 2. suknis
(iespéjama 1. bits = papildinasanas varsts ieslegts -
tikai darba AIZVERTS _121_h: 1. kompresors vai 1. stiknis
rezima 2. bits = 1. parpludes varsts ATVERTS ieslegts o ) _
) St 22 Wtk B
. aiverts_ _ - a2l Ik Dgkalesliesies 124h: papildinasanas varsts atvérts
f“g/té'ﬂ-; parpludes varsts 125h: min. limena zinojums
+ Servitecar 22 W-KH: PV ;;%?&‘;iﬁi’fﬁg;“‘e’”ma
. alzvert_s _ - - 1i7h: zinojums: papildinasanas
4. bits = 2. parplades varsts ATVERTS traucéju'ms (tikai CT-MK200)
Eae:\:greitb;r:;llcélsgaa:;nas 130h: 1. sukna atbildes zinojums
. Servitecar 2x2 W-KH: CD 131h: 2. sikna atbildes zinojums
aizvérts 132h: idens trakuma slédzis
5. bits = 2. parplades varsts 133h: Gdens skaititajs
NIZVERTS #13h 19d  Digitalas ieejas 1§fh:chlgmla signaluieeja DES
& Servimat: tvertnes parslégsana (1251" di_ 3 Ize'los?) nall ieeia DES
* Servitecar 2x2 W-KH: CD (ikal CT?MKZ o 0? )
atvérts o
6 bits = \)/érsts MKH 2 ATVERTS (tikai (El?; ng-gr:;n;?oS(;?nalu e Ll
ervimat
7. bits = varsts MKH 2 AIZVERTS 140h: paplasinajuma modula
(tikai Servimat) (papildaprikojums) traucéjums
141h: EEPROM bojajums
Jair iestatits varsta atversanas vai 142h: pazeminats spriegums
aizvérsanas bits, tad varsts tiek 143h: nav sasniegts min. spiediens
parslégts tikai tad, kad darbojas 144h: 1. adens trakums
vadibas sistéma. 145h: 1. sukna darbiba traucéta
0002h 0002d  Spiediena Spiediena vértiba “P0”, izteikta Traucgjumu 146h: 1. k9mpresora_t_raucéjums
specifikacija PO 1/10 bara #14h 20d zinojumi 1 147h: 2. sukna traucéjums

Ja Seit tiek parnemta vértiba “=", tad
faktiskie iestatfjumi vadibas sistéma

netiek mainiti.
0003h 0003d DarbareZima 0. bits = darba rezims = APTURET
parslégsana 1, bits = darba rezims >
AUTOMATISKI

Noradijums!

> Izmantojot kopnu vedéjsistému, talvadibu ir iesp&jams izmantot tikai
tad, ja ta ir aktivizéta Touch vadibas sistéma, & 5.4 "Piek|uves kodi",
91 (lestatijumi > Serviss > Konfiguracija (211)).

148h: 2. kompresora traucé&jums
149h: traucéts spiediena mérijums
14Ah: traucéta [imena mérisana
14Bh: dikstaves rezims parsniedz
4 stundas

14Eh: kludains kompensacijas
parametrs (pamatshéma)

14Fh: komunikacijas traucéjums (tikls)
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Varda adrese Varda

Varda adrese Varda

Hek.sa—_ - adr.ese_ - Apziméjums Bitu adreses Heklsa—_ . adr.ese_ - ApzZimé&jums Bitu adreses
decimala decimala decimala decimala
sistéma sistéma sistéma sistéma
150h: pamatshémas traucéjums Atbildes zinojums,
151 h:_(.;hgltala devéja sprieguma #22h 344 1._motora I_odyelda
traucéjums krans (faktiska
152h: analoga devéja sprieguma pozicija: 0-100 %)
- traucéjums Atbildes zinojums,
#15h 21d T.rau_ceju.mu 153h: 1. lodveida krana devéja 2. motora lodveida
zinojumi2 ~ ] #23h 35d _ AR =
sprieguma traucejums krans (faktiska
154h: 2. Iodveida_!«éna devéja pozicija: 0-100 %)
sprieguma tauceums BUS modua
- parejas spiediena traucgjums programmatiras
156h: parejas limena traucéjums #25h 37d versii
’ Ja
170h: --- (217=V2.17)
171h: parsniegts maks. limenis
172h: sitkna darbibas laiks ir parsniegts 622  Servitec parsititie dati
173h: parsniegts papildinasanas laiks .
174h: parsniegti papildinasanas cikli Saja tabula ir uzskaititi talak noradito sistému tipiem parsatitie dati
175h: parsniegts maksimalais *  Servitec Magcontrol
spiediens . Servitec Levelcontrol
176h: parsniegts papildinasanas Varda adrese Varda
s apjoms Heksa- adrese Aoziméi -
s oo méjums Bitu adreses
A 22d Bridingjumi 1 17Ah: papildinasanas varsts nav decimala decimala "PAME it
hermétisks sistéma sistéma
1ZBh: sprieguma apgades Sistemas spiediens
partraukums L ) izteikts 1/100 bara
17Ch: nu_IIes.sawetosanas kluda #10h 16d (nav pieejams
17Dh: kladains parametrs Servitec
17Eh: parsniegts maksimalais Levelcontrol!)
papildinasanas apjoms Uzoildes [imeni
17Fh: nepiecieS$ama apkope EGIBIMES
E _I_ p e it lzd izteikts 1/100 bara
180h: nomainiet bateriju
181h: mikstinasana, nomainiet 120h:--
#18h 24d Bridinajumi 2 patronu 121h: 1. stknis ieslégts
182h: parbaudiet datu Zurnalu 122h: 2. parpludes varsts atvérts
183h: parbaudiet BUS moduli 123h: 1. parplades varsts atvérts
190h: paplaginajuma modulis, 1. #12h 18d Digitalas izejas 124h: papildinasanas varsts atvérts
digitala signala ieejas zinojums 125h: - N
191h: paplasinajuma modulis, 2. 126h: vispariga traucéjuma
digitala signala ieejas zinojums zinojums (1 = labi)
192h: paplasinajuma modulis, 3. 127h: ---
?'9‘-:’3';"'3 5'?'1? la ieejas Z"«‘g“;.mz 130h: 1. sukna atbildes zinojums
R : paplasinajuma modulis, 4. 131h: -
LEl e el digitala signala ieejas zinojums #13h 19d Digitalas ieejas - _ .
v i 132h: dens trakuma slédzis
194h: paplasinajuma modulis, 5. 133h: id Kaititi
digitala signala ieejas zinojums UCENEXAIIEYS
195h: paplasinajuma modulis, 6. 140h: paplasinajuma modula
digitala signala ieejas zinojums (papildaprikojums) traucéjums
196h: paplasindjuma modulis, 6. 141h: EEPROM bojajums
digitala signala izejas zinojums 142h: pazeminats spriegums
Darba stundas 143h: nav sasniegts min. spiediens
#1Ah (H) 26d (H) 1. kompresors vai 144h: 1. Gdens trakums
#1Bh (L) 27d (L) 1. suknis (32 bitu 145h: 1. sukna darbiba traucéta
vértiba) 146h: -
Darba stundas #14h 20d T_raug'eju_mu 147h: -
#1Ch (H) 28d (H) 2.kompresorsvai ___ zinojumi 1 148h: -
#1Dh (L) 29d (L) 2. saknis (32 bitu 149h: traucéts spiediena mérijums
vértiba) 14Ah: —
Izvadita summa 14Bh: dikstaves reZims parsniedz
I ititai 4 stund.
#IEn(H)  30d(H) Udensskaititajs stundas -
#Fh () 31d (1) litros 14Eh: kladains kompensacijas
(papildaprikojums) parametrs (pamatshéma)
(32 bitu vértiba) 14Fh: komunikacijas traucéjums
BUS modula O.=_starp BUS m.odul.l un vadibas
#20h 32d ’ sistému nav savienojuma
statuss L .
1 = savienojums starp BUS moduli
un vadibas sistému ir kartiba
Sistémas tips
1 =Variomat
Al = 2=Variomat Giga
3 = Reflexomat
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Varda adrese Varda

Heksa-
decimala
sistéma

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

adrese
decimala
sistéma

Apzimé&jums

Traucgjumu

el zinojumi 2

23d Bridinajumi 1

24d Bridinajumi 2

25d Bridinajumi 3

Bitu adreses

150h: pamatshémas traucéjums
151h: digitala devéja sprieguma
traucéjums

152h: analoga devéja sprieguma
traucéjums

153h: 1. lodveida krana devéja
sprieguma traucéjums

154h: 2. lodveida krana devéja
sprieguma traucéjums

155h: parejas spiediena traucéjums
156h: ---

15Ah: ---

170h: ---

171h: ---

172h: stikna darbibas laiks ir parsniegts
173h: parsniegts papildinasanas laiks
174h: parsniegti papildinasanas cikli
175h: parsniegts maksimalais spiediens
176h: parsniegts papildinasanas
apjoms

17Ah: papildinasanas varsts nav
hermétisks

17Bh: sprieguma apgades
partraukums

17Ch: ---

17Dh: kliidains parametrs

17Eh: parsniegts maksimalais
papildinasanas apjoms

17Fh: nepiecieSama apkope

180h: nomainiet bateriju
181h: mikstinasana, nomainiet
patronu

182h: parbaudiet datu zurnalu
183h: parbaudiet BUS moduli
184h: -

185h: -

190h: paplasindjuma modulis, 1.
digitala signala ieejas zinojums
191h: paplasindjuma modulis, 2.
digitala signala ieejas zinojums
192h: paplasinajuma modulis, 3.
digitala signala ieejas zinojums
193h: paplasinajuma modulis, 4.
digitala signala ieejas zinojums
194h: paplasinajuma modulis, 5.
digitala signala ieejas zinojums
195h: paplasindjuma modulis, 6.
digitala signala ieejas zinojums
196h: paplasindjuma modulis, 6.
digitala signala izejas zinojums

26d (H) Dar{)a s_tundas_
27d () 1.saknis (32 bitu -
vértiba)
28d (H) Dar{)a s_tundas_
29d (1) 2.suknis (32 bitu -
vértiba)
Izvadita summa
30d (H) Iltht:gzs skaititajs
31V (papildaprikojums)
(32 bitu vertiba)
200h
0 = starp BUS moduli un vadibas
32d BUS modula statuss sistému nav savienojuma

1 = savienojums starp BUS moduli
un vadibas sistému ir kartiba

Varda adrese Varda
Heksa- adrese
decimala decimala
sistéma sistéma

Apzimé&jums

Bitu adreses

Atbildes zinojums,
1. motora lodveida

#22h 34d

krans (faktiska

pozicija: 0-100 %)

Atbildes zinojums,
2. motora lodveida

#23h 35d

krans (faktiska

pozicija: 0-100 %)

Sistémas tips

4 =Servitec
Magcontrol
5 = Servitec
Levelcontrol

#21h 33d

Vaditspéja (ps/cm)

(tikai
#26h 38d
“Vaditspéjas
uzraudziba”)
BUS moduja

#25h 37d versija

(217 =V 2.17)

6.23  Servimat parsititie dati

Varda adrese Varda
Heksa- adrese
decimala decimala
sistéma sistéma

Apzimé&jums

#10h 16d

programmaturas

papildaprikojumam ---

Bitu adreses

Sistémas spiediens,

izteikts 1/100 bara

#11h 17d

#12h 18d

#13h 19d

Traucgjumu

#14h 20d Ay
zinojumi 1

Uzpildes limenis
izteikts 1/100 bara

Digitalas izejas

Digitalas ieejas

120h: 2. kompresors vai 2. siknis
ieslégts

121h: 1. kompresors vai 1. saknis
ieslégts

122h: 2. parplades varsts atvérts
123h: 1. parplades varsts atvérts
124h: papildinasanas varsts atvérts
125h: min. limena zinojums

126h: vispariga traucéjuma
zinojums (1 = labi)

130h: 1. sukna atbildes zinojums
131h: 2. sukna atbildes zinojums
132h: Gdens trakuma slédzis
133h: adens skaititajs

140h: paplasinajuma modula
(papildaprikojums) trauc&jums
141h: EEPROM bojajums

142h: pazeminats spriegums
143h: nav sasniegts min. spiediens
144h: 1. idens trakums

145h: 1. sukna darbiba traucéta
146h: 1. kompresora trauc&jums
147h: 2. sikna traucéjums

148h: 2. kompresora traucgjums
149h: traucéts spiediena mérijums
14Ah: traucéta [imena mérisana

14Bh: dikstaves rezims parsniedz
4 stundas

14Eh: kludains kompensacijas
parametrs (pamatshéma)

14Fh: komunikacijas traucéjums
(tikls)
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Vardaadrese Varda Vardaadrese Varda
Hek.sa—_ - adrgse_ - Apziméjums Bitu adreses Hek.sa—_ - adr.ese_ - ApzZimé&jums Bitu adreses
decimala decimala decimala decimala
sistéma sistéma sistéma sistéma
150h: pamatshémas traucéjums 200h
151h: digitala devéja sprieguma 0= starp BUS moduli un vadibas
traucéjums #20h 32d BUS moduja statuss sistému nav savienojuma
152h: analoga devéja sprieguma 1 = savienojums starp BUS moduli
Trauc&jumu traucéjums un vadibas sistému ir kartiba
#15h 21d Zinojumi 2 15§h: 1. Iodveida_!(réna devéja Atbildes zinojums,
’ sprieguma traucejums 1. motora lodveida
154h: 2. lodveida krana devéja #22h 34d krans (faktiska
sprieguma traucejums pozicija: 0~100 %)
155h: parej iediena ti 6j
) O Atbildes zinojums,
156h: parejas limena traucéjums lodveid
#23h 354 2. motora lodveida
170h; --- krans (faktiska
171h: parsniegts maks. limenis pozicija: 0-100 %)
1?2h:.sukr)a darbibas laiks ir o B Sistémas tips
PEISITEEES 11 = Servimat
173h: parsniegts papildinasanas
laiks Vaditspéja (ps/cm)
174h: parsniegti papildinasanas (tikai
cikli #26h 38d papildaprikojumam -—-
175h: parsniegts maksimalais "Vaditsp_éja”s §
spiediens uzraudziba”) 1
#17h 23d Bridinajumi 1 176h: parsniegts papildinasanas BUS moduja
apjoms programmatdras
17Ah: papildinasanas varsts nav el e versija
hermétisks (217=V2.17)
17Bh: sprieguma apgades
P UL 7 Diagnostika
17Ch: nulles savietosanas klida 9
17Dh: kladains parametrs Modulim ir divi gaismas dioZu indikatori, kas uzrada modula darba stavokli.
17Eh: parsniegts maksimalais Gaismas diozu indikatori atrodas 9 kontaktu D-SUB spraudna labaja un kreisaja
papildinasanas apjoms puse.
17Fh: nepiecieS$ama apkope
180h: nomainiet bateriju 1 e
181h: mikstinasana, nomainiet
P patronu \
= B el 182h: parbaudiet datu zurnalu \_\
183h: parbaudiet BUS moduli —
184h: -
190h: paplasinajuma modulis, 1. \
digitala signala ieejas zinojums
191h: paplasindjuma modulis, 2.
digitala signala ieejas zinojums i E—
192h: paplasindjuma modulis, 3. \ J
digitala signala ieejas zinojums N ' /
#19h 25d Bridinajumi 3 193h [_)aplas_lna!un)a m_odylls, 4. 000799_401_R001
digitala signala ieejas zinojums . . -
194h: paplasinajuma modulis, 5. ‘Gal.smas diodes | Nozime
digitala signala ieejas zinojums indikators
195h: paplasinajuma modulis, 6. 1.LED Skatoties no aizmugures, atrodas kopnes spraudna
digitala signala ieejas zinojums kreisaja pusé
196h: paplasindjuma modulis, 6. - NEDEG = nav sprieguma vai sazinas signala
digitala signala izejas zinojums - DZELTENS = aktiva sazina
Darba stundas - SARKANS = konstatéts traucéjums
#1Ah (H) 26d (H) 1. kompresors vai 2.LED Skatoties no aizmugures, atrodas kopnes spraudna labaja
#1Bh (L) 27d (L) 1.saknis (32bitu pusé
vértiba) - NEDEG = nav energoapgades vai nav inicializéts
Darba stundas - g::;i;anlo_dll:hs |n|a_a||z;|t_s(,jnav traucéjumu
#1Ch (H) 28d (H) 2.kompresorsvai - = konstateta kjuda
#1Dh (L) 29d (L) 2. suaknis (32 bitu
vértiba)
Izvadita summa
#1Eh (H) 30d (H) Ililtt:ggs skaititajs
#1Fh (L 31d (L
o o (papildaprikojums)
(32 bitu vertiba)
98 — Latviski Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B




8 KJadu meklé3ana un novérsana

Nakamajas tabulas ir uzskaititi kladu zinojumi, kas var tikt paraditi Reflex Control Touch vadibas sistéma un attiekties uz BUS moduli.

Kladas kods Kladas zipojums Célonis Risinajums

Sazina starp vaditajierici un sekotajierici,

29 Komunikacija respektivi, tikla vadiba, I traucata Parbaudiet savienojumu.
34 Pamatshémas komunikacijas traucéjums BOJ.?tS savienoj u_m a kabelis. Informéjiet Reflex ripnicas klientu servisu.
Bojata pamatshéma.
42 BUS modulis BUS modulis netika atpazits LT TN
pazits. Parbaudiet BUS moduli.
9 Datu izsauk3ana, izmantojot ComTest Pro
> Noradijums!
Reflex vadibas sistémai ir jabat ieslégtai.

Jus varat lejupieladét programmatiaru ComTest Pro $aja vietné www.baseblock.com (cel3: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Pievienojiet otru D-SUB spraudna galu pie seriala USB adaptera (piem., Logilink AUOOO2E).
2. Savienojiet USB savienotaju ar datoru.
3. Datora atveriet ComTest Pro.
4, Parnesiet iestatfjumus 1. un 2. darbiba.
5. Nospiediet taustinu “Palaist”.
- Pieslégvieta ir pareizi jaiestata, izmantojot Windows iericu parvaldnieku, skat. aprakstu talak.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& R 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Noradijums!
Kad ir aktivizéta komanda Loop Command, sistémas vértibas tiek vaicatas nepartraukta kédeé.
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http://www.baseblock.com/

Pieslégvietas iestati3ana, izmantojot Windows iericu parvaldnieku:
ja netiek uztverti nekadi dati, parliecinieties, ka ir iestatita pareiza pieslégvieta.

1.

AW

Datora klikskiniet uz Windows simbola.
levadiet “iericu parvaldnieks”.
Atveriet iericu parvaldnieku.

Pie savienojumiem (COM un LPT) ir noradita pieslégvieta, kas tika ievadita programmatiras ComTest Pro 1. darbiba.

Parbaudiet ari pieslégumus!

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Dzivibai bistami savainojumi stravas trieciena rezultata

lekartas shémas plates dalas var bit 230 V spriegums ari péc tam, kad kontaktdaksa ir atvienota no stravas padeves.
Pirms nonemt parsegus, pilniba atvienojiet iekartas vadibas sistému no stravas padeves.

Parbaudiet, vai shémas plate neatrodas zem sprieguma.

10

11
11.1

Utilizacija

Kalpo3anas laika beigas nododiet izstradajumu utilizacijai atseviski no
neskirotiem sadzives atkritumiem.

Nogadajiet izstradajumu elektronisko iekartu un elektroiekartu
parstrades nolikam paredzéta atkritumu savaksanas punkta.

levérojiet attiecigaja valsti spéka esosos likumus par atkritumu
nodosanu un parstradi.

Pielikums

#Reflex” rapnicas klientu dienests

Centralais ripnicas klientu serviss

Centralais talruna numurs: +49 (0)2382 7069 - 0

Rapnicas klientu servisa talruna numurs: +49 (0)2382 7069 - 9505
Fakss: +49 (0)2382 7069 - 9523

E-pasts: service@reflex.de

Tehniskas palidzibas talrunis

Jautajumiem par masu izstradajumiem

Talruna numurs: +49 (0)2382 7069-9546

No pirmdienas lidz piektdienai no plkst. 8.00 lidz 16.30

11.2  Atbilstiba/standarti

lekartas atbilstibas deklaracijas pieejamas Reflex majaslapa.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Alternativi varat noskenét QR kodu:

113  Garantija

Tiek pieméroti attiecigie likuma noteiktie garantijas nosacijumi.
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1 Informatie over de bedieningshandleiding

Deze handleiding is een essentieel hulpmiddel voor een veilige en feilloze
werking van het apparaat.

De firma Reflex Winkelmann GmbH aanvaardt geen aansprakelijkheid voor
schade ontstaan door het niet naleven van deze handleiding. Naast deze
handleiding dient de nationale wet- en regelgeving in het land van opstelling in
acht te worden genomen (ongevallenpreventie, milieubescherming, veilige en
vakkundige bediening etc.).

Deze handleiding beschrijft het apparaat met een basisuitrusting en interfaces
voor een optionele uitrusting met extra functies.

Opmerking!

> Alle personen die deze apparaten monteren of andere werkzaamheden
aan het apparaat uitvoeren, moeten eerst deze handleiding zorgvuldig
lezen en naleven. De handleiding moet worden doorgegeven aan de
eigenaar en door hem in de buurt van het apparaat worden bewaard.

2 Aansprakelijkheid en garantie

Het apparaat voldoet aan de huidige stand van de techniek en werd ontworpen
overeenkomstig de erkende veiligheidstechnische richtlijnen. Nochtans kan
tijdens het gebruik gevaar op lichamelijk letsel ontstaan voor het
bedieningspersoneel of derden, alsmede schade aan de installatie of materiéle
schade ontstaan.

Het is verboden om wijzigingen aan het apparaat uit te voeren b.v. aan het
hydraulische systeem of aan de schakeling.

De aansprakelijkheid en de garantie van de fabrikant zijn uitgesloten indien de
schade wordt veroorzaakt door:

. Ondoelmatig gebruik van het apparaat.

. Ondeskundige inbedrijfstelling, bediening, onderhoud, service, reparatie
en installatie van het apparaat.

De veiligheidsinstructies in deze handleiding worden niet in acht
genomen.

Gebruik van het apparaat met defecte of verkeerd geinstalleerde
veiligheidsvoorzieningen/beschermingsinrichtingen.

. Onderhouds- en inspectiewerkzaamheden worden niet tijdig uitgevoerd.
. Gebruik van niet goedgekeurde reserveonderdelen en accessoires.

Om aanspraak op garantie te maken, moeten de installatie en inbedrijfstelling
van het apparaat vakkundig worden uitgevoerd.

> Opmerking!
Laat de eerste inbedrijfstelling en het jaarlijkse onderhoud uitvoeren
door de Reflex serviceafdeling, & 11.1 "Reflex klantenservice", B 114.
3 Veiligheid
3.1 Verklaring van symbolen
3.1 Aanwijzingen in de handleiding

De volgende aanwijzingen worden gebruikt in deze bedieningshandleiding.

A GEVAAR

Levensgevaar / kans op ernstig letsel

. Deze aanwijzing in combinatie met het signaalwoord "Gevaar" wijst op
een direct dreigend gevaar dat kan leiden tot dodelijk of ernstig
(onherstelbaar) letsel.

A\ WAARSCHUWING

Kans op ernstig letsel

. Deze aanwijzing in combinatie met het signaalwoord "Waarschuwing"
wijst op een dreigend gevaar dat kan leiden tot dodelijk of ernstig
(onherstelbaar) letsel.

A\ VOORZICHTIG

Ernstige schade aan de gezondheid

. Deze aanwijzing in combinatie met het signaalwoord "Voorzichtig"
wijst op een gevaar dat kan leiden tot licht (herstelbaar) letsel.

OPGELET

Materiéle schade

. Deze aanwijzing in combinatie met het signaalwoord "Opgelet" wijst
op een situatie die kan leiden tot schade aan het product zelf of aan
voorwerpen in zijn omgeving.

Opmerking!

> Dit symbool in combinatie met het signaalwoord "Opmerking" wijst op
nuttige tips en aanbevelingen voor een efficiént gebruik van het
product.

3.2 Eisen aan het personeel

Montage en bediening mogen uitsluitend worden uitgevoerd door
gekwalificeerd of speciaal opgeleid personeel.

De elektrische aansluitingen en de bedrading van het apparaat moeten worden
uitgevoerd door een elektromonteur volgens de geldende nationale en lokale
voorschriften.

33 Persoonlijke beschermingsmiddelen

®O00000

Tijdens alle werkzaamheden aan de installatie moeten de voorgeschreven
persoonlijke beschermingsmiddelen worden gedragen, zoals b.v.
gehoorbescherming, oogbescherming, veiligheidsschoenen, helm,
beschermende kleding, beschermende handschoenen.

Informatie over persoonlijke beschermingsmiddelen vindt u in de nationale
voorschriften van het land van opstelling.

34 Beoogd gebruik

De busmodule Anybus-CompactCom® voor Modbus-RTU® is een
uitbreidingsmodule die kan worden gemonteerd in de Control Touch-besturing
van Reflex installaties. De module maakt het mogelijk om de Control Touch-
besturing als slave aan te sluiten op een Modbus-RTU® netwerk.

De busmodule wordt rechtstreeks geintegreerd in de daarvoor bestemde poort
in de regelingsbehuizing van de besturing. Voor de gegevensoverdracht wordt
de master-slave procedure gebruikt. Aan de Modbus-zijde is een potentiaalvrije
RS-485 interface aanwezig. Voor de aansluiting is een sub-D-stekker nodig.

000894_001_R001

Reflex Control Touch-besturing

De busmodule Anybus-CompactCom® voor Modbus-RTU® mag uitsluitend
worden gebruikt in Reflex Control Touch-besturingen.

Elk daarvan afwijkend gebruik van de busmodule wordt bezien als gebruik dat
niet overeenkomt met het beoogde gebruik.

102 — Nederlands

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B



Technische gegevens

3.5 Restrisico’s 5 Busmodule aansluiten
Dit toestel is volgens de huidige stand van de techniek gebouwd. Desondanks _
kunnen er zich restrisico's voordoen die niet geheel kunnen worden uitgesloten. A GEVAAR
Levensbedreigend letsel door elektrische schokken
A GEVAAR In delen.varl de printplaat in het apparaat kan.een spanning van 230V
. . aanwezig zijn, ofwel de stekker losgekoppeld is van de voeding.
Levensbedreigend letsel door elektrische schokken. +  Koppel de besturingseenheid van het apparaat volledig los van het
Indien stroomvoerende onderdelen worden aangeraakt, bestaat het gevaar stroomnet, voordat u de afdekkappen verwijdert.
van levensbedreigend letsel. . Controleer of de printplaat spanningsvrij is.

. Zorg dat de toevoerleiding naar het apparaat spanningsloos is en
beveiligd is tegen opnieuw inschakelen.

. Zorg dat de installatie niet door andere personen weer kan worden
ingeschakeld.

. Laat alle montagewerkzaamheden aan de elektrische aansluiting van
het apparaat alleen uitvoeren door een erkend elektromonteur en
volgens de plaatselijk geldende elektrotechnische voorschriften.

1. Schakel de installatie waarin het apparaat is geinstalleerd, spanningsvrij.

2. Controleer dat er geen spanning aanwezig is, en beveilig de installatie
tegen opnieuw inschakelen.

3. Haal de netstekker van het apparaat uit het stopcontact of schakel de
hoofdschakelaar uit.

4. Open de onderste klep van de behuizing en draai de vier zeskantschroeven

A GEVAAR in de hoeken los.

Levensbedreigend letsel door elektrische schokken

In delen van de printplaat in het apparaat kan een spanning van 230 V

aanwezig zijn, ofwel de stekker losgekoppeld is van de voeding.

. Koppel de besturingseenheid van het apparaat volledig los van het
stroomnet, voordat u de afdekkappen verwijdert.

. Controleer of de printplaat spanningsvrij is.

. Werkzaamheden aan en met de busmodule mogen alleen door
gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

. Neem businterfaces en busmodules alleen dan in gebruik als ze technisch
ongewijzigd en in perfecte staat zijn.

4 Technische gegevens 000822_401_R001
R3 5. Verwijder het behuizingsdeksel van de besturing.
N~ ~ _ 6.  Plaats de busmodule in de Anybus-module poort (8) op de printplaat.

9

|

50,1 IE)
B-E

© Joll |
. 2 A 6 10 £17_1819202122
e )
22’3 1 2 3 000792_401_R001
T 1 RS-485 koppeling aan een netwerk
Se==c» 2 RS-485 module
% 2= 3 10-interface
D === | 421 48 4 SD-kaart
S | S == 5 Voeding 10V
@ — == 6 Analoge uitgangen voor druk en geleidbaarheid
J oo oo
7 Batterijvak
e 8 Anybus-module poort
- 000783_401_R001 9 Afsluitweerstanden RS-485 (DIP-schakelaar)
10 Afsluitweerstanden RS-485 (DIP-schakelaar)
Omgevingsvoorwaarden: ° Bedrijfstemperatuur: -5°C tot +55°C
. Opslagtemperatuur: -40°C tot +70°C
0 BSschgrmi:gsgraad: overeenkomstig
Control Touch Schade aan het apparaat
Voedingsspanning: Via Control Touch Verkeerde installatie of verwijdering van de module kan de interface
Interface Modbus-RTU®: - 1,2Kbits/s - 57,6 kbits/s vernietigen.

- Aansluiting via 9-pol. sub-D-bus * Installeer en verwijder de module alleen volgens de volgende grafiek.

Adresinstelling: Via Control Touch

Interface naar de besturing: = De busmodule wordt geintegreerd in de
CompactCom interface.
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Busmodule aansluiten

Installatie

—_—
A 000784_401_R001

Verwijdering

il

000784_402_R001

5.1 Modbus-RTU® (Sub-D-stekker) aansluiten

Levensbedreigend letsel door elektrische schokken

In delen van de printplaat in het apparaat kan een spanning van 230 V

aanwezig zijn, ofwel de stekker losgekoppeld is van de voeding.

. Koppel de besturingseenheid van het apparaat volledig los van het
stroomnet, voordat u de afdekkappen verwijdert.

. Controleer of de printplaat spanningsvrij is.

Voor de functiecontrole benodigde hardware:
. Windows-computer met USB-poort
. LogiLink sub-D-9 stekker met USB-aansluiting

Voor de functiecontrole benodigde software:
. Mastersimulator voor Modbus RTU (bijv. ComTest Pro)

1. Verbind de busmodule met een 9-polige sub-D-stekker (stekker niet
meegeleverd), & 5.3 "Toewijzing van de 9-polige sub-D-stekker", B 105.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Stekker niet inbegrepen in de levering

2. Schakel de besturing weer in.

52 Busmodule configureren

Levensbedreigend letsel door elektrische schokken

In delen van de printplaat in het apparaat kan een spanning van 230 V

aanwezig zijn, ofwel de stekker losgekoppeld is van de voeding.

. Koppel de besturingseenheid van het apparaat volledig los van het
stroomnet, voordat u de afdekkappen verwijdert.

. Controleer of de printplaat spanningsvrij is.

1. Sluit de netstekker van de besturing aan op het stroomnet en schakel de
Reflex Control Touch besturing in.

2. Op hetdisplay verschijnt het hoofdmenu. Klik op het symbool
"Instellingen”.

@ Variomat

3. Selecteer "Service".

Configuration [
N
Customer =
Service PO

A

OK
@ 1.8bar

4. Voer de toegangscode voor het servicemenu in met de pijlknoppen en
bevestig hem met "OK".

Servicemenu: | A ‘ v | A ‘ A | v

Sadvica manud ST
i |PX

Codho nput

Efded darics many

o, phoasn !

1,8 bar

> Opmerking!
Als u de code verkeerd invoert, keert u terug naar de instellingen.
Andere toegangscodes, % 5.4 "Toegangscodes", B 105.
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5.

Klik op "AnyBus module" in het servicemenu. Hiervoor moet u met de

pijlknoppen naar beneden navigeren.

Settings > Service

Networking >

X

> Opmerking!
Elk Modbus-station moet een uniek adres hebben voor de

communicatie.

Elk Modbus-adres wordt in één byte gecodeerd.

SD card >
AnyBus module >Qx -~
2,5 bar ] 4%

> Opmerking!

Staat er geen module in de lijst van het menu, controleer dan de

6.

aansluitingen en of de busmodule correct is geintegreerd.

Als een busmodule is gedetecteerd, kunt u in de besturing het Modbus-
adres (moduleadres), de baudrate en het gegevensformaat instellen.

Settings > Service > AnyBus module

X

(270) Module type Modbus-RTU

(272) Module adress 1

(273) Baud rate 19200

(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%

Module-adres: 1...247
Baudrates: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baud
Gegevensformaten: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(databits / pariteit / stopbits)
53 Toewijzing van de 9-polige sub-D-stekker
Pin Benaming Functie
1 GND
2 5V -—-
Bij RS-232: met pin 2 verbinden
3 PMC Bij RS-485: open laten!
4 - —
5 B-line RS-485 signaal B
6 - —
7 Rx RS-232 ontvangen
8 Tx RS-232 zenden
9 A-line RS-485 signaal A
5.4 Toegangscodes

Toegangscode servicemenu:

Service:
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55 Bit-adressen aflezen

Met behulp van de bit-adressen kunt u de respectieve parameters aflezen.
Voorbeeld: Controleren of de watertekortschakelaar in- of uitgeschakeld is.

1. Intabel 2 staat de watertekortschakelaar 132h vermeld onder “Digitale ingangen”.

Woordadres #19d of #13h (d = decimaal getal; h = hexadecimaal getal)
Index: 2

Tabel 2: De volgende gegevens kunnen worden opgevraagd:

Benaming Woordadres / Woordadres / Bit-adressen
registeradres registeradres
[decimaal] [hexadecimaal]
Systeemdruk in 1/100 bar (niet bij Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Vulniveau in % (niet bij Servitec/ hier optioneel druk ~ #17d #11h
vulpijp in 1/100 bar)
Digitale uitgangen #18d #12h 120h (nul-bit) - pomp 2 aan
121h (eerste bit) - pomp 1 aan
122h (tweede bit) - overstroomklep 2 open
123h (derde bit) - overstroomklep 1 open
124h (vierde bit) - bijvulklep open
125h (vijfde bit) - melding: min. niveau
126h (zesde bit) - melding: Verzamelstoring
Digitale ingangen #19d #13h 130h (nul-bit) - feedbacksignaal pomp 1
131h (eerste bit) - feedbacksignaal pomp 2
132h (tweede bit) - watertekortschakelaar
133h (derde bit) - watermeter
> Opmerking!
In de ComTest Pro software moeten decimale getallen worden ingevoerd. Hexadecimale getallen (h) moeten worden omgezet in decimale getallen (d),

%, 5.5.1 "Talstelsel omzetten”, B 108.

2. Opende ComTest Pro-software en verander het register in step 2 in 19 (= 19d, omdat de watertekortschakelaar is opgeslagen onder het woordadres 19d). Stel het
aantal registers in op “1” (#Register) omdat slechts één parameter moet worden gelezen.

File Edit View Help

| Serial | Ethernet

Step 1 Port Baud Rate| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %i‘;"s"g?n“tml
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [ Reverse CRC

——
Device Command # Registers || Function [ Loop Command

Step 2 | 1 | @ Read Holding Register(s) 1 I 4 ‘£ M Error Checking
6

Register (O Write Single Holding Register Iz M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [4 |6 ¥ ]

Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
b start Stop K Reset K Reset K Reset

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log l

corowefzd | | I JL I L QL L JL 0L L L L |
omosz || | I JL JL JL I L L I JL I L J_J[_|
i I | I | N N Y|
occoe|  J | I I I L Q0 WL I I JL QL I L I
|
|
|

Step 3

oesosof Il ) I JL [ JL L L I L JL L I IL_|
A0 S I | N || N N N N
vzl J[ L [ L I JL J0 0 J0 0 JC 0 L ]
mezs| [ L QL Q0 JC I JC JE JE L JE E JE ]

0 Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ] Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Drukop de knop "Start".
U ziet een geel gemarkeerd decimaal getal in het verloop van het register: 7d
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Busmodule aansluiten

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Zet het decimale getal 7d om in een binaire code, % 5.5.1 "Talstelsel omzetten", & 108.

- Decimaal getal 7 resulteert in binaire code 0111.

Gebruik de binaire code 0111 en de index om af te lezen of de watertekortschakelaar AAN of UIT is.

- Decimaal getal 7 = binaire code 0 1 1

1 1 1
- Parameter index: 3 2 1
- Leesrichting: <

Op de positie van nummering 2 (tweede bit, tabel 2) staat de bitwaarde 1.
- 1=AAN
= De watertekortschakelaar is AAN!

U vindt de index in tabel 2, & 5.5 "Bit-adressen aflezen”, & 106.

Voor het uitlezen van de binaire code, & 5.5.2 "Binaire code uitlezen", & 108.

(bitnummering van rechts naar links)
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5.5.1 Talstelsel omzetten

Om een talstelsel om te zetten in een ander talstelsel (bijvoorbeeld decimale
getallen in hexadecimale getallen), hebt u een rekenmachine voor
programmeurs nodig.

Als u een Windows-pc gebruikt, kunt u de rekenmachine selecteren onder
“Start”.

1. Stelin het menu de rekenmachine in op “Programmeur”.

Calculator . |:| ><

Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
[] Volume -
D Length +

() Weight and Mass

() Info -

2. Het geselecteerde talstelsel wordt aangegeven met een blauwe balk.
- Hexadecimaal (HEX)
- Decimaal (DEC)
—  Octaal (OCT)
- Binair (BIN)

3. Voereen waardein.
4. De waarde wordt omgezet naar de andere talstelsels.
Bijvoorbeeld: 13 h (hexadecimaal getal) = 19 d (decimaal getal).

Calculator o \:| ><

— Programmer
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Binaire code uitlezen

Met behulp van de index kunt u zien welke bit van de binaire code moet worden
bekeken.

U vindt de index in tabel 2, % 5.5 "Bit-adressen aflezen", & 106.

Bit-adres watertekortschakelaar: 132h

. 13 = woordadres (hexadecimaal getal)
. 2 =index

Index 2 betekent dat de bit op de positie van nummering 2 de status van de
parameter aangeeft.

Er zijn twee verschillende statussen:
. 1=AAN
< 0=uIT

1. Nummer de binaire code van rechts naar links.
2. Begin de nummering bij 0:

0-1-2-3.
. Decimaal getal 7 = binaire code o 1 1 1
Tt
. Parameter index: 32 1 0
. Leesrichting <

(bitnummering van rechts naar links)

. Op de positie van nummering 2 staat de bitwaarde 1.

Resultaat: De watertekortschakelaar is AAN!
— 0111 =schakelaar aan
— 0011 = schakelaar uit
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6 Overgedragen gegevens

6.2 Gegevens van de besturing naar de Modbus®
(bedrijfsgegevens lezen)

6.1 Gegevens van de Modbus® naar de besturing

De volgende functie is voorzien voor gegevensoverdracht:

De volgende functies zijn beschikbaar voor het opvragen van gegevens

Modbus function code ~ Benaming Adressering
Modbus function code  Benaming Adressering - : -
2 Read discret inputs Bit-adres
16 (10h) Write multiple registers Woordadres / - -
registeradres [decimaal] 3 Read multiple registers (vanaf Woordadres
adr. 100h = #=1)
De volgende gegevens kunnen worden gezonden: 4 Read input registers (vanafadr. ~ Woordadres

Woordadres Woordadres Benaming
hexadecimaal decimaal

0000h 0000d Pomp aansturen
(alleen mogelijk in
de bedrijfsmodus

"Automatisch"!)

0001h 0001d Kleppen aansturen
(alleen mogelijk in
de bedrijfsmodus

"Automatisch"!)

0002h 0002d Drukspecificatie

voor PO

0003h 0003d Bedrijfsmodus

omschakelen

Opmerking!

>

Bit-adressen

Bit 0 = Pomp / compressor 1
AAN

Bit 1 = Pomp / compressor 1
uIT

Bit 2 = Pomp / compressor 2
AAN

Bit 3 = Pomp / compressor 2
uiT

Als noch de bit voor het
inschakelen noch de bit voor
het uitschakelen van een pomp
is gezet, wordt de pomp alleen

000h > #=0)

De volgende tabellen tonen de overgedragen gegevens voor de verschillende

installaties met Control Touch besturing:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec
. Servimat

Bijzondere kenmerken en opties:

. “I = alleen voor optie geleidbaarheidsbewaking

6.2.1

Woordadres Woordadres

. . Benamin
hexadecimaal decimaal 9

Overgedragen gegevens voor Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Bit-adressen

Systeemdruk in

door de besturingssequentie #10h 151 1/100 bar
geschakeld. #11h 17d Vulniveauin%  ---
Bit 0 = Bijvulklep OPEN )
Bit 1 = Bijvulklep DICHT ;jgh. Compressor 2 of pomp 2
Bit2= Ov?rstroomklep 1OPEN 121h: Compressor 1 of pomp 1
g Servitec met 2x2 W-KH: o
Bit3 _P\é open W DICHT 122h: Overstroomklep 2 open
t _S v?rstroomz ezpv:/ KH: #13h e Digitale uitaangen 123h: Overstroomklep 1 open
Pslrélitcii (e 22 WA SGE 9 gangen 5. Bijvulklep open
Bit 4 = Overstroomklep 2 OPEN ot Meld!ng min. nivead .
. . 126h: Melding verzamelstoring
. Servimat: Omschakeling (1=0K)
sproeibuis o :
*  Servitec met 2x2 W-KH: zazlretanei!%??Mi%%l)sm”ng
CD dicht .
Bit 5 = Overstroomklep 2 DICHT 130h: Feedbacksignaal pomp 1
S Servimat: Omschakeling 131h: Feedbacksignaal pomp 2
vat 132h: Watertekortschakelaar
o Servitec met 2x2-W-KH: 133h: Watermeter
CD open AP 134h: Digitale ingang DE5
#13h 19d Digitale ingangen
Bit 6 = Klep MKH-2 OPEN ! S (alleen bij CT-MK200)
(alleen Servimat) 135h: Digitale ingang DE6
Bit 7 = Klep MKH 2 DICHT (alleen bij CT-MK200)
(alleen Servimat) 136h: Digitale ingang DE7
(alleen bij CT-MK200)
Als noch de bit voor het .
openen noch de bit voor het 140h: Storing .
sluiten van een klep is gezet, uitbreidingsmodule (optie)
dan wordt de klep alleen door 141h: EEPROM defect
de besturingssequentie 142h: Onderspanning
geschakeld. 143h: Min. druk onderschreden
Drukwaarde voor "P0" in 144h: Watertekort 1
1/10 bar 145h: Pomp 1 gestoord
146h: Compressor 1 gestoord
Als hier de waarde "=" wordt #14h 20d Storingsmeldingen 147h: Pomp 2 gestoord

doorgegeven, wordt de huidige
instelling in de besturing niet
gewijzigd.

Bit 0 = Bedrijfsmodus = STOP

Bit1 = Bedrijfsmodus >
AUTOMATISCH

De besturing op afstand via de Modbus-master is alleen mogelijk als dit

is ingeschakeld in de touch-besturing, % 5.4 "Toegangscodes", & 105
(Instellingen > Service > Configuratie (211)).

1

148h: Compressor 2 gestoord
149h: Drukmeting gestoord
14Ah: Niveaumeting gestoord
14Bh: langer dan 4 uur in de
STOP-modus

14Eh: ljkingsparameters
verkeerd (basisprintplaat)
14Fh: Communicatie gestoord
(netwerkverbinding)
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Woordadres Woordadres . . Woordadres Woordadres . .
. . Benaming Bit-adressen . . Benaming Bit-adressen
hexadecimaal decimaal hexadecimaal decimaal

150h: Storing basisprintplaat Feedbacksignaal,
151h: Storing digitale #22h 344 motorkogelklep1
encoderspanning (huidige positie: 0
152h: Storing analoge =100 %)
) ) encoderspanning Feedbacksignaal,
#15h 21d ;torlngsmeldlngen 153h: Storing encoderspanning o 354 motorkogelklep2
kogelkraan 1 (huidige positie: 0
154h: Storing encoderspanning - 100 %)
kogﬁl.kraar.m 2 . druk Softwareversie van
155 .Stor!ng!umper— .ru #25h 37d de busmodule
156h: Storing jumper — niveau 217=V2.17)
170h: ---
171h: Max. niveau overschreden 6.2.2  Overgedragen gegevens voor Servitec
172h: Pomplooptijd ) .
overschreden Deze tabel toont de overgedragen gegevens voor de volgende installatietypes:
173h: Bijvulduur overschreden * Servitec Magcontrol
174h: Bijvulcycli overschreden ) Servitec Levelcontrol
175h: Maximale druk
overschreden _ B Benaming Bit-adressen
#17h 23d Waarschuwingen 1 176h: Bijvulhoeveelheid hexadecimaal decimaal
oversch.r.eden i Systeemdruk in
17Ah: Bijvulklep ondicht #10h 16d 1/100 bar (niet voor |
17Bh: Spanningsuitval Servitec
17Ch: Nulijking foutief Levelcontrol)
17Dh: Parameter foutief Vulniveau in 1/100
17Eh: Maximale #11h 17d bar
bijvulhoeveelheid overschreden he
17Fh: Onderhoud vereist A=
. 121h: Pomp 1 aan
180h: Batterij VG 122h: Overstroomklep 2 open
) 181h: Ontharding, patroon 123h: Overstroomklep 1 open
#18h 24d Waarschuwingen 2 vervangen #12h 18d Digitale uitgangen ~ 124h: Bijvulklep open
182h: Datalogger controleren 125h: ——
183h: Busmodule controleren 126h: Melding verzamelstoring
190h: Uitbreidingsmodule, (1=0K)
melding digitale ingang 1 127h: -
191h: Uitbreidingsmodule, . :
melding digitale ingang 2 1:?2 Ee_edbackwgnaal pomp 1
192h£ Ultb_re_ldmgsmodule, #13h 19d Digitale ingangen 132h: Watertekortschakelaar
melding digitale ingang 3
=i 133h: Watermeter
#19h 25d Waarschuwingen 3 193h'. U'tb.re.'d'ngsmOdUIe’ .
melding digitale ingang 4 140h: Storing
194h: Uitbreidingsmodule, uitbreidingsmodule (optie)
melding digitale ingang 5 141h: EEPROM defect
195h: Uitbreidingsmodule, 142h: Onderspanning
melding digitale ingang 6 143h: Min. druk onderschreden
196h: Uitbreidingsmodule, 144h: Watertekort 1
melding digitale uitgang 6 145h: Pomp 1 gestoord
Bedrijfsuren 146h: ---
#1Ah (H) 26d (H)  Compressor Tof #14h 20d Storingsmeldingen  147h: ---
#1Bh (L) 27d (L) pomp 1 (32 bit- 1 148h: -
waarde) 149h: Drukmeting gestoord
Bedrijfsuren 14Ah: -—- )
#1Ch (H) 28d (H) Compressor20f 14Bh: langer dan 4 uur in de
#1Dh()  29d(L)  pomp2 (32bit- UL G IS
waarde) 14Eh: ljkingsparameters

verkeerd (basisprintplaat)
14Fh: Communicatie gestoord
(netwerkverbinding)

Opgelopen som

#1Eh (H) 30d (H) Watermeter in

#1Fh (L) 31d (L) I(g;?oneel) (32 bit- 150h: Storing basisprintplaat
waarde) 151h: Storing digitale
encoderspanning
e L 152h: Storing analoge
S 0= geen verbinding t.ussen encoderspanning
2o ok busmodule busmodyle en ST Storingsmeldingen  153h: Storing encoderspanning
1= verbinding tussen #15h 21d 2 kogelkraan 1
busmoduleien bestuting 0K 154h: Storing encoderspanning
Installatietype kogelkraan 2
1 =Variomat 155h: Storing jumper — druk
a2ih 33d 2 =Variomat Giga 156h: -
3 =Reflexomat 15Ah:; ---
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Woordadres Woordadres

Woordadres Woordadres

hexadecimaal decimaal Benaming il hexadecimaal decimaal Benaming iRl
170h: --- Geleidbaarheid
171h: - (ps/cm)
172h: Pomplooptijd #26h 38d (alleen bij optie
overschreden “Geleidbaarheids-
173h: Bijvulduur overschreden bewaking”)
174h: Bijvulcycli overschreden Softwareversie van
175h: Maximale druk #25h 37d de busmodule
overschreden (17=V2.17)
#17h 23d Waarschuwingen 1 Bl s st
oversch.r.eden . 6.23  Overgedragen gegevens voor Servimat
17Ah: Bijvulklep ondicht
17Bh: Spanningsuitval Woordadres Woordadres Benaming Bit-adressen
17Ch: --- hexadecimaal decimaal
17Dh: Parameter foutief ;
s — #10h 16d zﬁteemdruk in1/100
bijvulhoeveelheid . .
overschreden #11h 17d Vulniveau in 1/100 bar ---
17Fh: Onderhoud vereist 120h: Compressor 2 of pomp
180h: Batterij vervangen e
181h: Ontharding, patroon 121h: Compressor 1 of pomp
vervangen L
#18h 24d Waarschuwingen2  182h: Datalogger controleren léi:z Overstroomklep 2
122: Eusmodule controleren #12h 18d Digitale uitgangen 123k Overstroomiep 1
: open
o — 124h: Bijvulklep open
190h: Uitbreidingsmodule, 125h: Melding min. niveau
melding digitale ingang 1 126h: Melding
191h: Uitbreidingsmodule, verzamelstoring (1= OK)
melding digitale ingang 2 . .
192|Z Uitg.re.idilng.smodu;e, :)?)(r)r?p F1eedback5|gnaa|
melding digitale ingang i .
#19h 254 Waarschuwingen 3 193h:. Uitb.re.idingsmodule, #13h 19d Digitale ingangen :)i:r:\r.)eredbackﬁgnaal
melding digitale ingang 4
o R e e e 132h: Watertekortschakelaar
melding digitale ingang 5 133h: Watermeter
195h: Uitbreidingsmodule, 140h: Storing
melding digitale ingang 6 uitbreidingsmodule (optie)
196h: Uitbreidingsmodule, 141h: EEPROM defect
melding digitale uitgang 6 142h: Onderspanning
i 143h: Min. druk
#1Ah (H) 26d (H) gz(rinrgf:u(;eznbit- onderschreden
#1Bh (L) 27d (L) e 144h: Watertekort 1
= 145h: Pomp 1 gestoord
#1Ch (H) 28d (H) gz::ljf;l:;nbn- 146h: Compressor 1 gestoord
#1Dh (L) 29d (L) waar%e) ) ‘ 147h: Pomp 2 gestoord
#14h 20d Storingsmeldingen 1 148h: Compressor 2 gestoord
Opgelopen som 149h: Drukmeting gestoord
#1Eh (H) 30d (H) Watermeter in liters 14Ah: Niveaumeting
#1Fh (L) 31d (L) (optioneel) (32 bit- gestoord
waarde) 14Bh: langer dan 4 uur in de
200h STOP-modus
Status van de 0=geen verbinding tussen 14EI?: Ijl;ingsparamettlers
#20h 32d busmodule busmodule en besturing verkeerd ( a5|s;.)r|n.tp aat)
1= verbinding tussen 14Fh: Communicatie
busmodule en besturing OK gestoord
(netwerkverbinding)
Feedbacksignaal, : o
o - motorkogelklep1 150hf Stor!ng b.as.lsprlntplaat
(hu|d|ge positie: 0- 151h: StOrlng dlgltale
100 %) encoderspanning
Feedbacksignaal, 152h: Storing e_analoge
motorkogelklep 2 encodersp_annlng
el 5 (huidige positie:0— 153h: Storing
100 %) #15h 21d Storingsmeldingen 2 incoderspannmg
ogelkraan 1
Installatietype 154h: Storing
4 =Servitec encoderspanning
#21h 33d Magcontrol kogelkraan 2
5 = Servitec 155h: Storing jumper — druk
Levelcontrol 156h: Storing jumper —
niveau
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Woordadres
hexadecimaal decimaal

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)

#1Fh (L)

#20h

#22h

#23h

#21h

Woordadres

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)

31d (L)

32d

34d

35d

33d

Benaming

Waarschuwingen 1

Waarschuwingen 2

Waarschuwingen 3

Bedrijfsuren
Compressor 1 of
pomp 1 (32 bit-
waarde)

Bedrijfsuren
Compressor 2 of
pomp 2 (32 bit-
waarde)

Opgelopen som
Watermeter in liters
(optioneel) (32 bit-
waarde)

Status van de
busmodule

Feedbacksignaal,
motorkogelklep 1
(huidige positie: 0 —
100 %)
Feedbacksignaal,
motorkogelklep 2
(huidige positie: 0 —
100 %)

Installatietype
11 = Servimat

Bit-adressen Woorda{ires Wogrdadres Benaming Bit-adressen
hexadecimaal decimaal

170h: --- Geleidbaarheid

171h: Max. niveau (ps/cm)

overschreden #26h 38d (alleen bij optie

172h: Pomplooptijd “Geleidbaarheids-

overschreden bewaking”) "1

173h: Bijvulduur Softwareversie van de

overschreden #25h 37d busmodule

174h: Bijvulcycli 217=V2.17)

overschreden

175h: Maximale druk .

overschreden 7 Diagnose

176h: Bijvulhoeveelheid De module heeft twee led's die de bedrijfstoestand van de module aangeven. De

overschreden

17Ah: Bijvulklep ondicht

led’s bevinden zich rechts en links van de 9-polige sub-D-stekker.

17Bh: Spanningsuitval
17Ch: Nulijking foutief
17Dh: Parameter foutief

17Eh: Maximale
bijvulhoeveelheid
overschreden

17Fh: Onderhoud vereist

180h: Batterij vervangen
181h: Ontharding, patroon
vervangen

182h: Datalogger
controleren \_ \

183h: Busmodule
controleren

000799_401_R001

184h: --

Uitleg

Van achteren gezien, links van de Modbus-stekker
—  UIT =geen spanning of geen communicatie
- GEEL = communicatie actief

- ROOD = storing gedetecteerd

Led
190h: Uitbreidingsmodule, LED 1
melding digitale ingang 1
191h: Uitbreidingsmodule,
melding digitale ingang 2
192h: Uitbreidingsmodule,

LED2

melding digitale ingang 3
193h: Uitbreidingsmodule,
melding digitale ingang 4
194h: Uitbreidingsmodule,

Van achteren gezien, rechts van de Modbus-stekker
—  UIT =geen spanning of niet geinitialiseerd

- GROEN = module geinitialiseerd, geen storing
- ROOD = fout gedetecteerd

melding digitale ingang 5
195h: Uitbreidingsmodule,
melding digitale ingang 6
196h: Uitbreidingsmodule,
melding digitale uitgang 6

200h

0= geen verbinding tussen
busmodule en besturing

1 =verbinding tussen
busmodule en besturing OK
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8 Fouten opsporen en verhelpen

De volgende tabel toont foutmeldingen die kunnen worden weergegeven in de Reflex Control Touch besturing en die betrekking hebben op de busmodule.

ERR-code Foutmelding Oorzaak Oplossing

Storing communicatie master/slave en/of

29 Communicatie - - Verbinding controleren.
geintegreerde besturing
34 Communicatiestoring van de basisprintplaat Verpln(?lngskabel defect Contact opnemen met de Reflex klantenservice
Basisprintplaat defect
42 Busmodule De busmodule werd niet herkend. Ingestelde waarde controleren.
Busmodule controleren.
9 Gegevens opvragen met ComTest Pro
> Opmerking!
De Reflex besturing moet ingeschakeld zijn.

U kunt de software “ComTest Pro” downloaden op www.baseblock.com (pad: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Sluit het andere uiteinde van de sub-D-stekker aan op een seriéle USB-adapter (bijv. AUO0O2E van Logilink).
2. Sluit de USB-aansluiting aan op uw PC.
3. Open ComTest Pro op uw PC.
4. Neem deinstellingenin Step 1 en Step 2 over.
5. Drukop de knop “Start”.
- De poort moet correct zijn ingesteld via het Windows apparaatbeheer, zie de onderstaande beschrijving.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& R 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Opmerking!
Als Loop Command is geactiveerd, worden de systeemwaarden in een continue lus opgevraagd.
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Poort instellen via het Windows apparaatbeheer:
Als er geen gegevens worden ontvangen, controleer dan of de correcte poort is ingesteld.

nAwWwN =

Klik op het Windows-symbool op uw computer.

Voer "Apparaatbeheer" in.

Open het apparaatbeheer.

Onder Poorten (COM & LPT) staat de poort die in Step 1 van de ComTest Pro-software moet worden ingevoerd.
Controleer ook de aansluitingen!

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Levensbedreigend letsel door elektrische schokken

In delen van de printplaat in het apparaat kan een spanning van 230 V aanwezig zijn, ofwel de stekker losgekoppeld is van de voeding.
Koppel de besturingseenheid van het apparaat volledig los van het stroomnet, voordat u de afdekkappen verwijdert.

Controleer of de printplaat spanningsvrij is.

10 Afvoer en recycling 11.2  Overeenstemming / normen
Voer het product aan het einde van zijn levensduur gescheiden af van VerkI:.aringen van conformiteit van het apparaat zijn beschikbaar op de Reflex
ongesorteerd huisvuil. website. )
Breng het product naar een geschikt inzamelpunt voor de recycling www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen
van elektrische en elektronische apparatuur. .
Neem de in uw land geldende wetgeving inzake recycling of Als aIten.watlef kunt u ook de QR-code ? =i
verwijdering van afval in acht. scannen:

1 Bijlage

11.1  Reflexklantenservice

Centrale klantenservice

Centrale telefoonnummer: +49 (0)2382 7069 - 0

Klantenservice telefoonnummer: +49 (0)2382 7069 - 9505 .

Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523 1.3 Garantie

E-mail: service@reflex.de

Technische hotline

Voor vragen over onze producten
Telefoonnummer: +49 (0)2382 7069-9546
Maandag tot vrijdag tussen 8:00 en 16:30 uur

Er zijn de desbetreffende wettelijke garantievoorwaarden van toepassing.
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1 Anvisninger i forbindelse med brugsvejledningen

Denne brugsvejleding er en vigtig hjelp til at sikre, at enheden fungerer som
den skal.

Firmaet Reflex Winkelmann GmbH haefter ikke for skader, der skyldes
tilsideseettelse af denne brugsvejledning. Ud over denne brugsvejledning skal de
nationalt fastsatte regler og bestemmelser i opstillingslandet overholdes
(forebyggelse af ulykker, miljobeskyttelse, arbejdet osv. skal udferes fagligt
korrekt og sikkerhedsmaessigt forsvarligt).

Denne brugsvejledning beskriver enheden med grundudstyr samt graenseflader
til valgfrit udstyr med ekstrafunktioner.

Bemaerk!

> Denne brugsvejledning skal lzeses og anvendes omhyggeligt af alle, der
monterer eller arbejder pa enheden, for den tages i brug. Den skal
udleveres til den driftsansvarlige for enheden og opbevares lige ved
hénden i naerheden af enheden.

2 Ansvar og garanti

Enheden er bygget efter det nuvaerende teknologiske niveau og geeldende
sikkerhedsregler. Alligevel kan der opsta fare for monteren eller udenforstaendes
liv og lemmer samt forringelser af anlaegget eller af materielle vaerdier.

Der ma ikke foretages aendringer f.eks. pa hydraulikken eller indgreb i enhedens
tilslutningsdele.

Producentens ansvar og garanti annulleres i forbindelse med en eller flere af
folgende drsager:

. Enheden anvendes ikke efter hensigten.

. Ukyndig idrifttagning, betjening, vedligeholdelse, istandholdelse,
reparation og installation af enheden.

Tilsideseettelse af sikkerhedsanvisningerne i denne brugsvejledning.
Enheden betjenes med defekte eller ikke korrekt anbragte sikkerheds-
/beskyttelses-anordninger.

Vedligeholdelses- og inspektionsarbejde ikke udfert inden for den
berammede tid.

. Der anvendes ikke-originale reserve- eller tilbehgrsdele.

Forudseetningen for at der kan stilles garantikrav er, at enheden er installeret og
taget i drift pa korrekt vis.

> Bemaerk!
Lad farste idrifttagning samt den &rlige vedligeholdelse udfgre af
Reflex-fabrikskundeservice, & 11.1 "Reflex-fabrikskundeservice",
128.

w

Sikkerhed
3.1 Symbolforklaring

3.1 Anvisninger i vejledningen

Der anvendes folgende anvisninger i brugsvejledningen.

A FARE

Livsfare/alvorlige sundhedsmaessige skader

. Det pagzldende advarselssymbol i forbindelse med signalordet "Fare"
kendetegner en umiddelbart truende fare, der kan medfere deden aller
svaere (uhelbredelige) kvaestelser.

A\ ADVARSEL

Alvorlige sundhedsmaessige skader

. Det pagzldende advarselssymbol i forbindelse med signalordet
"Advarsel" kendetegner en truende fare, der kan medfere dgden aller
svaere (uhelbredelige) kvaestelser.

A FORSIGTIG

Sundhedsmaessige skader

. Det pagzldende advarselssymbol i forbindelse med signalordet
"Forsigtig" kendetegner en fare, der kan medfere lette (helbredelige)
kvaestelser.

oBsS!

Materielle skader

. Dette symbol i forbindelse med signalordet "OBS!" kendetegner en
situation, der kan medfore skader pa selve produktet eller dets
omgivelser.

Bemaerk!

> Dette symbol i forbindelse med signalordet "Bemzerk!" kendetegner
nyttige tip og anbefalinger med henblik pé en effektiv handtering af
produktet.

3.2 Krav til personalet

Installation og drift mé kun udferes af fagfolk eller szerligt instrueret personale.
Den elektriske tilslutning og ledningsferingen fra apparatet skal udferes af en
fagmand iht. gyldige nationale og lokale forskrifter.

33 Personligt sikkerhedsudstyr

®O00@O00

Ved alt arbejde pa anlaegget skal der baeres det foreskrevne personlige
sikkerhedsudstyr, f.eks. harevaern, gjenvaern, sikkerhedssko, sikkerhedshjelm,
sikkerhedstgj og sikkerhedshandsker.

Der findes angivelser om personligt sikkerhedsudstyr i de nationale forskrifter i
det pdgaeldende land, hvor apparatet anvendes.

34 Anvendelse efter hensigten

Busmodulet Anybus-CompactCom @ til Modbus-RTU @ er et udvidelsesmodul,
som kan monteres i Control Touch-styringen pa Reflex-anlaeg. Det giver
mulighed for at slutte Control-Touch-styringen til et Modbus-RTU ®-net som
slave.

Busmodulet integreres direkte i den dertil beregnede stikplads i styringens
regulatorhus. Master/slave-processen bruges til dataoverferslen. Ved denne
Modbus er der en potentialfri RS-485-greenseflade. Der kraeves et Sub-D-stik til
tilslutningen.

000894_001_R001

Reflex Control-Touch-styring

Busmodulet Anybus-CompactCom @ til Modbus-RTU ® ma udelukkende bruges i
Reflex Control-Touch-styringer.
Enhver anvendelse af busmodulet, der gar herudover, betragtes som ukorrekt.

116 — Dansk

Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B



Tekniske data

35 Restrisici

Denne enhed er fremstillet i overensstemmelse med det nuvaerende tekniske
niveau. Alligevel kan restrisici ikke udelukkes.

Livsfarlige kvaestelser som falge af elektrisk stad.

Ved bergring af stramforende dele er der fare for livsfarlige kveestelser.

. Kontroller, at tilfarselsledningen til enheden er uden spaending og
sikret mod genstart.

. Kontroller, at andre ikke kan teende for anleegget igen.

. Kontroller, at det kun er en elektriker, der udferer monteringsarbejde
pa den elektriske tilslutning af enheden og kun efter de lokalt
gaeldende forskrifter.

5

Tilslut busmodulet

Livsfarlige kvaestelser ved elektrisk stad

Selv om netstikket til spaendingsforsyningen traekkes ud, kan der vare

patrykt en spaending péd 230 V pa dele af bundkortet.

. Afbryd styringen til enheden fuldsteendigt fra spaendingsforsyningen,
for afdaekningerne tages af.

. Kontroller, at bundkortet ikke er patrykt spaending.

Livsfarlige kveestelser ved elektrisk sted

Selv om netstikket til spaendingsforsyningen traekkes ud, kan der vare

patrykt en spaending pd 230 V pd dele af bundkortet.

. Afbryd styringen til enheden fuldsteendigt fra spaendingsforsyningen,
for afdeekningerne tages af.

. Kontroller, at bundkortet ikke er patrykt spaending.

. Arbejde ved og med busmodulet ma kun udferes af kvalificeret
fagpersonale.

. Tag kun businterfaces og busmoduler i brug, som er teknisk ueendrede og i

perfekt stand.

4 Tekniske data

Fjern speendingen fra det anlaeg, hvor enheden er monteret.

Kontroller, at der ingen spaending er, og husk at sikre anlaegget mod
genstart.

Tag netstikket til enheden ud af spandingsforsyningen, eller sla
hovedafbryderen fra.

Rbn den nederste klap pa huset, og lasn de fire sekskantskruer i hjsrnerne.

=

-

000822_401_R001

R3
AN 5. Fjern husdzekslet fra styringen.
6.  Satbusmoduletind i Anybus-modul stikplads (8) pa bundkortet.
10 9 7 6
qe / O
B4
iﬁﬁ [olef] folofolq] | [ofolofolb]
123]456]78910] 617 1819202122
1 2 3 000792_401_R001
cSc— 1 RS-485 ledningsfering
% Seee 2 RS-485 modul
2 | S == 3 10-interface
':, —-coc—Dp 42,1 48
o3 == 4 SD-kort
cCcCO o
@ e 5 Forsyning 10V
S = 6 Analogudgange til tryk og ledeevne
[ 7 Batterirum
= 000783_401_R001 8 Anybus-modul stikplads
9 Afslutningsmodstande RS-485 (dip-kontakt)
Omgivelsesbetingelser: - Driftstemperatur: -5°C til +55°C 10 Afslutningsmodstande RS-485 (dip-kontakt)
. Opbevaringstemperatur: -40 °C til
+70°C
. Beskyttelsesklasse: iht. Control Touch OBS
Spaendingsforsyning: Via Control Touch Skader pa enhederne
Graenseflade Modbus-RTU ©:  + 1.2 kbits/s - 57.6 kbits/s Hvis modulet monteres eller afmonteres ukorrekt, kan det edelaegge
: : y greensefladen.

. Tilslutning via 9-pol. Sub-D-muffe

Adresseindstilling: Via Control Touch

Granseflade til styring: Busmodulet integreres i CompactCom-

grensefladen.

. Monter og afmonter udelukkende modulet iht. den felgende grafik.
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Tilslut busmodulet

Montering

—_—
A 000784_401_R001

Afmontering

il

000784_402_R001

5.1 Tilslut Modbus-RTU ® (Sub-D-stik)

Livsfarlige kvaestelser ved elektrisk stad

Selv om netstikket til spaendingsforsyningen traekkes ud, kan der vaere

patrykt en spaending pa 230 V pa dele af bundkortet.

. Afbryd styringen til enheden fuldstaendigt fra spandingsforsyningen,
for afdekningerne tages af.

. Kontroller, at bundkortet ikke er patrykt speending.

Nedvendig hardware til funktionstesten:
. Windows-computer med USB-tilslutning
. LogiLink-Sub-D-9-stil med USB-tilslutning

Nedvendig software til funktionstesten:
. Master-simulator til Modbus-RTU (for eksempel ComTest Pro)

1. Forbind busmodulet med et 9-polet Sub-D-stik (stik felger ikke med
leverancen), % 5.3 "Bestykning af det 9-polede Sub-D-stik", B 119.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Stik felger ikke med leverancen

2. Teend for styringen igen.

52 Konfigurer busmodulet

Livsfarlige kveestelser ved elektrisk sted

Selv om netstikket til spaendingsforsyningen traekkes ud, kan der vare

patrykt en spaending pd 230 V pd dele af bundkortet.

. Afbryd styringen til enheden fuldsteendigt fra spaendingsforsyningen,
for afdeekningerne tages af.

. Kontroller, at bundkortet ikke er patrykt spaending.

1. Forbind styringens netstik med stramnettet, og sla Reflex Control-Touch-
styringen til.
2. Hovedmenuen vises pa displayet. Klik pa symbolet "Indstillinger".

Variomat

3. Veelg "Service".

Cﬂﬂﬁgur&thn ‘Z§/7‘
N
Customer =
Service >gn, o~

A

OK
@ 1.8bar

4. Indtast adgangskoden til servicemenuen med piletasterne, og bekraeft

med "OK".

Servicemenu: | A ‘ v | A ‘ A | v

Sevvisa M vl
i1 D8

Tt whprnt

Efded darics many

o, phoasn !

o

1,8 bar

> Bemaerk!
Hvis koden indtastes forkert, kommer du tilbage til indstillingerne.
Andre adgangskoder, % 5.4 "Adgangskoder", B 119.
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5.

Klik i servicemenuen pa "AnyBus-Modul". Til det formal skal du navigere

ned med piletasterne.

Settings > Service

Networking >

SD card >

AnyBus module >Qx -~

N~

X

> Bemaerk!
Alle Modbus-stationer skal have en unik adresse for at kunne

kommunikere.
Alle Modbus-adresser er

Moduladresse: 1...247
Baudrater: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 Baud
Dataformater: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1

kodet i én byte.

(databits / paritet / stopbits)

53 Bestykning af det 9-polede Sub-D-stik

Pin Betegnelse Funktion
2,5 bar 1] 4% 1 GND
2 5V -
> Bemeerkl Ved RS-232: forbind med pin 2
Hvis der ikke vises noget modul i menuen, skal du kontrollere 3 PMC Ved RS-485: forbliver ben!
forbindelserne, og om busmodulet er korrekt integreret. 2 N
6. Nar et busmodul er blevet registreret, kan du indstille Modbus-adressen 5 B-Line RS-485 signal B
(moduladresse), baudraten og dataformatet i styringen. 6 _
- - 7 Rx RS-232-modtage
Settings > Service > AnyBus module X | 3 T RS-232 sende
9 A-Line RS-485 signal A
(270) Module type Modbus-RTU
5.4 Adgangskoder
(272) Module adress 1 Adgangskode servicemenu:
(273) Baud rate 19200 Service: A v A A v
(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%
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55 Aflees bit-adresser

De enkelte parametre kan aflaeses ved hjelp af bit-adresserne.
Eksempel: Kontroller, om vandmangelafbryderen er sl3et til eller fra.

1. Itabel 2 er vandmangelafbryderen 132h anfert under "Digitale indgange".

Ordadresse #19d eller #13h (d = decimaltal; h = hexadecimaltal)
Indeks: 2

Tabel 2: Fglgende data kan abnes:

Betegnelse Ordadresse / Ordadresse / Bitadresser
registeradresse registeradresse
[decimal] [hexadecimal]
Systemtryk i 1/100 bar (ikke pd Servitec Levelcontrol)  #16d #10h
Pafyldningsniveau i % (ikke pa Servitec / her valgfrit ~ #17d #11h
tryk pafyldningsrer 1/100 bar)
Digitale udgange #18d #12h 120h (nulte bit) — pumpe 2 til

121h (ferste bit) — pumpe 1 til

122h (anden bit) — overstremningsventil 2 aben
123h (tredje bit) — overstrgmningsventil 1 dben
124h (fjerde bit) — efterfadningsventil dben
125h (femte bit) — melding: min. niveau

126h (sjette bit) — melding: Kombinationsfejl

Digitale indgange #19d #13h 130h (nulte bit) - tilbagemelding pumpe 1
131h (ferste bit) — tilbagemelding pumpe 2
132h (anden bit) - vandmangelafbryder
133h (tredje bit) — vandmaler

Bemaerk!
> | ComTest Pro-softwaren skal decimaltallene indtastes. Hexadecimaltallene (h) skal omregnes til decimaltal (d), & 5.5.1 "Omregn talsystem", B 122.

2. Abn ComTest Pro-softwaren, og skift register i step 2 til 19 (= 19d, da vandmangelafbryderen er gemt p3 ordadresse 19d). Indstil registrets antal pa "1" (#Register),
da kun det ene parameter skal aflaeses.

File Edit View Help
[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| |Time out (ms) %%@%ﬁim.
coms |w|[19200 [w| [8Bits |w||[None [w||1stopBit|w]| |50 100 [ Reverse CRC
Device | Command ||[# Registers ||| Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 I| 4 | |£ M Error Checking
ep Register (O write Single Holding Register E] ,z 8 show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 16 IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> start | | stop e | N o] Y+ =
J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
oorotsfza ][I0 0 Q0 JL 00 JC JC L I I 0 Q0L T ][]
017..032:
Step 3 ‘| e I JE I I g0 e JE e I8 JE 8 E JE
ossoasl | L L I L I JC 0 JC JC JC JC JC 0 JL |
S | N | NN | | NN I |
oesosol | [ I L I JC 0 JC JC I JC JC T JL ]
osrooel [ L QL JL L JC JC M L 0 L L L]
vzl [ L [ W I JL I I I 0 JL W JL L [ ]
UCSES I | N NN | ||| N /|
U Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> ‘
000795_401_R001

3. Tryk pd knappen "Start".
Du registrerer et decimaltal, der er markeret med gult i registerforlgbet: 7d
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Tilslut busmodulet

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Omregn decimaltallet 7d til en binzr kode, % 5.5.1 "Omregn talsystem", B 122.
- Decimaltal 7 giver binzer kode 0111.

Aflzes ved hjaelp af den binzere kode 0111 og indekset, om vandmangelafbryderen er TANDT eller SLUKKET.

- Decimaltal 7 = Binar kode 0 1 1 1
1 1 1 1
- Parameter indeks: 3 2 1 0
- Laeseretning: < (Bit-nummerering fra hgjre mod venstre)

Ved positionen for nummerering 2 (anden bit, tabel 2) findes bit-vaerdi 1.
- 1=TL
= Vandmangelafbryderen er TIL!

Indekset findes i tabel 2, & 5.5 "Aflaes bit-adresser”, 2 120.
Til udleesning af den binzre kode, % 5.5.2 "Udlaes binaer kode", B 122.
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5.5.1 Omregn talsystem

Hvis du vil konvertere et talsystem til et andet talsystem (f.eks. decimaltal til
hexadecimaltal), skal du ferst bruge en lommeregner til programmerer.
Hvis du bruger en Windows-pc, kan du vaelge computeren under "Start".

1. Omstil lommeregneren til "Programmer" i menuen.

Calculator o |:| ><

Calculator
Standard O
() scientific M

</~ Programmer

1/x
Date Calculation
Converter
& Currency X
[] Volume _
D Length +

() Weight and Mass

() Info -

2. Detvalgte talsystem markeres med en bla bjelke.
- Hexadecimal (HEX)
- Decimal (DEC)
- Oktal (OCT)
- Binar (BIN)

w

Indtast en vaerdi.
4. Verdien omregnes til de andre talsystemer.
For eksempel 13 h (hexadecimal) = 19 d (decimaltal).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Udlzes binzer kode

Ved hjalp af indekset kan man se, hvilken bit i den binaere kode, man skal se pa.
Indekset findes i tabel 2, & 5.5 "Aflees bit-adresser", & 120.

Bit-adresse vandmangelafbryder: 132h
. 13 = Ordadresse (hexadecimaltal)
. 2 =Indeks

Indeks 2 betyder, at den bit, der er placeret i nummereringsposition 2, angiver
parameterens status.

Der findes to forskellige statusser:
. 1=TIL
+  0=FRA

1. Nummerer den binzre kode fra hgjre mod venstre.
2. Start nummereringen ved 0:
0-1-2-3.

. Decimaltal 7 = Binzer kode

o — =

0o 1 1
T
. Parameter indeks: 32 1
. Laeseretning < (Bit-

nummerering fra hgjre mod venstre)

. Ved positionen for nummerering 2 findes bit-veerdi 1.

Resultat: Vandmangelafbryderen er TIL!
— 0111 = Afbryder til
- 0011 = Afbryder fra
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6 Overfarte data
6.1 Data fra Modbus @ til styring

Til dataoverfarslen stilles felgende funktion til radighed:

Modbus function Betegnelse Adressering
code
16 (10h) Write multiple registers  Ordadresse /

registeradresse [decimal]

Folgende data kan sendes:

Ordadresse  Ordadresse Betegnelse Bitadresser

hexadecimal decimal

0000h 0000d Aktivér pumper  Bit 0= Pumpe / kompressor 1 TIL

(kun muligt i Bit 1 = Pumpe / kompressor 1

driftstilstand FRA

"Automatik™)  Bit 2=Pumpe / kompressor 2 TIL
Bit 3 = Pumpe / kompressor 2
FRA

Hvis hverken bitten til tilkobling
eller bitten til frakobling af en
pumpe er indstillet, skifter
pumpen kun ved hjlp af
styresekvensen.

Aktivér ventiler  Bit 0 = Efterfedningsventil ABEN
(kun muligti Bit 1 = Efterfedningsventil
driftstilstand LUKKET
"Automatik")  Bit 2 = Overstramningsventil 1
RBEN
. Servitec med 2x2 W-KH: PV
aben
Bit 3 = Overstromningsventil 1
LUKKET
. Servitec med 2x2 W-KH: PV
lukket
Bit 4 = Overstrgmningsventil 2
RBEN
. Servimat: Omstilling
sprayrer
. Servitec med 2x2 W-KH: CD
lukket
Bit 5 = Overstremningsventil 2
LUKKET
. Servimat: Omstilling
beholder
. Servitec med 2x2-W-KH: CD
aben
Bit 6 = Ventil MKH-2 ABEN (kun
Servimat)
Bit 7 = Ventil MKH 2 LUKKET (kun
Servimat)

0001h 0001d

Hvis hverken bitten til dbning
eller bitten til lukning af en ventil
er indstillet, skifter ventilen kun
ved hjeelp af styresekvensen.

0002h 0002d Trykangivelse for Trykveerdi for "P0"i1/10 bar

PO
Hvis veerdien "=" overfares her,

@ndres den aktuelle indstilling i
styringen ikke.
Bit 0 = Driftstilstand = STOP

Bit1 = Driftstilstand >
AUTOMATISK

0003h 0003d Omstil
driftstilstand

Bemaerk!

> Fjernstyring via Modbus-masteren er kun mulig, hvis dette er aktiveret i
touch-styringen, % 5.4 "Adgangskoder”, B 119 (Einstellungen >
Service > Konfiguration (211)).

6.2 Data fra styring til Modbus @ (lzs driftsdata)

Der stilles folgende funktioner til radighed til abning af data

Modbus function Betegnelse Adressering

code

2 Read discret inputs Bitadresse

3 Read multiple registers (fra adr. Ordadresse
100h > #=1)

4 Read input registers (fra adr. 000h  Ordadresse
2> #=0)

| de fglgende tabeller er de overferte data for de forskellige anleeg med Control
Touch-styring vist:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Egenskaber og valgmuligheder:

. “1=kun til valgmulighed ledeevneovervagning

6.2.1 Overforte data for Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Ordadresse  Ordadresse

. . Bitadresser
hexadecimal decimal

Betegnelse

Systemtryk i
Hoh fsd 17100 bar
Pafyldningsniveau

#11h 17d 1%

120h: Kompressor 2 eller pumpe
2til

121h: Kompressor 1 eller pumpe
1til

122h: Overstrgmningsventil 2
aben

123h: Overstrgmningsventil 1
aben

124h: Efterfadningsventil dben
125h: Melding min. niveau
126h: Melding kombinationsfejl
(1=0K)

127h: Melding: Efterfedningsfejl
(kun pé CT-MK200)

#12h 18d Digitale udgange

130h: Tilbagemelding pumpe 1
131h: Tilbagemelding pumpe 2
132h: Vandmangelafbryder
133h: Vandmaler

134h: Digital indgang DE5 (kun
pa CT-MK200)

135h: Digital indgang DE6 (kun
pa CT-MK200)

136h: Digital indgang DE7 (kun
pa CT-MK200)

140h: Fejl udvidelsesmodul
(ekstraudstyr)

141h: EEPROM defekt

142h: Underspzending

143h: Min. tryk overskredet
144h: Vandmangel 1

145h: Pumpe 1 fejlbehaeftet
146h: Kompressor 1 fejlbehaftet
147h: Pumpe 2 fejlbehaeftet
148h: Kompressor 2 fejlbehzeftet
149h: Trykmaling fejlbehzeftet
14Ah: Niveaumaling fejlbehzeftet
14Bh: lengere end 4 timer STOP-
tilstand

14Eh: Justeringsparametre
forkerte (bundkort)

14Fh: Kommunikation
fejlbehzeftet (ledningsfering)

#13h 19d Digitale indgange

#14h 20d Fejlmeldinger 1
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Ordadresse

Ordadresse
hexadecimal decimal

Betegnelse

Bitadresser

150h: Fejl bundkort
151h: Fejl digital

Ordadresse  Ordadresse
hexadecimal decimal

Betegnelse

Tilbagemelding,
motorkuglehane

Bitadresser

#22h 34d o -
sensorspaending 1 (aktuel position:
152h: Fejl analog 0100 %)
sensorspaending Tilbagemelding,
#15h 21d Fejimeldinger2  153h: Fejl sensorspaending o - motorkuglehane
kuglehane 1 2 (aktuel position:
154h: Fejl sensorspaending 0-100 %)
kuglhe.ha r,lle, 2 K Softwareversion
155h: Fejl jumper - try #25h 37d forbusmodulet -
156h: Fejl jumper — niveau @17=V2.17)
170h: ---
171h: Maks. niveau overskredet 6.2.2  Overfarte data for Servitec
172h: Pumpens lgbetid .
overskredet Denne tab‘el indeholder de overforte data for de folgende anlaegstyper:
173h: Efterfgdningstid * Servitec Magcontrol
overskredet . Servitec Levelcontrol
174h: Efterfedningscykler
overskredet_ Ordadre§se Ord.adresse Betegnelse Bitadresser
175h: Maksimalt tryk overskredet hexadecimal decimal
#17h 23d Advarsler 1 176h: Efterfedningsmaengde Systemtryki 1/100
overskredet #10h 16d bar (ikke for Servitec ---
17Ah: Efterfgdningsventil utaet Levelcontrol!)
17Bh: Spaendingsudfald . . .
Péfyldningsniveau
17Ch: Nuljustering defekt #11h 17d 1/%0 barg 1
17Dh: Parameter fejlbehaeftet
17Eh: Maksimal 120h: --- )
efterfadningsmangde 121h: Pumpe 1 til
overskredet 122h: Overstrgmningsventil 2
17Fh: Vedligeholdelseskrav dben
. . 123h: Overstremningsventil 1
180h: Ui i l?atter| . #12h 18d Digitaleudgange ~ dben
#18h 24d Advarsler 2 181h: Bledgering, udskift patron 124h: Efterfedningsventil aben
182h: Kontroller datalogger 125h: ——
183h: Kontroller busmodul 126h: Melding
190h: Udvidelsesmodul, melding kombinationsfejl (1 = OK)
digital indgang 1 127h: -
191h: Udvidelsesmodul, melding T .
digital indgang 2 Et])E:Illbagemeldlng pumpe 1
1_92_h: l!dwdelsesmodul, melding #13h 19d Digitale indgange 132h:Vandmangelafbryder
digital indgang 3 .
A . 133h: Vandmaler
#19h 25d Advarsler 3 193h: Udvidelsesmodul, melding i _
digital indgang 4 140h: Fejl udvidelsesmodul
194h: Udvidelsesmodul, melding (ekstraudstyr)
digital indgang 5 141h: EEPROM defekt
195h: Udvidelsesmodul, melding 142h: Underspaending
digital indgang 6 143h: Min. tryk overskredet
196h: Udvidelsesmodul, melding 144h: Vandmangel 1
digital udgang 6 145h: Pumpe 1 fejlbehaeftet
Driftstimer 146h: ---
#1Ah (H) 26d (H) Kompressor 1 #14h 20d Fejimeldinger 1 el
#1Bh (L) 27d (L) eller pumpe 1(32 148h: ---
bit-veerdi) 149h: Trykmaling fejlbehzeftet
Driftstimer 14Ah: — .
#1Ch (H) 28d (H) Kompressor 2 14Bh: I?engere end 4 timer
#10h(L)  29d(L) ellerpumpe2 (32 STOP-tilstand
bit-veerdi) 14Eh: Justeringsparametre
Kk | forkerte (bundkort)
Eh (M dH e ere.t.sum 14Fh: Kommunikation
#1ER (H) 30d(H)  Vandméleriliter fejlbehaeftet (ledningsfaring)
#1Fh (L) 31d (L) (valgmulighed) i
(32 bit-vaerdi) 150h: Fejl bundkort
151h: Fejl digital
ZOOh . sensorspaending
o . Busmodulets (;= mggnlforbmd.else mellem 152h: Fejl analog
# status 1usrf‘1°b}‘ d°9: styrml? sensorspaending
= forbindelse mellem : :
. i 153h: Fejl sensorspaendin
busmodul og styring OK #15h 21d Fejlmeldinger 2 kugIeharJ1e 1 2 -
Anlazgstype 154h: Fejl sensorspaending
1 = Variomat kuglehane 2
#21h 33d 2=Variomat Giga 155h: Fejl jumper — tryk
3 = Reflexomat 156h: -
15Ah:; ---
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Ordadresse  Ordadresse
hexadecimal decimal

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

#22h

#23h

#21h

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

34d

35d

33d

Betegnelse

Advarsler 1

Advarsler 2

Advarsler 3

Driftstimer
Pumpe 1 (32 bit-
veerdi)

Driftstimer
Pumpe 2 (32 bit-
veerdi)

Akkumuleret sum
Vandmaler i liter
(valgmulighed) (32
bit-veerdi)

Busmodulets status

Tilbagemelding,
motorkuglehane 1
(aktuel position: 0 —
100 %)

Tilbagemelding,
motorkuglehane 2
(aktuel position: 0 —
100 %)

Anlazgstype
4 = Servitec
Magcontrol

5 = Servitec
Levelcontrol

Ordadresse  Ordadresse

Bitadresser hexadecimal decimal Betegnelse
170h: - Ledeevne (ps/cm)
171h: --- (kun ved
172h: Pumpens lgbetid #26h 38d valgmuligheden
overskredet "Ledeevne-
173h: Efterfedningstid overvagning")
overskredet Softwareversion for
174h: Efterfedningscykler #25h 37d busmodulet
overskredet 217=V2.17)
175h: Maksimalt tryk
overskredet .
B 6.23  Overferte data for Servimat
overskredet Ordadresse  Ordadresse

Betegnelse

17Ah: Efterfadningsventil uteet
17Bh: Spaendingsudfald

17Ch: ---

17Dh: Parameter fejlbehzeftet
17Eh: Maksimal
efterfedningsmaengde
overskredet

17Fh: Vedligeholdelseskrav

180h: Udskift batteri

181h: Bledgering, udskift
patron

182h: Kontroller datalogger
183h: Kontroller busmodul
184h: -

185h: ---

190h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 1
191h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 2
192h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 3
193h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 4
194h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 5
195h: Udvidelsesmodul,
melding digital indgang 6
196h: Udvidelsesmodul,
melding digital udgang 6

hexadecimal decimal

#10h 16d

#11h 17d

#12h 18d

#13h 19d

#14h 20d

200h

0=ingen forbindelse mellem
busmodul og styring

1 = forbindelse mellem
busmodul og styring OK

#15h 21d

Systemtryk i 1/100
bar

Péfyldningsniveau i
1/100 bar

Digitale udgange

Digitale indgange

Fejimeldinger 1

Fejlmeldinger 2

Bitadresser

Bitadresser

120h: Kompressor 2 eller
pumpe 2 til

121h: Kompressor 1 eller
pumpe 1 til

122h: Overstrgmningsventil 2
aben

123h: Overstremningsventil 1
aben

124h: Efterfedningsventil aben
125h: Melding min. niveau
126h: Melding
kombinationsfejl (1 = OK)

130h: Tilbagemelding pumpe 1
131h: Tilbagemelding pumpe 2
132h: Vandmangelafbryder
133h: Vandmaler

140h: Fejl udvidelsesmodul
(ekstraudstyr)

141h: EEPROM defekt

142h: Underspaending
143h: Min. tryk overskredet
144h: Vandmangel 1

145h: Pumpe 1 fejlbehaeftet
146h: Kompressor 1
fejlbehaftet

147h: Pumpe 2 fejlbehaftet
148h: Kompressor 2
fejlbehaeftet

149h: Trykmaling fejlbehzeftet
14Ah: Niveaumaling
fejlbehaeftet

14Bh: lengere end 4 timer
STOP-tilstand

14Eh: Justeringsparametre
forkerte (bundkort)

14Fh: Kommunikation
fejlbehzftet (ledningsfering)

150h: Fejl bundkort

151h: Fejl digital
sensorspaending

152h: Fejl analog
sensorspaending

153h: Fejl sensorspaending
kuglehane 1

154h: Fejl sensorspaending
kuglehane 2

155h: Fejl jumper — tryk
156h: Fejl jumper — niveau
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Ordadresse

Ordadresse

Ordadresse

Ordadresse

hexadecimal decimal Betegnelse Bitadresser hexadecimal decimal Betegnelse Bitadresser
170h: - Ledeevne (ps/cm)
171h: Maks. niveau overskredet (kun ved
172h: Pumpens Igbetid #26h 38d valgmuligheden
overskredet "Ledeevne-
173h: Efterfadningstid overvagning") "
overskredet Softwareversion for
174h: Efterfedningscykler #25h 37d busmodulet
overskredet 217=V2.17)
175h: Maksimalt tryk
overskredet .
uz & Rdasky 176h: Efterfedningsmaengde 7 Diagnose
overskredet . Modulet indeholder lysdioder, hvor modulets driftstilstand kan afleses.
17Ah: Efterfadningsventil utet Lysdioderne befinder sig til hgjre og venstre for det 9-polede Sub-D-stik.
17Bh: Spaendingsudfald
17Ch: Nuljustering defekt ;
17Dh: Parameter fejlbehzeftet
17Eh: Maksimal
efterfedningsmaengde : \_\
overskredet
17Fh: Vedligeholdelseskrav -
180h: Udskift batteri
181h: Bledgering, udskift @ @
patron
= B SRR 182h: Kontroller datalogger
183h: Kontroller busmodul ] -
184h: - N —
190h: Udvidelsesmodul, 000799 401 R001
melding digital indgang 1 —
191h: Udvidelsesmodul, Lysdiode Betydning
melding d?gital indgang 2 LED1 Set bagfra til venstre for Modbus-stikket
192h5_ Udv!dfelse§modul, - FRA=ingen spanding eller ingen kommunikation
melding digital indgang 3 - GUL = kommunikation aktiv
#19h 25d Advarsler 3 193h:. Udv!dglse§ modul, - R@D=fejl registreret
melding digital indgang 4 — -
i LED 2 Set bagfra til hgjre for Modbus-stikket
194h: Udvidelsesmodul, I S
melding digital indgang 5 - FRA=uden spa?n.dllng eller |.kke |n|t|fi||seret
195h: Udvidelsesmodul, -  GRON= modull initialiseret, ingen fejl
melding digital indgang 6 - R@D =fejl registreret
196h: Udvidelsesmodul,
melding digital udgang 6
Driftstimer
#1Ah(H)  26d(H)  KompressorTeller
#1Bh (L) 27d (L) pumpe 1 (32
bit-veerdi)
Driftstimer
#1Ch (H) 28d(H)  Kompressor2eller
#1Dh (L) 29d (L) pumpe 2 (32
bit-veerdi)
Akkumuleret sum
#1Eh (H) 30d (H) Vandmaleri liter
#1Fh (L) 31d (L) (valgmulighed)
(32 bit-vaerdi)
200h
0 =ingen forbindelse mellem
#20h 32d Busmodulets status busmodul og styring
1 = forbindelse mellem
busmodul og styring OK
Tilbagemelding,
motorkuglehane 1
#22h 34d (aktuel position: 0—
100 %)
Tilbagemelding,
motorkuglehane 2
#23h 35d (aktuel position: 0—
100 %)
#21h 33d Anlazgstype -
11 = Servimat
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8 Fejlfinding og fejlfinding
| de felgende tabeller er de fejimeldinger opstillet, som kan vises i Reflex Control-Touch-styringen, og som vedrgrer busmodulet.

ERR-kode Fejimelding Arsag Afhjelpning

29 Kommunikation Komrpunlkat.lon ma sl Kontroller forbindelsen.
samvirkestyring fejlbehaftet

_— . ° Forbindelseskabel defekt . .
34 Kommunikation bundkort fejlbehaeftet . Hovedbundkort defekt Informer Reflex-fabrikskundeservice

Kontroller indstillingsvaerdier.

42 Busmodul Busmodul blev ikke registreret.
Kontroller busmodul.

9 Rbn data med ComTest Pro
> Bemaerk!
Reflex-styringen skal veere tilkoblet.

Du kan downloade softwaren "ComTest Pro" pa www.baseblock.com (sti: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Forbind den anden ende af Sub-D-stikket med en seriel USB-adapter (f.eks. AUOOO2E fra Logilink).
2. Forbind USB-tilslutningen med din pc.
3. RbnComTest Pro p4 din pc.
4, Overfer indstillingerne i step 1 og step 2.
5. Tryk pa knappen "Start".
- Porten skal indstilles korrekt vis Windows-enhedsmanageren, se falgende beskrivelse.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Bemaerk!
Hvis Loop Command er aktiveret, anmodes der om anlaegsvzrdierne i en vedvarende slgjfe.
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Indstil porten via Windows-enhedsmanager:

Hvis der ikke modtages data, skal du kontrollere, om den rigtige port er indstillet.

Klik pa Windows-symbolet pa din computer.

Indtast "enhedsmanager".

Rbn enhedsmanageren.

Den port, der skal indtastes i step 1i ComTest Pro-softwaren, er angivet under porte (COM & LPT).
Kontroller ogsa tilslutningerne!

RARE I

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)
> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

[ | Device Manager — [ x
File Action  View
<« > [ ][ [[?] [ ][]

/\

000804_401_R001

Livsfarlige kvaestelser ved elektrisk stod

Selv om netstikket til spaendingsforsyningen traekkes ud, kan der vaere patrykt en spaending pa 230 V pa dele af bundkortet.
. Afbryd styringen til enheden fuldstaendigt fra spaendingsforsyningen, far afdaekningerne tages af.

. Kontroller, at bundkortet ikke er patrykt spaending.

10 Bortskaffelse 11.2  Overensstemmelse/standarder

Nar produktets levetid er udlgbet, skal det bortskaffes separat fra
usorteret husholdningsaffald.
Aflever produktet et egnet sted til genbrug af elektrisk og elektronisk

hjemmeside.

Overensstemmelseserklaeringer vedrgrende enheden stér pd Reflex'

www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

udstyr. . .
Overhold de galdende love i dit land vedr. genanvendelse eller ﬁltdem‘:’t“’t kan du ogsa skanne QR- ? =i
bortskaffelse af affald. oden:

1 Bilag

11.1  Reflex-fabrikskundeservice

Central fabrikskundeservice

Centralt telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 0

Fabrikskundeservice telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 9505 .

Fax: +49 (0)2382 7060 - 9523 113 Garanti

E-mail: service@reflex.de Garantibetingelser iht. de til enhver tid gaeldende lovbestemmelser.

Teknisk hotline

Spergsmal om vores produkter

Telefonnummer: +49 (0)2382 7069-9546

Mandag til fredag fra klokken 8:00 til klokken 16:30
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1 Henvisninger til bruksanvisningen

Denne bruksanvisningen er et viktig bidrag til sikker og feilfri funksjon av
enheten.

Firmaet Reflex Winkelmann GmbH pétar seg intet ansvar for skader som oppstér
pa grunn av at denne bruksanvisningen ikke er fulgt. | tillegg til denne
bruksanvisningen ma nasjonale regler og bestemmelser i oppstillingslandet
overholdes (forebygging av ulykker, vern av miljget, sikkerhetsmessig og
fagmessig riktig arbeid osv.).

Denne bruksanvisningen beskriver enheten med en grunnutrustning for
avgassing og grensesnitt for valgfri tilleggsutrustning med tilleggsfunksjoner.

Merk!

> Denne anvisningen ma leses grundig og anvendes av enhver som
monterer disse enhetene eller utforer andre arbeider pa enheten.
Bruksanvisningen skal utleveres til eieren av enheten, og
vedkommende skal oppbevare den lett tilgjengelig i naerheten av
enheten.

2 Ansvar og garanti

Enheten er produsert i henhold til den nyeste teknologien og anerkjente
sikkerhetstekniske regler. Likevel kan det ved bruk oppsta fare for liv og helse til
personellet hhv. tredjeperson, samt pavirke anlegget eller materielle verdier.
Det mad ikke gjores endringer f.eks. pa hydraulikken eller gjeres inngrep i
koblingen pa enheten.

Produsentens ansvar og garanti er utelukket ndr feilen kan fares tilbake til en
eller flere av fglgende arsaker:

. Ikke tiltenkt bruk av enheten.

. Feil igangsetting, betjening, vedlikehold, overhaling, reparasjon og
montering av enheten.

Sikkerhetsreglene i denne bruksanvisningen er ikke fulgt.

Enheten har vaert brukt med defekte eller ikke forskriftsmessig monterte
sikkerhetsinnretninger / beskyttelsesinnretninger.

. Vedlikeholds- og inspeksjonsarbeidet har ikke veert utfert til rett tid.

. Bruk av ikke frigitte reserve- og tilbehgrsdeler.

Fagmessig riktig montering og igangsetting av enheten er en forutsetning for
garantikravene.

Merk!
> La Reflex fabrikkundeservice utfare forste gangs igangsetting samt det
arlige vedlikeholdet, % 11.1 "Reflex-fabrikkundeservice", B 142.

3 Sikkerhet
31 Symbolforklaring

3.1 Henvisninger i bruksanvisningen

Folgende henvisninger brukes i bruksanvisningen.

Livsfare/alvorlige helseskader

. Henvisninger i kombinasjon med signalordet "Fare" angir en
umiddelbar fare som forer til dedsfall eller alvorlige (irreversible)
personskader.

A\ ADVARSEL

Alvorlige helseskader
. Henvisninger i kombinasjon med signalordet "Advarsel" angir en fare
som kan fore til dedsfall eller alvorlige (irreversible) personskader.

A\ FORSIKTIG

Helseskader
. Henvisninger i kombinasjon med signalordet "Forsiktig" angir en fare
som kan fore til lette (reversible) personskader.

Materielle skader

. Henvisninger i kombinasjon med signalordet "OBS" angir en situasjon
som kan fore til skader pd selve produktet eller pa gjenstander i
produktets omgivelser.

Merk!
> Dette symbolet i kombinasjon med signalordet "Merk" angir nyttige tips
og anbefalinger for effektiv bruk av produktet.

3.2 Krav til personellet

Montering og drift ma kun utferes av fagpersonell eller personell som har fatt
spesiell oppleering i dette.

Den elektriske tilkoblingen og kablingen av enheten skal uferes av en elektriker
iht. gjeldende nasjonale og lokale forskrifter.

Personlig verneutstyr

Ved alt arbeid pa anlegget skal du bruke foreskrevet personlig verneutstyr, f.eks.
hearselsvern, syebeskyttelse, sikkerhetssko, beskyttelseshjelm, beskyttelsesklzer,
beskyttelseshansker.

Du finner informasjon om det personlige verneutstyret i de nasjonale
forskriftene i det aktuelle brukerlandet.

34 Tiltenkt bruk

Bussmodulen Anybus-CompactCom @ for Modbus-RTU @ er en utvidelsesmodul
som kan monteres i Control Touch-styringen til Reflex-anlegg. Den gjor det
mulig & koble til Control Touch-styringen som slave i et modbus-RTU ®-nett.
Bussmodulen integreres direkte i den tilhgrende pluggplassen i styringens
regulatorkapsling. Master-slave-metoden brukes til dataoverferingen. Pa
modbussiden finnes det et potensialfritt RS-485-grensesnitt. Du trenger en Sub-
D-plugg for a koble til.

000894_001_R001

Reflex Control Touch-styring

Bussmodulen Anybus-CompactCom ® for Modbus-RTU @ skal bare brukes i
Reflex Control Touch-styringer.
All annen bruk av bussmodulen gjelder som ikke tiltenkt bruk.
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Tekniske data

35 Restfarer

Dette apparatet er byttet etter ndvaerende tekniske standarder. Likevel kan
restfarer aldri utelukkes.

Livsfarlige skader pd grunn av stremstet.

Bergring av stremforende komponenter forer til livsfarlige skader.

. Serg for at tilferselen til apparatet er koblet spenningslast og sikret
mot innkobling.

. Serg for at anlegget ikke kan slas pa igjen av andre personer.

. Serg for at kun elektrikere utferer monteringsarbeid pa den elektriske
tilkoblingen til apparatet, og at det gjeres iht. de lokale elektrotekniske
forskriftene.

5 Koble til bussmodulen

Livsfarlige skader pa grunn av stremstet

Pa deler av kretskortet til enheten kan det vare en spenning pa 230 V ogsa

etter at nettstgpslet er tatt ut av spenningsforsyningen.

. For dekslene tas av, ma styringen til enheten kobles fullstendig fra
spenningsforsyningen.

. Kontroller at kretskortet er spenningsfritt.

Livsfarlige skader pa grunn av stremstet

Pa deler av kretskortet til enheten kan det vaere en spenning pa 230 V ogsa

etter at nettstopslet er tatt ut av spenningsforsyningen.

. For dekslene tas av, ma styringen til enheten kobles fullstendig fra
spenningsforsyningen.

. Kontroller at kretskortet er spenningsfritt.

. Arbeid pa og med bussmodulen skal bare utfgres av kvalifisert
fagpersonale.

. Sett bare bussgrensesnitt og bussmoduler i bruk uten tekniske endringer
og i feilfri tilstand.

4 Tekniske data

R3
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— > —>
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D e e

[ — ]

Y [——N—— g &
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e —1
000783_401_R001

Omygivelsesbetingelser: . Driftstemperatur: -5 °C til +55 °C
o Lagringstemperatur: -40 °C til +70 °C
. Kapslingsgrad: tilsvarende Control
Touch

Stremforsyning: Via Control Touch

Grensesnitt Modbus-RTU ©: -« 1,2 kbits/s—57,6 kbits/s

. Tilkobling via 9-pol. Sub-D-kontakt
Adresseinnstilling: Via Control Touch

Bussmodulen integreres i CompactCom-
grensesnittet.

Grensesnitt til styringen:

1. Koble fra spenningen til anlegget som apparatet er montert i.
Kontroller at anlegget er spenningsfritt, og sikre det mot gjeninnkobling.

3. Trekk nettstgpselet til apparatet ut av stremforsyningen, eller sla av
hovedbryteren.

4. Apne den nederste klaffen pé kapslingen, og lasne de fire sekskantskruene
i hjernene.

=

-

5. Fjerndekslet pa kapslingen til styringen.
6.  Sett bussmodulen inn i pluggplassen til Anybus-modulen (8) pa
kretskortet.

000822_401_R001

000792_401_R001

RS-485-tilkobling

RS-485-modul

10-grensesnitt

SD-kort

Innmating 10V

Analogutganger for trykk og ledningsevne

Batterirom

Pluggplass til Anybus-modul
Endemotstander RS-485 (dip-bryter)
Endemotstander RS-485 (dip-bryter)

W io|(NaafnnphlwWwIN|=—

—_
o

OBS

Skader pa enheter
Hvis modulen tas ut eller settes inn pa feil mate, kan grensesnittet bli gdelagt.
. Modulen skal bares tas ut og settes inn i henhold til figurene nedenfor.
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Koble til bussmodulen

Innmontering

—_—
A 000784_401_R001

52 Konfigurere bussmodulen

Livsfarlige skader pa grunn av stremstet

Pa deler av kretskortet til enheten kan det vaere en spenning pa 230 V ogsa

etter at nettstopslet er tatt ut av spenningsforsyningen.

. For dekslene tas av, ma styringen til enheten kobles fullstendig fra
spenningsforsyningen.

. Kontroller at kretskortet er spenningsfritt.

Utmontering

i

000784_402_R001

5.1 Koble til Modbus-RTU @ (Sub-D-plugg)

Livsfarlige skader pa grunn av strgmstat

P& deler av kretskortet til enheten kan det vaere en spenning pa 230 V ogsa

etter at nettstopslet er tatt ut av spenningsforsyningen.

. For dekslene tas av, ma styringen til enheten kobles fullstendig fra
spenningsforsyningen.

. Kontroller at kretskortet er spenningsfritt.

Nedvendig maskinvare til funksjonskontrollen:
. Windows-datamaskin med USB-kontakt
. LogiLink-Sub-D-9-plugg med USB-kontakt

Nedvendig programvare til funksjonskontrollen:
. Master-simulator for Modbus-RTU (for eksempel ComTest Pro)

1. Koble til bussmodulen med en 9-polet Sub-D-plugg (pluggen folger ikke
med leveransen), & 5.3 "Tilordning av es 9-polet Sub-D-plugg”, & 133.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Pluggen folger ikke med leveransen

2. SIa pa styringen igjen.

1. Koble styringens nettstapsel til stramnettet, og sl pa Reflex Control
Touch-styringen.
2. Hovedmenyen vises pa displayet. Klikk pa symbolet «innstillinger».

Variomat

3. Velg «service».

Cﬂﬂﬁgur&thn ‘Z§/7‘
N
Customer =
Service >gn, o~

A

OK
@ 1.8bar

4. Legginn adgangskoden for servicemenyen med piltastene, og bekreft med

«OK».

Servicemeny: |A‘V|A‘A|V|

Senicn manug W
i

Cotg snput

Entor sarvion mana

ok, phoasa|

) =

1,8 bar

> Merk!
Hvis du legger inn feil kode, gar du tilbake til innstillingene.
Andre adgangskoder, % 5.4 "Adgangskoder", B 133.
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5.

Klikk pd «AnyBus-Modul» i servicemenyen. Det gjor du ved & gd nedover

med piltastene.

Settings > Service

X

Merk!

> Alle modbusstasjonene skal ha en entydig adresse for
kommunikasjonens skyld.
Alle modbusadressene kodes i en byte.

Networking > Moduladresse: 1...247
Baudhastigheter: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baud
SD card >
Dataformater: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
AnyBus module >Qx -~ (databits/paritet/stopbits)
\7 53 Tilordning av es 9-polet Sub-D-plugg
Pin Navn Funksjon
2,5 bar 1] 4% 1 GND
2 5V ==
> Merkl For RS-232: koble til pin 2
Hvis det ikke er listet opp noen modul i menyen, ma du kontrollere 3 PMC for RS-485: la sti dpen!
tilkoblingene og om bussmodulen er integrert riktig. 2 -
6.  Hvis det er registrert en bussmodul, kan du stille inn modbusadresse 5 B-Line RS-485 Signal B
(moduladresse), baudhastighet og datoformat i styringen. 6 _
- - 7 Rx Motta RS-232
Settings > Service > AnyBus module X | 3 T Sende RS-232
9 A-Line RS-485 Signal A
(270) Module type Modbus-RTU
5.4 Adgangskoder
(272) Module adress 1 Adgangskode servicemeny:
(273) Baud rate 19200 Service: A v A A v
(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%
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55 Lese av bit-adresser

Du kan bruke bit-adressene til & lese av de enkelte parameterne.
Eksempel: Kontroller om vannmangelbryteren er koblet inn eller ut.

1. Itabell 2 er vannmangelbryteren 132h fort opp under «Digitale innganger».

Ordadresse #19d eller #13h (d = desimaltall; h = heksadesimaltall)
Indeks: 2

Tabell 2: Fglgende data kan hentes:

Navn Ordadresse/registeradresse Ordadresse/registeradresse Bit-adresser
[desimal] [heksadesimal]
Systemtrykk i 1/100 bar (ikke for Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Fylleniva i % (ikke for Servitec / her valgfritt trykk  #17d #11h
pafyllingsrer i 1/100 bar)
Digitale utganger #18d #12h 120h (nulte bit) — pumpe 2 pa

121h (ferste bit) — pumpe 1 pa

122h (andre bit) — overstremningsventil 2 opp
123h (tredje bit) — overstremningsventil 1 opp
124h (fjerde bit) — ettermatingsventil opp
125h (femte bit) — melding: min. niva

126h (sjette bit) — melding: fellesfeil

Digitale innganger #19d #13h 130h (nulte bit) - tilbakemelding pumpe 1
131h (ferste bit) — tilbakemelding pumpe 2
132h (andre bit) — vannmangelbryter
133h (tredje bit) — vannteller

Merk!
> Du mé legge inn desimaltall i ComTest Pro-programvaren. Heksadesimaltall (h) mé konverteres til desimaltall (d), % 5.5.1 "Konvertere tallsystem",
136.

2. Apne ComTest Pro-programvaren, og endre registeret i Step 2 til 19 (= 19d fordi vannmangelbryteren er lagret under ordadresse 19d). Still inn registerantallet p «1»
(#Register) fordi det bare er én parameter som skal leses av.

File Edit View Help
[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %ER??%%‘::UO'
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device | Command |||# Registers || Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 I| 4 M Error Checking
ep Register (O write Single Holding Register E’ |Z 8 show Error Dialog
19 (O Write Holding Register(s) [ 4 16 | ]
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> start | | Stop - resei e | NN |5 e
J Read Registers | Write Registers | Raw Data I Data Log |
oototefzd ][ )L )L JL JL 0 JC JC L I L L [ ][]
017..032:
Step 3 ‘| L 0 JC I JC JE 00 JE 0 0 U I I I |
ossoesl J JL I 0L I JC JC JC 0 0 JL I I JE L]
S | N | NN || N NN N |
esosof | JL J[ ) I JL L JL L JC JL JC I 0 L]
osrooef ) ) L L 0 L L JL JL I I JE JE I ]
vz ) L QL JL 0L JC I Q0 I 0 0 I I L]
UCSES I I NN | | { | N /I |
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> I
000795_401_R001

3. Trykk pd knappen «Start».
Du ser et gulmerket desimaltall i registerhistorikken: 7d
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Koble til bussmodulen

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Konverter desimaltallet 7d til en binerkode, % 5.5.1 "Konvertere tallsystem", B 136.
- Desimaltall 7 gir binzerkode 0111.

Bruk binaerkoden 0111 og indekset til & lese av om vannmangelbryteren er AV eller PA.

- Desimaltall 7 = binarkode

- Parameterindeks:
—  Leseretning:

P& posisjonen for nummerering 2 (andre bit, tabell 2) finner du bit-verdi 1.

- 1=PA
= Vannmangelbryteren er PA!

1 1
1 1
2 1

Indeksen finner du i tabell 2, & 5.5 "Lese av bit-adresser", B 134.
For & lese av binaerkoden, & 5.5.2 "Lese av binaerkode", 2 136.

(bit-nummerering fra hayre til venstre)
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5.5.1 Konvertere tallsystem 55.2  Leseav binarkode

For & konvertere ett tallsystem til et annet tallsystem (for eksempel desimaltall til Du kan bruke indeksen til & se hvilken bit i binaerkoden du ma ta hensyn til.
heksadesimaltall) trenger du ferst en kalkulator for programmerere. Indeksen finner du i tabell 2, & 5.5 "Lese av bit-adresser", B 134.

Hvis du bruker en Windows-PC, kan du velge kalkulatoren under «Start».

1. Endre kalkulatoren til <Programmerer» i menyen. Bit-adresse vannmangelbryter: 132h

. 13 = ordadresse (heksadesimaltall)
Calculator [] X « 2=indeks

Indeks 2 betyr at biten pa nummereringsposisjon 2 angir status for parameteren.

Det finnes to forskjellige statuser:

+ 1=PA
Calculator + 0=AV
T O 1. Nummerer binaerkoden fra hgyre til venstre.

2. Begynn nummereringen med 0:
() scientific M 0-1-2-3.
</~ Programmer . Desimaltall 7=binzrkode 0 1 1 1
= ik Pt
Date Calculation .

. Parameterindeks: 32 1 0

Converter : . Leseretning < (bit-
nummerering fra hgyre til venstre)

< Currency X

] Volume ] + P& posisjonen for nummerering 2 finner du bit-verdi 1.
D Length + fesult(;t:1 \1/a11rl1)r:1::2rgelébryteren er PAI

© Weight and Mass = o011 bryter i

() Info -

2. Tallsystemet som er valgt, vises med en bld strek.
- heksadesimalt (HEX)
—  desimalt (DEC)
—  oktalt (OCT)
- binaert (BIN)

w

Legg inn en verdi.
4. Verdien konverteres til de andre tallsystemene.
For eksempel 13 h (heksadesimaltall) = 19 d (desimaltall).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13
DEC 19
OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =
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6
6.1

Folgende funksjon klargjeres til dataoverfering:

Overfarte data
Data fra Modbus @ til styringen

Modbus- Navn

funksjonskode

16 (10h) Write multiple
registers

Folgende data kan sendes:

Ordadresse  Ordadresse Navn

heksadesimal desimal

0000h 0000d Aktivere pumper
(bare mulig i
driftsmodus
«automatisk»!)

0001h 0001d Aktivere ventiler
(bare mulig i
driftsmodus
«automatisk»!)

0002h 0002d
PO

0003h 0003d Koble om
driftsmodus

>

Merk!

Adressering

Ordadresse/registeradresse
[desimal]

Bit-adresser

Bit 0 = pumpe/kompressor 1
PA
Bit 1 = pumpe/kompressor 1
AV
Bit 2 = pumpe/kompressor 2
PA
Bit 3 = pumpe/kompressor 2

Hvis verken biten for a sla pa
eller biten for a sla av en
pumpe er satt, kobles
pumpen bare av
styringsprosessen.

Bit 0 = ettermatingsventil

OPP

Bit 1 = ettermatingsventil

IGJEN

Bit 2 = overstremmer 1 OPP

. Servitec med 2x2 W-
KH: PV opp

Bit 3 = overstremmer 1

IGJEN

. Servitec med 2x2 W-
KH: PV igjen

Bit 4 = overstremmer 2 OPP

. Servimat: omkobling
sproyteror

. Servitec med 2x2 W-
KH: CD igjen

Bit 5 = overstremmer 2

IGJEN

. Servimat: omkobling
beholder

. Servitec med 2x2-W-
KH: CD opp

Bit 6 = ventil MKH-2 OPP

(bare Servimat)

Bit 7 = ventil MKH 2 IGJEN

(bare Servimat)

Hvis verken biten for a dpne
eller biten for & stenge en
ventil er satt, kobles ventilen
bare av styringsprosessen.

Trykkspesifikasjon for Trykkverdi for <P0» i 1/10

bar

Hvis verdien «=» overfares
her, endres ikke den aktuelle
innstillingen i styringen.

Bit 0 = driftsmodus >
STOPP

Bit1 = driftsmodus >
AUTOMATISK

Fjernstyring via Modbus-master er bare mulig nar dette er frigjort i
Touch-styringen, & 5.4 "Adgangskoder", B 133 (innstillinger > service

> konfigurasjon (211)).

6.2 Data fra styringen til Modbus ® (lese driftsdata)

Felgende funksjoner klargjeres til henting av data

Modbus- Navn Adressering

funksjonskode

2 Read discret inputs Bit-adresse

3 Read multiple registers (fra Ordadresse
adr.100h > #=1)

4 Read input registers (fra adr. Ordadresse
000h > #=0)

Tabellene nedenfor viser overfgrte data for de forskjellige anleggene med
Control Touch-styring:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Egenskaper og tilvalg:

. “1=bare for tilvalget ledeevneovervikning

6.2.1 Overforte data for Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Ordadresse

Ordadresse Navn Bit-adresser

heksadesimal desimal
Systemtrykk i

e fed 1/100 bar

#11h 17d Fylleniva i %

120h: Kompressor 2 eller
pumpe 2 pa

121h: Kompressor 1 eller
pumpe 1 pd

122h: Overstrgmningsventil 2
opp

123h: Overstrgmningsventil 1
opp

124h: Ettermatingsventil opp
125h: Melding min. niva
126h: Melding fellesfeil (1=
0K)

127h: Melding: ettermatingsfeil
(bare for CT-MK200)

130h: Tilbakemelding pumpe 1
131h: Tilbakemelding pumpe 2
132h: Vannmangelbryter

133h: Vannteller

134h: Digitalinngang DE5 (bare
for CT-MK200)

135h: Digitalinngang DE6 (bare
for CT-MK200)

136h: Digitalinngang DE7 (bare
for CT-MK200)

140h: Feil utvidelsesmodul
(tilvalg)

141h: EEPROM defekt

142h: Underspenning

143h: Min. trykk underskredet
144h: Vannmangel 1

145h: Feil pa pumpe 1

146h: Feil pd kompressor 1
147h: Feil pa pumpe 2

148h: Feil pa kompressor 2
149h: Feil pa trykkmaling
14Ah: Feil pa nivamaling

14Bh: mer enn 4 timer i STOPP-
modus

14Eh:
Sammenligningsparameter feil
(hovedkort)

14Fh: Feil pd kommunikasjon
(tilkobling)

#12h 18d Digitale utganger

#13h 19d Digitale innganger

#14h 20d Feilmeldinger 1
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Ordadresse  Ordadresse . Ordadresse  Ordadresse -
. . Navn Bit-adresser . . Navn Bit-adresser
heksadesimal desimal heksadesimal desimal
150h: Feil hovedkort Anleggstype
151h: Feil digital giverspenning 1 = Variomat
152h: Feil analog il EL 2=VariomatGiga
giverspenning 3 = Reflexomat
#15h 21d Feilmeldinger 2 ;th: Fet'.'l‘-‘{"’e“pe"“'“g Tilbakemelding,
- ev.en _' . . #22h 344 motorkuleventil 1~
154h: Fel_l giverspenning (aktuell posisjon: 0—
kuleventil 2 100 %)
155h: Feil lask — trykk - -
156h: Feil lask — niv Tilbakemelding,
#23h 354 motorkuleventil2
170h: — (aktuell posisjon: 0—
171h: Maks. niva overskredet 100 %)
! 72h:kPuanedriftstid Programvareversjon
R L #25h 37d for bussmodulen -
173h: Ettermatingstid 217=V2.17)
overskredet
174h: Ettermati ki
overskreg értna ngssyicuser 6.2.2  Overfarte data for Servitec
175h: Maksimumstrykk Denne tabellen inneholder overforte data for felgende anleggstyper:
overskredet ; «  Servitec Magcontrol
#17h 23d Advarsler 1 176h: Ettermatingsmengde . Servitec Levelcontrol
overskredet
17Ah: Ettermatingsventil ikke Ordadresse  Ordadresse :
tett . . Navn Bit-adresser
. heksadesimal desimal
17Bh: Spenningsbrudd :
17Ch: Feil pa nullinnstilling Systemtrykki
17Dh: Feil pa parameter #10h 16d 1/109 bar (ikkefor
. Servitec
17Eh: Maksimal
X Levelcontrol!)
ettermatingsmengde
overskredet #11h 17d Fyllenivd i 1/100 bar -
17Fh: Oppfordring til 120h: —
il Gl 121h: Pumpe 1 pd
180h: Bytt batteri 122h: Overstrgmningsventil 2
181h: Avherding, bytt patron opp
Aish = (L T 182h: Kontroller datalogger 123h: Overstrgmningsventil 1
183h: Kontroller bussmodul #12h 18d Digitale utganger ~ opp
190h: Utvidelsesmodul, 124hf Ettermatingsventil opp
melding digitalinngang 1 125h: - _ )
191h: Utvidelsesmodul, 126h: Melding fellesfeil (1=
melding digitalinngang 2 OK)
192h: Utvidelsesmodul, 127h: —
melding digitalinngang 3 130h: Tilbakemelding pumpe 1
193h: Utvidelsesmodul 131h: ---
#19h 25d Advarsler 3 S ! igitale i
melding digitalinngang 4 el L Digitale Innganger ., Vannmangelbryter
194h: Utvidelsesmodul, 133h: Vannteller
melding digitalinngang 5 b Feil utvidel dul
195h: Utvidelsesmodul, gt‘iflo I F)e' iRl Esfmealt
melding digitalinngang 6 'Vﬁ.g defek
196h: Utvidelsesmodul, 141 : EEPROM de .e t
melding digitalutgang 6 142h: Underspenning
Drifistl 143h: Min. trykk underskredet
riftstimer
144h: Vannmangel 1
#1Ah (H) 26d(H)  Kompressor Teller 145h: Feil pa pu?npe 1
#1Bh (L) 27d (L) pumpe 1 (32 bit- 146h:
verdi) :
o 147h: —
Driftstimer #14h 20d Feilmeldinger 1 148h: ---
#1Ch (H) 28d(H)  Kompressor2eller 149h: Feil p4 trykkmaling
#1Dh (L) 29d (L) pumpe 2 (32 bit- 14Ah: —
ity 14Bh: mer enn 4 timer i STOPP-
Samlet sum modus
#1Eh (H) 30d (H) Vanntelleriliter 14Eh:
#1Fh (L) 31d (L) (valgfritt) (32 bit- Sammenligningsparameter feil
verdi) (hovedkort)
200h 11.1Fh: F.eil pa kommunikasjon
. (tilkobling)
0= Ingen forbindelse mellom
Status for .
#20h 32d bussmodul og styring
bussmodulen )
1 = Forbindelse mellom
bussmodul og styring OK
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Ordadresse
heksadesimal desimal

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

Ordadresse

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Navn

Feilmeldinger 2

Advarsler 1

Advarsler 2

Advarsler 3

Driftstimer
Pumpe 1 (32 bit-
verdi)
Driftstimer
Pumpe 2 (32 bit-
verdi)

Samlet sum
Vannteller i liter
(valgfritt) (32 bit-
verdi)

Status for
bussmodulen

Bit-adresser

150h: Feil hovedkort
151h: Feil digital
giverspenning

152h: Feil analog
giverspenning

153h: Feil giverspenning
kuleventil 1

154h: Feil giverspenning
kuleventil 2

155h: Feil lask — trykk
156h: ---

15Ah: ---

170h: -

171h: -

172h: Pumpedriftstid
overskredet

173h: Ettermatingstid
overskredet

174h: Ettermatingssykluser
overskredet

175h: Maksimumstrykk
overskredet

176h: Ettermatingsmengde
overskredet

17Ah: Ettermatingsventil ikke
tett

17Bh: Spenningsbrudd
17Ch: ---

17Dh: Feil pa parameter
17Eh: Maksimal
ettermatingsmengde
overskredet

17Fh: Oppfordring til
vedlikehold

180h: Bytt batteri

181h: Avherding, bytt patron
182h: Kontroller datalogger
183h: Kontroller bussmodul
184h: -

185h: ---

190h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 1
191h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 2
192h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 3
193h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 4
194h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 5
195h: Utvidelsesmodul,
melding digitalinngang 6
196h: Utvidelsesmodul,
melding digitalutgang 6

200h

0 =Ingen forbindelse mellom
bussmodul og styring

1 = Forbindelse mellom
bussmodul og styring OK

Ordadresse

#22h

#23h

#21h

#26h

#25h

Ordadresse
heksadesimal desimal

34d

35d

33d

38d

37d

Navn

Tilbakemelding,
motorkuleventil 1
(aktuell posisjon: 0—
100 %)

Tilbakemelding,
motorkuleventil 2
(aktuell posisjon: 0—
100 %)

Anleggstype
4 = Servitec
Magcontrol
5 = Servitec
Levelcontrol

Ledningsevne
(ps/cm)

(bare med tilvalget
«ledeevneover-
vakning»)
Programvareversjon
for bussmodulen
(217=V2.17)

6.2.3 Overferte data for Servimat

Ordadresse

#10h

#11h

#12h

#13h

#14h

Ordadresse
heksadesimal desimal

16d

17d

18d

19d

20d

Navn

Systemtrykk i
1/100 bar

Fyllenivd i 1/100 bar

Digitale utganger

Digitale innganger

Feilmeldinger 1

Bit-adresser

Bit-adresser

120h: Kompressor 2 eller
pumpe 2 pd

121h: Kompressor 1 eller
pumpe 1 pd

122h: Overstrgmningsventil 2
opp

123h: Overstrgmningsventil 1
opp

124h: Ettermatingsventil opp
125h: Melding min. niva
126h: Melding fellesfeil (1=
0K)

130h: Tilbakemelding pumpe 1
131h: Tilbakemelding pumpe 2
132h: Vannmangelbryter

133h: Vannteller

140h: Feil utvidelsesmodul
(tilvalg)

141h: EEPROM defekt

142h: Underspenning

143h: Min. trykk underskredet
144h: Vannmangel 1

145h: Feil pd pumpe 1

146h: Feil pa kompressor 1
147h: Feil pd pumpe 2

148h: Feil pd kompressor 2
149h: Feil pa trykkmaling
14Ah: Feil pa nivdmaling

14Bh: mer enn 4 timer i STOPP-
modus

14Eh:
Sammenligningsparameter feil
(hovedkort)

14Fh: Feil pa kommunikasjon
(tilkobling)
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Ordadresse

Ordadresse
heksadesimal desimal

Navn

Bit-adresser

150h: Feil hovedkort
151h: Feil digital

Ordadresse

Ordadresse
heksadesimal desimal

Navn Bit-adresser

Tilbakemelding,
motorkuleventil 1

; . #22h 34d v =
giverspenning (aktuell posisjon: 0—
152h: Feil analog 100 %)
giverspenning Tilbakemelding,
#15h 21d Feilmeldinger 2 153h: Feil giverspenning P 354 motorkuleventil2
kuleventil 1 (aktuell posisjon: 0—
154h: Feil giverspenning 100 %)
kuleventil 2 Anleggstype
155h: Feil lask — trykk #21h 33d 11 = Servimat -
156h: Feil lask — niva
e Ledningsevne
T (ns/cm)
171 h: Maks. nlvla ov.erskredet #26h 38d (bare med tilvalget -
172h: Pumpedriftstid e el
overskredet vakning») *
173h: Ettermatingstid .
v el Programvareversjon
174h: Ettermatingssykluser #25h 37d for bussmodulen
overskredet (217=V2.17)
175h: Maksimumstrykk
overskredet 7 Diagnose
176h: Ettermatingsmengde
#17h 23d Advarsler 1 Sy gemeng Modulen inneholder to lysdioder som du kan bruke til & lese av modulens
17Ah: Ettermatingsventil ikke driftstilstand. Lysdiodene sitter til hoyre og venstre for den 9-polede Sub-D-
tett pluggen.
17Bh: Spenningsbrudd
17Ch: Feil pa nullinnstilling 1
17Dh: Feil pa parameter
17Eh: Maksimal I
ettermatingsmengde \_\
overskredet .
17Fh: Oppfordring til
vedlikehold
180h: Bytt batteri
181h: Avherding, bytt patron
#18h 24d Advarsler 2 182h: Kontroller datalogger — -
183h: Kontroller bussmodul
184h: -- e ~ ‘ l - /
190h: Utvidelsesmodul, 000799_401_R001
melding digitalinngang 1 - -
L
191h: Utvidelsesmodul, il BB -
melding digitalinngang 2 LED 1 Sett bakfra til venstre for modbuspluggen
192h: Utvidelsesmodul - AV=ingen spenning eller ingen kommunikasjon
melding digitalinngang 3 - GUL = kommunikasjon aktiv
- Utvi - R@D =forstyrrelse detektert
#19h 25d Advarsler 3 LB e oY
melding digitalinngang 4 LED2 Sett bakfra til hayre for modbuspluggen
194h: Utvidelsesmodul, - AV=uten spenning eller ikke initialisert
melding digitalinngang 5 - GR@NN = modul initialisert, ingen forstyrrelse
195h: Utvidelsesmodul, - ROD =feil detektert
melding digitalinngang 6
196h: Utvidelsesmodul,
melding digitalutgang 6
Driftstimer
#1Ah (H) 26d (H)  Kompressor 1eller
#1Bh (L) 27d (L) pumpe 1 (32 bit-
verdi)
Driftstimer
#1Ch (H) 28d (H)  Kompressor2eller
#1Dh (L) 29d (L) pumpe 2 (32 bit-
verdi)
Samlet sum
#1Eh (H) 30d(H)  Vanntelleriliter
#1Fh (L) 31d (L) (valgfritt) (32 bit-
verdi)
200h
0= Ingen forbindelse mellom
#20h 32d EAEi bussmodul og styring
bussmodulen .
1 = Forbindelse mellom
bussmodul og styring OK
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8 Feilsgking og feilretting

| tabellen nedenfor ser du feilmeldinger som kan vises Reflex Control Touch-styringen og gjelder bussmodulen.

ERR-kode Feilmelding ARrsak Utbedring
29 Kommunikasjon Kommunlkas!onsfell master-slave Al Kontroller forbindelsen.
sammenkoblingsstyring
34 Kommunikasjonsfeil hovedkort ELIEEA Informer Reflex fabrikkundeservice
Hovedkort defekt
42 Bussmodul Bussmodulen ble ikke registrert. e AR LTS LU

Kontroller bussmodulen.

9 Apne data med ComTest Pro
> Merk!
Reflex-styringen ma vaere slatt pa.

Du kan laste ned programvaren «ComTest Pro» fra www.baseblock.com (bane: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Koble den andre enden av Sub-D-pluggen med en seriell USB-adapter (f.eks. AUOOO2E fra Logilink).
2. Koble USB-kontakten til PC-en.
3. Apne ComTest Pro pa PC-en.
4. Overferinnstillingene i Step 1 og Step 2.
5. Trykk pa knappen «Start».
- Porten ma stilles inn riktig med Windows enhetsbehandling, se beskrivelsen nedenfor.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port Baud Rate| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %I;?I'rgﬂéiiktrol
Comb lv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
(USREE I | N N | | N
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Merk!
Nar Loop Command er aktivert, foresparres anleggsverdiene i en permanent sloyfe.
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Stille inn port med Windows enhetsbehandling:

Hvis du ikke mottar noen data, ma du kontrollere om riktig port er stilt inn.
Klikk pd Windows-symbolet pa datamaskinen.

Skriv inn «enhetsbehandling».

Rpne enhetsbehandlingen.

nHAwWwN =

Kontroller ogsa tilkoblingene!

Under «Porter (COM og LPT)» finner du den porten du mé legge inn i Step 1 for ComTest Pro-programvaren.

v JUSER

> || Batteries
~ [ | Ports (COM & LPT)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

[ | Device Manager — [ x
File Action  View
<« > [ ][ [[?] [ ][]

/\

000804_401_R001

Livsfarlige skader pa grunn av stramstot

P4 deler av kretskortet il enheten kan det vaere en spenning pa 230 V 0gsa etter at nettstgpslet er tatt ut av spenningsforsyningen.
. For dekslene tas av, ma styringen til enheten kobles fullstendig fra spenningsforsyningen.

. Kontroller at kretskortet er spenningsfritt.

10 Avfallshandtering

Nar produktets levetid er utlgpt, md du levere produktet til
kildesortert avfallsbehandling og ikke kaste det med
husholdningsavfallet.

Lever produktet til egnet mottak for resirkulering av elektrisk og
elektronisk avfall.

Ta hensyn til gjeldende nasjonal lovgivning om avfallsbehandling.

1 Tillegg
111 Reflex-fabrikkundeservice

Sentral fabrikkundeservice

Sentralt telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 0
Fabrikkundeservice telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 9505
Faks: +49 (0)2382 7069 - 9523

E-post: service@reflex.de

Teknisk stotte

For spgrsmal om produktene vare
Telefonnummer: +49 (0)2382 7069-9546
Mandag til fredag fra kl. 08:00 til 16:30

11.2  Samsvar/standarder

Enhetens samsvarserklaering er tilgjengelig pa hjemmesiden til Reflex.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Alternativt kan du skanne QR-koden:

11.3  Garanti

Respektive aktuelle garantibestemmelser gjelder.
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1 Anvisningar till driftsinstruktionerna

Dessa driftsinstruktioner ar en viktig hjélp for saker och felfri anvandning av
enheten.

Reflex Winkelmann GmbH tar inget ansvar for skador som uppstar pé grund av
att dessa driftsinstruktioner inte har foljts. Forutom dessa driftsinstruktioner ska
nationella lagregler och bestammelser i uppstallningslandet iakttas
(olycksprevention, miljoskydd, sékerhets- och fackmassigt arbete o0.s.v.).

Dessa driftsinstruktioner beskriver enheten med en grundutrustning samt
granssnitt for en tillvalsutrustning med extra funktioner.

> Observera!

Dessa instruktioner ska ldsas fore anvandningen och tillimpas av varje
person som monterar dessa enheter eller utfor andra arbeten pa dem.
Instruktionerna ska dverlamnas till enhetens driftsansvarige, som ska
forvara dem latt atkomliga i ndrheten av enheten.

2 Ansvar och garanti

Enheten dr konstruerad enligt aktuell teknisk niva och vedertagna
sakerhetstekniska regler. Trots detta kan risker uppsta for liv och lem for personal
eller utomstaende under anvandningen, samt medfora negativ inverkan pa
anldggningen eller pa materiella varden.

Inga fordndringar, som till exempel pa hydrauliken eller ingrepp i
sammankopplingen pa enheten far foretas.

Tillverkarens ansvar och garantier géller inte om problemet kan harledas till en
eller flera av féljande orsaker:

Icke andamalsenlig anvéndning av enheten.

Osakkunnig idrifttagning, mandvrering, service, underhall, reparation eller
montering av enheten.

Rsidosittande av sdkerhetsanvisningarna i dessa driftsinstruktioner.
Manovrering av enheten med defekta eller icke vederbérligen anbringade
sakerhetsdon/sékerhetsanordningar.

Ej inom utsatt tid utforda service- och inspektionsarbeten.

Anvéndning av ej godkdnda reservdelar och tillbehér.

En fackmdssig montering och idrifttagning av enheten &r en forutsattning for
garantiansprak.

> Observera!
Lat Reflex kundtjénst genomfora den forsta idrifttagningen och den
arliga servicen, ® 11.1 "Reflex kundtjénst”, B 156.

3 Sakerhet

31 Symbolférklaring

3.11 Anvisningar i driftsinstruktionerna

Féljande hanvisningar anvands i driftsinstruktionerna.

A FARA

Livsfara/allvarliga skador pd hélsa

. Hanvisningen tillsammans med signalordet "Fara" utmarker en
omedelbart hotande fara som leder till doden eller allvarliga
(irreversibla) kroppsskador.

A VARNING

Allvarliga skador pa hélsa

. Hanvisningen tillsammans med signalordet "Varning" utmarker en
hotande fara som kan leda till doden eller allvarliga (irreversibla)
kroppsskador.

A\ FORSIKTIGHET

Skador pa hélsa

. Hanvisningen tillsammans med signalordet "Forsiktighet" utmarker en
fara som kan leda till latta (reversibla) kroppsskador.

SE UPP

Sakskador

. Hanvisningen tillsammans med signalordet "Se upp" utmarker en
situation som kan leda till skador pa sjélva produkten eller pa foremal i
dess omgivning.

> Observeral
Den hédr symbolen tillsammans med signalordet "Observera" utmarker
anvandbara tips och forslag for effektiv anvandning av produkten.

3.2 Krav pa personalen

Montering och drift far endast genomforas av fackpersonal eller sarskilt
instruerad personal.

Enhetens elanslutning och kabeldragning ska utforas av en elektriker i enlighet
med nationella och lokala bestémmelser.

33 Personlig skyddsutrustning

®O00@00

Anvand foreskriven personlig skyddsutrustning vid allt arbete pa anléaggningen,
t.ex. horselskydd, 6gonskydd, skyddsskor, skyddshjalm, skyddskladsel,
skyddshandskar.

Uppgifter om personlig skyddsutrustning finns i en nationella bestdmmelserna i
respektive land dar drift ager rum.

34 Avsedd anvindning

Bussmodulen Anybus-CompactCom @ till Modbus-RTU ® &r en
utvidgningsmodul som kan monteras i Control Touch-styrningar i Reflex-
anldggningar. Den gor det mdjligt att ansluta Control-Touch-styrningen som slav
till ett Modbus-RTU ®-nat.

Bussmodulen integreras direkt i den avsedda insticksplatsen i styrningens
regleringshus. For datadverforingen anvands master-slav-metoden. P& Modbus-
sidan finns ett potentialfritt RS-485-grdnssnitt. For att ansluta kravs en Sub-D-
kontakt.

000894_001_R001

Reflex Control-Touch-styrning

Bussmodulen Anybus-CompactCom @ till Modbus-RTU @ far endast anvandas i
Reflex Control-Touch-styrningar.
All annan anvéndning av bussmodulen betraktas som icke avsedd.
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Tekniska data

35 Restrisker

Denna apparat har tillverkats i enlighet med teknikens aktuella niva. Trots detta
kan restrisker aldrig uteslutas.

Risk for livsfarliga personskador pga. elstot.

Risk for livsfarliga personskador vid kontakt med stromférande delar.

. Se till sa att matningen till enheten ar spanningslos och sakrad mot
aterinkoppling.

. Se till sa att obehoriga inte kan sla pa anldggningen.

. Se till sa att monteringsarbeten pa enhetens elanslutning bara utfors
av behorig elektriker enligt gallande lokala elektrotekniska foreskrifter.

5 Ansluta bussmodulen

Livsfarliga skador genom elektrisk stét

Aven om nitkontakten har dragits ut fran spanningsforsorjningen kan en

spanning pa 230V ligga pa delar av enhetens kretskort.

. Koppla frén enhetens styrning fullstandigt fran spanningsforsorjningen
innan skyddsplatarna tas av.

. Kontrollera att kretskortet &r spanningslost.

Livsfarliga skador genom elektrisk stét

Aven om nitkontakten har dragits ut fran spanningsforsorjningen kan en

spanning pa 230 V ligga pa delar av enhetens kretskort.

. Koppla frdn enhetens styrning fullstandigt fran spanningsférsorjningen
innan skyddsplatarna tas av.

. Kontrollera att kretskortet dr spanningslost.

. Endast kvalificerad fackpersonal far arbeta vid och med bussmodulen.
. Ta endast bussgranssnitten och bussmodulerna i drift om de ar i tekniskt
ofdrandrat och felfritt tillstand.

4 Tekniska data

R3

50,1

_'=, - 421 48

000783_401_R001

Omgivningsvillkor: o Drifttemperatur: -5 °C till +55 °C
. Lagertemperatur: -40 °C till +70 °C
. Kapslingsklass: motsvarande Control
Touch
Spanningsforsorjning: Via Control Touch

Granssnitt Modbus-RTU ®: . 1,2 kbit/s — 57,6 kbit/s
. Anslutning via 9-pol. Sub-D-uttag

Adressinstallning: Via Control Touch

Granssnitt till styrning: Bussmodulen integreras i CompactCom-

granssnittet.

1. Goranldggningen dar enheten ar monterad spanningsfri.

2. Kontrollera att anldaggningen ar spanningsfri och sékra den mot
aterinkoppling.

3. Tabort enhetens natkontakt fran spanningsforsorjningen eller stang av
huvudbrytaren.

4. Oppna den nedre luckan pa huset och lossa de fyra sexkantsskruvarna i
hornen.

=

-

5. Tabort styrningens huslock.
6.  Sattin bussmodulen i Anybus-modulens insticksplats (8) pa kretskortet.

000822_401_R001

000792_401_R001

RS-485 natverk

RS-485 modul

10-grénssnitt

SD-kort

10 V-pafyllning

Analoga utgangar for tryck och ledningsférmaga
Batterifack

Anybus-modul insticksplats

Slutmotstand RS-485 (DIP-kontakter)
Slutmotstand RS-485 (DIP-kontakter)

W io|(NaafnnphlwWwIN|=—

—_
o

OBS

Skador pa utrustningen
Att satta in eller ta ut modulen felaktigt kan leda till att granssnittet forstors.
. Satt endast in och ta ut modulen sa som visas pa foljande bild.
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Ansluta bussmodulen

Sittain 5.2 Konfigurera bussmodul

o Livsfarliga skador genom elektrisk stét

Aven om nitkontakten har dragits ut fran spanningsforsorjningen kan en

spanning pa 230 V ligga pa delar av enhetens kretskort.

. Koppla frdn enhetens styrning fullstandigt fran spanningsférsorjningen
innan skyddsplatarna tas av.

. Kontrollera att kretskortet dr spanningslost.

1. Séttin styrningens natkontakt i stromnétet och sétt pa Reflex Control-
Touch-styrningen.
2. Padisplayen 6ppnas huvudmenyn. Klicka pa symbolen “Instéliningar".

Variomat

rem— @
A 000784_401_R001

e 3. Valj"Service”.
(% Configuration 7
A s
Customer =
‘ Service >gn, o~
-+ 000784_402_R001 \J
5.1 Ansluta Modbus-RTU @ (Sub-D-kontakt) OK

@ b

Livsfarliga skador genom elektrisk stot
Aven om nitkontakten har dragits ut frdn spanningsférsorjningen kan en

spanning pa 230 V ligga pé delar av enhetens kretskort. 4. Ange dtkomstkoden till servicemenyn med pilknapparna och bekrafta med
. Koppla fran enhetens styrning fullstandigt fran spanningsférsorjningen "0K".
innan skyddsplatarna tas av. . -
+ Kontrollera att kretskortet dr spanningslost. Servicemeny: | A ‘ v | A ‘ A | v |
Hardvara som behovs till funktionskontrollen: LINET ﬁ el
. Windows-dator med USB-anslutning £
Coto
. LogiLink-Sub-D-9-kontakt med USB-anslutning m
Entor sarvion mana
ok, phoasa|

Mjukvara som behdvs till funktionskontrollen:
. Master-Simulator till Modbus-RTU (t.ex. ComTest Pro)

1. Anslut bussmodulen med en 9-polig Sub-D-kontakt (kontakten ingar inte i
leveransomfanget), % 5.3 "Den 9-poliga Sub-D-kontaktens beldggning",
147.

N

) =

1,8 bar

H:T;Tgﬂ ofofolof

456 78910

i Obs!
EEEEE Om du anger fel kod kommer du tillbaka till instéllningarna.

151617 1819202122 Fler tkomstkoder, & 5.4 "Atkomstkoder", B 147.

000793_401_R001

*Kontakt ingdr inte i leveransomfattningen

2. Séttpa styrningen igen.
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5.

Klicka i servicemenyn pa "AnyBus-modul”. For att gora det maste du

navigera nedat med pilknapparna.

Settings > Service

Networking >

X

6.

SD card >
AnyBus module >Qx -~
2,5 bar ] 4%
Obs!

Om det inte star ndgon modul angiven i listan ska du kontrollera

anslutningarna och om bussmodulen &r korrekt integrerad.

Nér en bussmodul har registrerat ska du stélla in Modbus-adress
(moduladress), baudrate och dataformat i styrningen.

Settings > Service > AnyBus module

X

(270) Module type Modbus-RTU

(272) Module adress 1

(273) Baud rate 19200

(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%

Obs!
> Varje Modbus-station maste ha en entydig adress for

kommunikationen.

Varje Modbus-adress kodas i en byte.

Moduladress: 1...

Baudrater:

Dataformat:

4800, 9600, 19200, 38400, 57600 Baud

(databits / paritet / stopbits)

53 Den 9-poliga Sub-D-kontaktens beldggning

8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1

Pin Beteckning Funktion
1 GND
2 5V -
Vid RS-232: Anslut med pin 2
3 PMC Vid RS-485: Lamna 6ppen!
4 - —
5 B-Line RS-485 signal B
6 - _—
7 Rx RS-232 ta emot
8 Tx RS-232 skicka
9 A-Line RS-485 signal A

5.4 Atkomstkoder

Atkomstkod servicemeny:

Service:
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55 Ldsa av bit-adresser

Med hjélp av bit-adresserna kan du ldsa av respektive parameter.
Exempel: Kontrollera om torrgdngsskyddet ér till- eller frankopplat.

1. Itabell 2 star torrgangsskyddet listat som 132h under “Digitalingangar”.

Ordadress #19d eller #13h (d = decimaltal; h = hexadecimaltal)
Index: 2

Tabell 2: Det gar att 6ppna foljande data:

Beteckning Ordadress / Ordadress / Bitadresser
registeradress registeradress
[decimal] [hexadecimal]
Systemtryck i 1/100 bar (inte for Servitec #16d #10h
Levelcontrol)
Péfyliningsniva i % (inte for Servitec / hér valbart #17d #11h
tryck pafyliningsror i 1/100 bar)
Digitala utgéngar #18d #12h 120h (noll-bit) — pump 2 pa

121h (forsta bit) — pump 1 pa

122h (andra bit) — dverstromningsventil 2 6ppen
123h (tredje bit) — 6verstromningsventil 1 6ppen
124h (fjarde bit) — eftermatningsventil 6ppen
125h (femte bit) — meddelande: min. niva

126h (sjatte bit) - meddelande: summafel

Digitala ingdngar #19d #13h 130h (noll-bit) - kvittering pump 1
131h (forsta bit) — kvittering pump 2
132h (andra bit) - torrgéngsskydd
133h (tredje bit) — vattenmatare

Obs!
> | programmet ComTest Pro &r det nddvéndigt att ange decimalsiffror. Hexadecimaltal (h) méste raknas om till decimaltal (d), % 5.5.1 "Rékna om
talsystem", B 150.

2. Oppna mjukvaran ComTest Pro och dndra registret i Steg 2 till 19 (= 19d, eftersom torrgdngsskyddet &r sparat pa ordadressen 19d). Stéll antalet i registret pa "1”
(#Register) eftersom det bara ar en parameter som ska lasas av.

File Edit View Help

[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %iﬁ?%ﬁ‘trol
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 ] Reverse CRC
Device | Command ||[# Registers ||| Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) ' I| 4 {4 Error Checking
S i
P Register O Write Single Holding Register E’ E {4 Show Error Dialog
19 O Write Holding Register(s) | 4 ,TI IE
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> Start Stop ~ Rosel S .

J Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |

corowefzd | | ][ I I I L QL L L JL I WL L[|
owoszl || I L JL_JL JL JL 0L I I JL L L L[|
i | I N NN Y |
acc0ee] ) ) L L L L L JL JL I JL L L L [ ]
oesosol I ) I JL L 0 0 I I JC JL L L L[]
|
|
|

Step 3

osose] | N I I I I 0 W JC I JL L I L
AL I | N (| A | | | N |
merzs|  JL L JL JL JL I JC 0 0 JC E 0 e

U Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. Klicka pa "Start”".
Du ser ett gulmarkerat decimaltal i Read Registers: 7d
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Ansluta bussmodulen

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Omvandla decimaltalet 7d till bindr kod, & 5.5.1 "Rakna om talsystem", B 150.
- Decimaltalet 7 ger den bindra koden 0111.

Las med hjalp av den binira koden 0111 och indexet av om torrgangsskyddet &r PA eller AV.

- Decimaltal 7 = bindr kod

- Parameterindex:
- Lésriktning:

1 1
1 1
2 1

P& numrering 2:s position (andra bit, tabell 2) finns bit-varde 1.

- 1=PA
= Torrgéngsskyddet &r PA!

Index hittar du i tabell 2, & 5.5 "Lisa av bit-adresser", & 148.

For att l4sa av den bindra koden, & 5.5.2 "Lésa av binar kod", B 150.

(Bit-numrering fran hoger till vanster)
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5.5.1 Rdkna om talsystem

For att rakna om ett talsystem till ett annat talsystem (till exempel decimaltal till

hexadecimaltal) behéver du en minirdknare for programmerare.
Om du anvénder en Windows-dator kan du valja den under “Start”.
1. Véxla till "Programmerare” i minirdknarens meny.

Calculator o |:| ><

Calculator
Standard O
() scientific M

</~ Programmer

1/x
Date Calculation
Converter
& Currency X
[] Volume _
D Length +

() Weight and Mass

() Info -

2. Detvalda talsystemet markeras med en bla linje.
- Hexadecimal (HEX)
- Decimal (DEC)
- Oktal (OCT)
- Bindr (BIN)

w

Ange ett varde.
4. Vardet raknas om till de andra talsystemen.
Till exempel 13 h (hexadecimaltal) = 19 d (decimaltal).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS

Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Lasa av bindr kod

Med hjélp av indexet kan du se vilken bit i den bindra koden som ska granskas.
Index hittar du i tabell 2, & 5.5 "Lésa av bit-adresser", B 148.

Bit-adress torrgdngsskydd: 132h
. 13 = ordadress (hexadecimaltal)
. 2 =index

Index 2 betyder att biten vid numrering 2:s position anger parameterns status.
Det finns tva olika statusar:

+ 1=PA

+  0=AV

1. Numrera den bindra koden fran hoger till vanster.

2. Borja numreringen med 0:

0-1-2-3.

. Decimaltal 7 = binér kod

- 4
o — =

0 1

T

. Parameterindex: 3 2

. Lasriktning < (Bit-numrering
fran hoger till vdnster)

. P& numrering 2:s position finns bit-varde 1.

Resultat: Torrgangsskyddet &r PA!
- 0111 =sétterpa
- 0011 =stanger av
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6
6.1

Féljande funktion finns for datadverforing:

Modbus Function

Code

16 (10h)

Overforda data

Data frén Modbus @ till styrningen

Beteckning

Det gar att skicka foljande data:

Ordadress  Ordadress Beteckning

hexadecimal decimal

0000h 0000d Aktivera pumpar
(Endast mojligt i
driftlaget
"Automatik”!)

0001h 0001d Aktivera ventiler
(Endast mojligt i
driftlaget
"Automatik”!)

0002h 0002d Tryckspecifikation
for PO

0003h 0003d Byta driftlage

Adressering

Write multiple registers  Ordadress / registeradress

[decimal]

Bitadresser

Bit 0 = pump/kompressor 1 PA
Bit 1 = pump/kompressor 1 AV
Bit 2 = pump/kompressor 2 PA
Bit 3 = pump/kompressor 2 AV

Om varken biten for att sétta
pa pumpen eller biten for att
stanga av den har stallts in
styrs pumpen endast genom
styrningsforloppet.

Bit 0 = eftermatningsventil

OPPEN

Bit 1 = eftermatningsventil

STANGD

Bit 2 = dverstrommare 1

OPPEN

. Servitec med 2x2 W-KH:
PV 6ppen

Bit 3 = dverstrommare 1

STANGD

. Servitec med 2x2 W-KH:
PV stangd

Bit 4 = dverstrommare 2

OPPEN

. Servimat: Omkoppling
sprayror

. Servitec med 2x2 W-KH:
(D stangd

Bit 5 = dverstrommare 2

STANGD

. Servimat: Omkoppling
behallare

. Servitec med 2x2-W-KH:
CD 6ppen

Bit 6 = ventil MKH-2 OPPEN

(endast Servimat)

Bit 7 = ventil MKH 2 STANGD

(endast Servimat)

Om varken biten for att 6ppna
en ventil eller biten for att
stanga den har stallts in
kopplas ventilen endast
genom styrningsforloppet.

Tryckvarde for “P0” i 1/10 bar

Om vardet "=" 6verfors har
forandras inte den aktuella
instéllningen i styrningen.

Bit 0 = driftlage - STOP

Bit1 = driftlige = AUTOMATIK

Obs!
> Det gdr endast att fjdrrstyra via Modbus-master om det har frigetts i
touch-styrningen, © 5.4 "Atkomstkoder", B 147 (Installningar >

Service > Konfiguration (211)).

6.2 Data fran styrningen till Modbus ® (l3sa av driftsdata)

Féljande datahamtningsfunktioner finns

Modbus Function Beteckning

Code
2
3

Read discret inputs

Read multiple registers (fran adr.
100h > #=1)

Read input registers (fran adr.
000h > #=0)

Adressering

Bitadress
Ordadress

Ordadress

I foljande tabeller visas 6verforda data for olika anldggningar med Control

Touch-styrning:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec
. Servimat

Sarskilda egenskaper och tillval:

. 1= endast for tillvalet 6vervakning av ledningsforméaga

6.2.1 Overforda data for Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Ordadress  Ordadress
hexadecimal decimal

#10h 16d

bar
#11h 17d
#12h 18d
#13h 19d
#14h 20d

Beteckning

Systemtrycki1/100

Péfyllningsniva i %

Digitala utgangar

Digitala ingangar

Felmeddelanden 1

Bitadresser

120h: Kompressor 2 resp.
pump 2 pa

121h: Kompressor 1 resp.
pump 1pa

122h: Overstromningsventil 2
Oppen

123h: Overstromningsventil 1
oppen

124h: Eftermatningsventil
Oppen

125h: Meddelande min. niva
126h: Meddelande summafel
(1=0K)

127h: Meddelande:
Eftermatningsstorning (endast
vid CT-MK200)

130h: Kvittering pump 1
131h: Kvittering pump 2
132h: Torrgangsskydd
133h: Vattenmatare

134h: Digital ingang DE5
(endast vid CT-MK200)
135h: Digital ingdng DE6
(endast vid CT-MK200)
136h: Digital ingang DE7
(endast vid CT-MK200)
140h: Storning
utvidgningsmodul (tillval)
141h: EEPROM defekt
142h: Underspanning
143h: Min. tryck underskridet
144h: Vattenbrist 1

145h: Pump 1 stord

146h: Kompressor 1 stord
147h: Pump 2 stord

148h: Kompressor 2 stord
149h: Tryckmatning stord
14Ah: Nivamatning stord
14Bh: langre an 4 timmar i
STOP-lage

14Eh: Jamforelseparameter
felaktig (moderkort)

14Fh: Kommunikation stord
(natverk)
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Ordadress
hexadecimal decimal

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

Ordadress

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Beteckning

Felmeddelanden 2

Varningar 1

Varningar 2

Varningar 3

Drifttimmar
Kompressor 1 resp.
pump 1 (32 bit-
varde)

Drifttimmar
Kompressor 2 resp.
pump 2 (32 bit-
varde)
Ackumulerad
summa
Vattenmatare i liter
(tillval) (32 bit-
varde)

Bussmodulens
status

Bitadresser

150h: Storning moderkort
151h: Stérning digital
givarspanning

152h: Stérning analog
givarspanning

153h: Storning givarspanning
kulventil 1

154h: Storning givarspanning
kulventil 2

155h: Styrning bygling — tryck
156h: Storning bygling — niva

170h: -

171h: Max. niva dverskriden
172h: Pumpgaéngtid
overskriden

173h: Eftermatningstid
overskriden

174h: Eftermatningscykler
overskridna

175h: Maximalt tryck
overskridet

176h: Eftermatningsmangd
overskriden

17Ah: Eftermatningsventil otat
17Bh: Spanningsbortfall
17Ch: Nolljustering felaktig
17Dh: Parameter felaktig
17Eh: Maximal
eftermatningsmangd
overskriden

17Fh: Underhallsbegaran

180h: Byta batteri

181h: Avhardning, byt patron
182h: Kontrollera datalogger
183h: Kontrollera bussmodul

190h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingédng 1
191h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingdng 2
192h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 3
193h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 4
194h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 5
195h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingdng 6
196h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital utgang 6

200h

0=ingen forbindelse mellan
bussmodul och styrning

1 =forbindelse mellan
bussmodul och styrning OK

Ordadress  Ordadress

hexadecimal decimal il

Anldggningstyp

©1h 334 1= Variomat

2 =Variomat Giga

3 = Reflexomat

Kvittering,
#22h 34d motorkulventil 1
100 %)

Kvittering,
#23h 35d motorkulventil 2
100 %)

Bussmodulens
mjukvaruversion
(217=V2.17)

#25h 37d

622  Overforda data for Servitec

(aktuell position: 0 — ~

(aktuell position: 0 — ~

Bitadresser

Den hér tabellen innehaller 6verforda data for fljande anldggningstyper:

. Servitec Magcontrol
. Servitec Levelcontrol

Ordadress  Ordadress Betecknin
hexadecimal decimal g
Systemtryck i
#10h 16d 1/109 bar (inte for
Servitec
Levelcontrol!)
Pafyliningsniva i
LA Ut 1/100 bar
#12h 18d Digitala utgangar
#13h 19d Digitala ingadngar
#14h 20d Felmeddelanden 1

Bitadresser

120h: -

121h: Pump 1 pa

122h: Overstrémningsventil 2
oppen

123h: Overstromningsventil 1
oppen

124h: Eftermatningsventil
oppen

125h: ---

126h: Meddelande summafel
(1=0K)

127h: ---

130h: Kvittering pump 1
131h: ---

132h: Torrgangsskydd
133h: Vattenmatare

140h: Storning
utvidgningsmodul (tillval)
141h: EEPROM defekt

142h: Underspanning

143h: Min. tryck underskridet
144h: Vattenbrist 1

145h: Pump 1 stord

146h: ---

147h: ---

148h: ---

149h: Tryckmatning stord
14Ah: ---

14Bh: langre dn 4 timmar i
STOP-lage

14Eh: Jimforelseparameter
felaktig (moderkort)

14Fh: Kommunikation stord
(natverk)
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Ordadress

Ordadress

hexadecimal decimal

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Beteckning

Felmeddelanden 2

Varningar 1

Varningar 2

Varningar 3

Drifttimmar

Pump 1 (32 bit-
varde)

Drifttimmar

Pump 2 (32 bit-
varde)
Ackumulerad
summa
Vattenmatare i liter

(tillval) (32 bit-
varde)

Bussmodulens
status

Bitadresser

150h: Storning moderkort
151h: Storning digital
givarspanning

152h: Storning analog
givarspanning

153h: Stérning givarspanning
kulventil 1

154h: Storning givarspanning
kulventil 2

155h: Styrning bygling — tryck
156h: ---

15Ah: ---

170h: ---

171h: ---

172h: Pumpgangtid
overskriden

173h: Eftermatningstid
overskriden

174h: Eftermatningscykler
overskridna

175h: Maximalt tryck
overskridet

176h: Eftermatningsmangd
overskriden

17Ah: Eftermatningsventil otat
17Bh: Spanningsbortfall
17Ch: ---

17Dh: Parameter felaktig
17Eh: Maximal
eftermatningsmangd
overskriden

17Fh: Underhallsbegaran

180h: Byta batteri

181h: Avhdrdning, byt patron
182h: Kontrollera datalogger
183h: Kontrollera bussmodul
184h: -

185h: ---

190h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 1
191h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 2
192h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 3
193h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 4
194h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 5
195h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingdng 6
196h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital utgang 6

200h

0 =ingen forbindelse mellan
bussmodul och styrning

1 =forbindelse mellan
bussmodul och styrning OK

Ordadress
hexadecimal

#22h 34d
#23h 35d
#21h 33d
#26h 38d
#25h 37d
6.23

Ordadress
hexadecimal decimal
#10h 16d
#11h 17d
#12h 18d
#13h 19d
#14h 20d

Ordadress
decimal

Ordadress

Beteckning

Kvittering,
motorkulventil 1

(aktuell position: 0—

100 %)

Kvittering,
motorkulventil 2
(aktuell position: 0 —
100 %)

Anlaggningstyp
4 = Servitec
Magcontrol

5 = Servitec
Levelcontrol

Ledningsformaga
(ps/cm)

(Endast vid
alternativet
"Overvakning av
ledningsférmaga”)
Bussmodulens
mjukvaruversion
(217=V2.17)

Overforda data for Servimat

Beteckning

Systemtryck i
1/100 bar

Péfyliningsniva i
1/100 bar

Digitala utgangar

Digitala ingdngar

Felmeddelanden 1

Bitadresser

Bitadresser

120h: Kompressor 2 resp.
pump 2 pa

121h: Kompressor 1 resp.
pump 1pa

122h: Overstrémningsventil 2
oppen

123h: Overstromningsventil 1
oppen

124h: Eftermatningsventil
oppen

125h: Meddelande min. niva
126h: Meddelande summafel
(1=0K)

130h: Kvittering pump 1
131h: Kvittering pump 2
132h: Torrgdngsskydd

133h: Vattenmatare

140h: Storning
utvidgningsmodul (tillval)
141h: EEPROM defekt

142h: Underspénning

143h: Min. tryck underskridet
144h: Vattenbrist 1

145h: Pump 1 stord

146h: Kompressor 1 stord
147h: Pump 2 stord

148h: Kompressor 2 stord
149h: Tryckmatning stord
14Ah: Nivdmatning stord
14Bh: langre an 4 timmar i
STOP-lage

14Eh: Jamforelseparameter
felaktig (moderkort)

14Fh: Kommunikation stord
(ndtverk)
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Ordadress

Ordadress

hexadecimal decimal

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Beteckning

Felmeddelanden 2

Varningar 1

Varningar 2

Varningar 3

Drifttimmar
Kompressor 1 resp.
pump 1 (32 bit-
varde)

Drifttimmar
Kompressor 2 resp.
pump 2 (32 bit-
varde)
Ackumulerad
summa
Vattenmatare i liter
(tillval) (32 bit-
varde)

Bussmodulens
status

Bitadresser

150h: Storning moderkort
151h: Stérning digital
givarspanning

152h: Stérning analog
givarspanning

153h: Storning givarspanning
kulventil 1

154h: Storning givarspanning
kulventil 2

155h: Styrning bygling — tryck
156h: Storning bygling — niva

170h: -

171h: Max. niva dverskriden
172h: Pumpgaéngtid
overskriden

173h: Eftermatningstid
overskriden

174h: Eftermatningscykler
overskridna

175h: Maximalt tryck
overskridet

176h: Eftermatningsmangd
overskriden

17Ah: Eftermatningsventil otat
17Bh: Spanningsbortfall
17Ch: Nolljustering felaktig
17Dh: Parameter felaktig
17Eh: Maximal
eftermatningsmangd
overskriden

17Fh: Underhallsbegaran

180h: Byta batteri

181h: Avhardning, byt patron
182h: Kontrollera datalogger
183h: Kontrollera bussmodul
184h: --

190h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingédng 1
191h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 2
192h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 3
193h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingang 4
194h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingdng 5
195h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital ingdng 6
196h: Utvidgningsmodul,
meddelande digital utgang 6

200h

0=ingen forbindelse mellan
bussmodul och styrning

1 =forbindelse mellan
bussmodul och styrning OK

Ordadress
hexadecimal

#22h 34d

#23h 35d

#21h 33d

#26h 38d

#25h 37d

7 Diagnos

Modulen har tva lysdioder dar det gar att ldsa av dess driftstatus. Lysdioderna

Ordadress
decimal

Beteckning Bitadresser
Kvittering,
motorkulventil 1 |
(aktuell position: 0 —
100 %)

Kvittering,
motorkulventil 2
(aktuell position: 0—
100 %)

Anldggningstyp
11 = Servimat

Ledningsformaga
(ps/cm)

(Endast vid
alternativet
"Overvakning av
ledningsformaga”) 1

Bussmodulens
mjukvaruversion -
217=V2.17)

sitter till hoger och vanster om den 9-poliga Sub-D-kontakten.

> —
000799_401_R001
Lysdioder Betydelse
LED 1 Sett bakifran till vénster fran Modbus-kontakten
- SLACKT = ingen spanning eller ingen
kommunikation
- GUL = kommunikation aktiv
- ROD = stdrning registrerad
LED 2 Sett bakifran till hoger fran Modbus-kontakten

SLACKT = spanningslds resp. inte initierad
- GRON = modulinitierad, ingen stérning
- ROD =fel registrerat
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8 Felsokning och atgérda fel

| foljande tabell listas felmeddelanden som kan visas pa Reflex Control-Touch-styrningen och som berdr bussmodulen.

ERR-kod Felmeddelande Orsak Atgiird
29 Kommunikation Sl kqm I DR S EVIGR, Kontrollera forbindelsen.
central styrning
I . Forbindelsekabel defekt .
34 Kommunikation moderkort stord Moderkort defekt Underratta Reflex kundtjanst
42 Bussmodul Bussmodulen identifierades inte. Gl B IUBEIE S L,

Kontrollera bussmodulen.

9 Oppna data med ComTest Pro
> Obs!
Reflex-styrningen maste vara tillkopplad.

Du kan ladda ner mjukvaran "ComTest Pro” fran www.baseblock.com (sokvég: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Koppla ihop Sub-D-kontaktens andra dnde med en seriell USB-adapter (t.ex. AUOOO2E frén Logilink).
2. Kopplaihop USB-anslutningen med din dator.
3. Oppna ComTest Pro pa din dator.
4. Overfor installningarna i Steg 1 och Steg 2.
5. Klicka pa "Start".
- Porten maste stallas in korrekt i Windows-enhetshanteraren, se féljande beskrivning.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port Baud Rate| [ Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %I;?I'rgﬂéiiktrol
Comb lv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Obs!
Nér Loop Command har aktiverats efterfrdgas anlaggningsvardena i en kontinuerlig slinga.
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Stélla in port via Windows-enhetshanteraren:

Om inga data tas emot ska du kontrollera om rétt port r installd.
Klicka pd Windows-symbolen pa din dator.

Skriv in "Enhetshanterare”.

Oppna enhetshanteraren.

nAwN =

Kontrollera dven anslutningarna!

Under Anslutningar (COM och LPT) star porten som maste anges i Steg 1i ComTest Pro-mjukvaran angiven.

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v JUSER

> || Batteries
~ [ | Ports (COM & LPT)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

000804_401_R001

Livsfarliga skador genom elektrisk stot

Aven om natkontakten har dragits ut fran spanningsforsérjningen kan en spanning pa 230 V ligga pa delar av enhetens kretskort.
. Koppla fran enhetens styrning fullstandigt fran spanningsférsorjningen innan skyddsplatarna tas av.

. Kontrollera att kretskortet &r spanningslost.

10 Bortskaffande

Nar produkten ar forbrukad ska den lamnas in till dtervinning, inte
slangas i hushallsavfallet.

Lamna in produkten till en miljostation som atervinner el- och
elektronikapparater.

Folj de lagar rérande atervinning och bortskaffande av avfall som
galler i ditt land.

1 Bilaga
111 Reflex kundtjénst

Central kundtjanst

Vaxelnummer: +49 (0)2382 7069 - 0

Kundtjanst telefonnummer: +49 (0)2382 7069 - 9505
Fax: +49 (0)2382 7069 - 9523

E-post: service@reflex.de

Teknisk hotline

For fragor géllande vara produkter
Telefonnummer: +49 (0)2382 7069-9546
Méndag-fredag, kl. 8:00-16:30

112 Overensstimmelse/standarder

Forsdkran om 6verensstimmelse for enheten finns pa Reflex webbplats.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Alternativt kan du dven skanna QR-
koden:

11.3  Garanti

Respektive lagstadgade garantivillkor galler.
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1 Kayttdohjeeseen liittyvid ohjeita

Tama kayttoohje on tarked apuviline laitteen turvallisen kayton ja
moitteettoman toiminnan varmistamiseksi.

Reflex Winkelmann GmbH ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat tdaman
kéyttoohjeen noudattamatta jattamisestd. Taman kdyttoohjeen lisdksi on
noudatettava asennusmaassa voimassa olevia kansallisen lainsdadénnon
mukaisia sdadoksia ja madrayksia (tapaturmien torjunta, ymparistonsuojelu,
turvallisuus ja asianmukainen tyoskentely jne.).

Tassa kdyttoohjeessa kuvataan laite yhdessa perusvarustuksen ja lisdvarusteille
varattujen liitantojen kanssa lisatoimintoineen.

Huom!

> Jokaisen laitteita asentavan tai muita laitteisiin liittyvia toita tekevan
henkilon tulee ennen laitteen kayttoa lukea tdmad kayttoohje
huolellisesti ja noudattaa sitd. Kdyttoohje tulee toimittaa laitteen
kayttajalle ja sdilyttaa kdyttovalmiina laitteen ldheisyydessa.

2 Tuotevastuu ja takuu

Laite on valmistettu nykyisen tekniikan tason ja hyvéaksyttyjen
turvallisuusteknisten saantdjen mukaisesti. Silti on mahdollista, etta kaytosta
aiheutuu henkilokunnan tai ulkopuolisten henkeen ja elamaén kohdistuvia
vaaroja tai laite- tai omaisuusvahinkoja.

Laitteeseen ei saa tehda minkdanlaisia muutoksia, kuten esimerkiksi
hydrauliikkaan tai kytkentdihin.

Valmistajan tuotevastuu ja takuu eivat pade tilanteissa, joissa vahingot johtuvat
yhdestd tai useammasta alla mainitusta syysta:

. Laitteen maardysten vastainen kaytto.

. Laitteen ohjeiden vastainen kdyttdonotto, kdyttd, huolto, kunnossapito,
korjaus ja asennus.

Tassd kdyttoohjeessa mainittujen turvaohjeiden noudattamatta
jattdminen.

Laitteen kdyttaminen on kiellettyd, mikali turvalaitteet/suojavarusteet ovat
viallisia ja/tai ne eivdt ole paikoillaan.

Huolto- ja kunnossapitotdille asetettujen madraaikojen noudattamatta
jattaminen.

Muiden kuin hyvéksyttyjen varaosien ja lisdvarusteiden kaytto.

Takuuvaatimusten edellytyksend on laitteen asianmukainen asennus ja
kayttoonotto.

Huomautus!

> Laitteen ensimmadinen kéyttdonotto ja vuosihuolto on annettava
Reflex-huoltopalvelun suoritettavaksi, % 11.1 "Reflexin tehtaan
asiakaspalvelu", B 170.

w

Turvallisuus
31 Symbolien selitykset
3.1 Kayttoohjeen sisaltdmat viittaukset

Kéyttoohjeessa kdytetadn seuraavia huomautuksia.

A vAaARA

Hengenvaara / vakavat terveysvauriot

. Huomautus, jonka kanssa kdytetddn huomiosanaa “Vaara”, ilmoittaa
valittémasti uhkaavasta vaaraa, joka johtaa kuolemaan tai vaikeisiin
(parantumattomiin) loukkaantumisiin.

A varoiTus

Vakavat terveysvauriot

. Huomautus, jonka kanssa kédytetdan huomiosanaa "Varoitus”, ilmoittaa
uhkaavasta vaarasta, joka voi johtaa kuolemaan tai vaikeisiin
(parantumattomiin) loukkaantumisiin.

A\ Huomio

Terveysvauriot

. Huomautus, jonka kanssa kéytetdan huomiosanaa “"Huomio”, ilmoittaa
vaarasta, joka voi johtaa lieviin (parantumattomiin) loukkaantumisiin.

HUOMAUTUS

Aineelliset vahingot

. Huomautus yhdessa huomiosanan “"Huomautus” kanssa merkitsee
tilannetta, joka voi johtaa itse tuotteen tai sen ymparistossa olevien
esineiden vaurioitumiseen.

Huom!
> Tama symboli yhdessa "Huom”-huomiosanan kanssa viittaa tuotteen
tehokasta kdyttoa varten annettuihin vinkkeihin tai suosituksiin.

3.2 Henkilokuntaa koskevat vaatimukset

Laitteen asennus ja kdytto tulee antaa ainoastaan ammattitaitoisen
henkilokunnan tai erityisen opastuksen saaneen henkiloston suoritettavaksi.
Laitteen sahkokytkentd ja johtojen liitdnnét tulee antaa ammattitaitoisten
henkildiden suoritettavaksi voimassa olevia kansallisia ja paikallisia maarayksia
noudattaen.

33 Henkilokohtaiset suojavarusteet

®O00900

Kayta aina laitoksen parissa tyoskennellessdsi maardysten mukaisia
henkilokohtaisia suojavarusteita, esim. kuulonsuojaimia, silmasuojuksia,
turvakenkid, turvakypdrad, suojavaatetusta, suojakasineitd.

Tarkempia tietoja henkilokohtaisista suojavarusteista saat kayttomaan
kansallisista maardyksista.

34 Méaaraystenmukainen kaytto

Anybus-CompactCom®-vdylamoduuli Modbus-RTU:ta® varten on
laajennusmoduuli, joka voidaan asentaa Reflex-laitteistojen Control Touch -
ohjaukseen. Se mahdollistaa Control-Touch-ohjauksen liitdnndn slave-laitteeksi
Modbus-RTU®-verkkoon.

Vaylamoduuli integroidaan suoraan sille varattuun korttipaikkaan ohjauksen
saatimen kotelossa. Tiedonsiirtoon kdytetadn master-slave-menetelmaa.
Modbusin puolella on potentiaalivapaa RS-485-liitédnta. Liitdntdan vaaditaan
Sub-D-pistoke.

000894_001_R001

Reflex Control Touch -ohjaus

Anybus-CompactCom®-vdyldamoduulia Modbus-RTU:ta® varten saa kdyttaa vain
Reflex Control Touch -ohjauksissa.
Kaikki vaylamoduulin tdmdn ylittdva kdytto katsotaan maardysten vastaiseksi.
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Tekniset tiedot

35 Muut riskit

Tama laite on valmistettu nykyisen tekniikan tason mukaisesti. Siita huolimatta
koskaan ei voida sulkea taysin pois riskien mahdollisuutta.

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia.

Virtaa johtaviin osiin koskeminen voi aiheuttaa hengenvaarallisia

loukkaantumisia.

. Varmista, ettd laitteen tulojohto on kytketty jannitteettoméksi ja etta
sen uudelleen pédlle kytkeytyminen on estetty.

. Varmista, ettei kukaan toinen henkild voi kytkea laitteistoa takaisin
paalle.

. Varmista, ettd laitteen sahkokytkentaan liittyvat asennustyot teetetadn
aina sahkoalan ammattilaisilla paikallisesti voimassa olevien
sahkoteknisten saddosten mukaisesti.

5

Vaylamoduulin liittdminen

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia
Laitteen piirilevyssa voi verkkopistokkeen jannitteensyotosta irrottamisen
jalkeenkin olla 230 V:n jénnite.

Irrota ennen suojusten poistamista laitteen ohjaus kokonaan
jannitteensyotosta.
Tarkista, ettei piirilevyssa ole jannitetta.

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia

Laitteen piirilevyssa voi verkkopistokkeen jannitteensydtosta irrottamisen

jalkeenkin olla 230 V:n jannite.

. Irrota ennen suojusten poistamista laitteen ohjaus kokonaan
jannitteensyotosta.

. Tarkista, ettei piirilevyssa ole jannitetta.

. Vain patevd ammattihenkilosto saa tydskennelld vaylamoduulin parissa ja
vaylamoduulilla.

. Ota vaylaliitanndt ja vaylamoduulit kdytt6on vain teknisesti
muuttamattomassa tilassa ja moitteettomassa kunnossa.

4 Tekniset tiedot

R3

N ]
[— R — N — ]
s —o o
D | o =
7 - 42,1 48
=1 o e

000783_401_R001

Ympéristoolosuhteet: 0 Kayttolampatila: -5 °C - +55 °C
. Varastointilampétila: -40 °C - +70 °C
. Suojausluokka: kuten Control Touch

Jannitteensy6ttd: Control Touch -jérjestelman kautta
Liitantd Modbus-RTU ©: 0 1,2 kbit/s - 57,6 kbit/s
. Liitantd 9-napaisella Sub-D-liittimella
Osoiteasetus: Control Touch -jarjestelmén kautta
Ohjauksen liitanta: Vaylamoduuli integroidaan CompactCom-
liitantaan.

Kytke laitteisto, johon laite on asennettu, jannitteettomaksi.

2. Tarkista jannitteettomyys ja estd laitteiston uudelleenkdynnistys.
3. Irrota laitteen verkkopistoke jannitteensyotosta tai katkaise virta
padkatkaisimesta.
4, Avaa kotelon alempi kansi ja avaa neljd kulmissa olevaa kuusiokantaruuvia.
000822_401_R001
5. lIrrota ohjauksen kotelon kansi.
6.  Tyonna vdylamoduuli Anybus-moduulin paikkaan (8) piirilevyssa.
10 9 7 6
qe / =)
vBg [E2
iﬁﬁ [olef] folofola] | [ofoloolt]
123]456]78910] 617 1819202122
1 2 3 000792_401_R001
1 RS-485 verkotus
2 RS-485 moduuli
3 10-liitdnta
4 SD-kortti
5 10 V:n sy6tto
6 Analogilahdot paineelle ja sahkonjohtavuudelle
7 Paristolokero
8 Anybus-moduulin korttipaikka
9 Paateimpedanssit RS-485 (Dip-kytkin)
10 Paateimpedanssit RS-485 (Dip-kytkin)

HUOMIO

Laitevauriot
Moduulin virheellinen asennus tai irrotus voi johtaa liitdnnan vaurioitumiseen.

Noudata moduulin asennuksessa ja irrotuksessa aina seuraavaa kuvaa.
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Vaylamoduulin liittaminen

Asennus

000784_401_R001

Irrotus

il

000784_402_R001

5.1 Modbus-RTU:n® (Sub-D-pistoke) liittdminen

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia

Laitteen piirilevyssa voi verkkopistokkeen jannitteensy6tostd irrottamisen

jalkeenkin olla 230 V:n jannite.

. Irrota ennen suojusten poistamista laitteen ohjaus kokonaan
jannitteensyotostd.

. Tarkista, ettei piirilevyssa ole jannitettd.

Toiminnan testausta varten tarvittava laitteisto:
. Windows-tietokone USB-liitédnnalla
. LogiLink-Sub-D-9-pistoke ja USB-liitanta

Toiminnan testausta varten tarvittava ohjelmisto:
. Master-simulaattori Modbus-RTU:ta varten (esimerkiksi ComTest Pro)

1. Yhdista vaylimoduuli 9-napaisella Sub-D-pistokkeella (pistoke ei sisélly
toimitukseen), & 5.3 "9-napaisen Sub-D-pistokkeen jarjestys", B 161.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Pistoke ei sisally toimitukseen

2. Kytke ohjaus takaisin paalle.

52 Vaylamoduulin méaérittdéminen

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia

Laitteen piirilevyssa voi verkkopistokkeen jannitteensydtosta irrottamisen

jalkeenkin olla 230 V:n jannite.

. Irrota ennen suojusten poistamista laitteen ohjaus kokonaan
jannitteensyotosta.

. Tarkista, ettei piirilevyssa ole jannitetta.

1. Liitd ohjauksen verkkopistoke sdhkoverkkoon ja kytke Reflex Control-
Touch -ohjaus paalle.

2. Paavalikko nakyy ndytossa. Napsauta asetusten symbolia.

@ Variomat

3. Valitse "Huolto".

Cﬂﬂﬁgur&thn ‘Z§/7‘
N
Customer =
Service >gn, o~

A

OK

@ 1.8bar

4. Anna huoltovalikon paasykoodi nuolipainikkeilla vahvista valitsemalla

"0K".

Huoltovalikko: | A | v | A | a | ¥

Sanion manae ST
i X

Coc input

Entor sarvion mana

ok, phoasa|

N

) =

1,8 bar

> Huomautus!
Jos annat vadran koodin, palaat takaisin asetuksiin.
Lisaa paasykoodeja, & 5.4 "Paasykoodit", B 161.
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5. Valitse huoltovalikossa "AnyBus-moduuli". Siirry tatd varten
nuolipainikkeilla alaspdin. > Huomautus!
Jokaisella Modbus-asemalla tulee olla yksiselitteinen osoite
- - tiedonsiirtoa varten.
Settings > Service X | Jokainen Modbus-osoite koodataan tavuna.
Networking > Moduulin osoite: .. 247
Siirtonopeudet: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 baudia
SD card >
Tietoformaatit: 8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
AnyBus module >Qx -~ (tietobitit/pariteetti/pysaytysbitit)
\7 53 9-napaisen Sub-D-pistokkeen jérjestys
Nasta | Nimitys Toiminta
2,5 bar D 4% 1 GND
2 5V ==
> Huomautus! RS-232: liité nastaan 2
_Jos vaIil_(osse? ei_na'y moduulia, tarkista litdannat ja ettd vaylamoduuli on 3 PMC RS-485: jiita avoimeksi!
integroitu oikein. 2 -
6. Jos vdylamoduuli tunnistettiin, voit asettaa Modbus-osoitteen (moduulin 5 B-Line RS-485 signaali B
osoite), siirtonopeuden ja tietoformaatin ohjauksessa. 6 _
- - 7 Rx RS-232 vastaanotto
Settings > Service > AnyBus module X | 3 x RS-232 lahetys
9 A-Line RS-485 signaali A
(270) Module type Modbus-RTU
5.4 Paasykoodit
(272) Module adress ! Huoltovalikon paasykoodi:
(273) Baud rate 19200 Huolto: v A v
(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1) 4%
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55 Bittiosoitteen lukeminen

Bittiosoitteiden avulla voidaan lukea vastaavat parametrit.
Esimerkki: Tarkista, onko vedenpuutekytkin kytketty kdyttoon tai pois kaytosta.

1. Taulukossa 2 vedenpuutekytkin 132h on ilmoitettu kohdassa "Digitaaliset tulot".
Sanaosoite #19d tai #13h (d = desimaaliluku; h = heksadesimaaliluku)

Indeksi: 2

Taulukko 2: Esiin voidaan hakea seuraavat tiedot:
Nimitys

Jarjestelmén paine, 1/100 bar (ei Servitec
Levelcontrol)

Tayttotaso % (ei Servitec / tassa valinnaisesti
tayttoputken paine 1/100 bar)

Digitaaliset Iahdot

Digitaaliset tulot

Huomautus!

>

muuntaminen", 2 164.

Sanaosoite/rekisteriosoite Sanaosoite/rekisteriosoite

[desimaali] [heksadesimaali]
#16d #10h
#17d #11h
#18d #12h
#19d #13h

Bittiosoitteet

120h (nollabitti) - pumppu 2 paalle

121h (ensimmainen bitti) - pumppu 1 paélle
122h (toinen bitti) - ylivuotoventtiili 2 auki
123h (kolmas bitti) - ylivuotoventtiili 1 auki
124h (neljas bitti) - lisdsyottoventtiili auki
125h (viides bitti) - ilmoitus: min.taso

126h (kuudes bitti) - ilmoitus: Hairiésarja

130h (nollabitti) - palaute pumppu 1

131h (ensimmadinen bitti) - palaute pumppu 2
132h (toinen bitti) - vedenpuutekytkin

133h (kolmas bitti) - vesimittari

ComTest Pro -ohjelmistoon tulee sydttda desimaaliluvut. Heksadesimaaliluvut (h) pitdd muuntaa desimaaliluvuiksi (d), % 5.5.1 "Lukujarjestelman

2. Avaa ComTest Pro -ohjelmisto ja muuta rekisteri vaiheessa 2 arvoon 19 (= 19d, koska vedenpuutekytkin on tallennettu sanaosoitteeseen 19d). Aseta rekisterien
madraksi "1" (#rekisteri), koska vain tdmd yksi parametri on tarkoitus lukea.

File Edit View Help
[ Serial |  Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | |Delay (ms)| [Time out (ms) %ER??%?:UO'
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device | Command |||# Registers || Function [ Loop Command
1 @ Read Holding Register(s) 1 I| 4 | ‘£ M Error Checking
Step 2 Register (O write Single Holding Register E’ |Z 8 show Error Dialog
19 (O Write Holding Register(s) [ 4 16 | ]
Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
> start | | Stop - resei e | NN |5 e
J Read Registers | Write Registers | Raw Data I Data Log |
RO | I N N | | D |
017..032:
Step 3 ‘| L 0 JC I JC JE 00 JE 0 0 U I I I |
ssoasl | JL L JL L I JC W0 JC JC I I JC L JL |
S | N | NN || N NN N |
oesosol | [ L JL L I JC W0 JC JL I JC JC T JL |
osrooel [ ) L QL JL I I JC L I I 0 Q0 0 [ ]
vzl [ I W I I I L L 0 JL 0 JL L]
UCSES I I NN | | { | N /I |
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> ‘
000795_401_R001

3. Paina kdynnistyspainiketta.

Rekisterin kulussa ndkyy keltaisella merkitty desimaaliluku: 7d
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Vaylamoduulin liittaminen

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

Muunna desimaaliluku 7d binaarikoodiksi, & 5.5.1 "Lukujérjestelmédn muuntaminen”, B 164.

- Desimaaliluvusta 7 seuraa binaarikoodi 0111.

Lue binaarikoodin 0111 ja indeksin avulla, onko vedenpuutekytkin PAALLA vai POIS PAALTA.

- Desimaaliluku 7 = binaarikoodi 0 1 1

) ) )
- Parametrin indeksi: 3 2 1
- Lukusuunta: <

Numeroinn‘i.r}‘kohdassa 2 (toinen bitti, taulukko 2) on bittiarvo 1.
- 1=PAALLA
= Vedenpuutekytkin on PAALLA!

Indeksi on taulukossa 2, & 5.5 "Bittiosoitteen lukeminen”, & 162.

Binaarikoodin lukua varten, & 5.5.2 "Bindarikoodin lukeminen", & 164.

(bittinumerointi oikealta vasemmalle)
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5.5.1 Lukujérjestelmdn muuntaminen

Jotta voit muuttaa lukujarjestelman toiseen lukujdrjestelmaan (esimerkiksi
desimaaliluvut heksadesimaaliluvuiksi), tarvitset ohjelmoijille tarkoitetun
laskimen.

Jos kdytat Windows-tietokonetta, voit avata laskimen kdynnistysvalikosta.
1. Valitse laskimen valikosta "Ohjelmoija".

Calculator o |:| ><

Calculator

Standard O
() scientific M
</~ Programmer

. 1/x
Date Calculation

Converter

& Currency X
] Volume -
D Length +

() Weight and Mass

@ Info =

2. Valittu lukujérjestelma merkitdan sinisella palkilla.
- heksadesimaali (HEX)
—  desimaali (DEC)
—  oktaali (OCT)
- bin&ari (BIN)

3. Annaarvo.
4. Arvo muunnetaan toiseen lukujérjestelmaan.
Esimerkiksi 13 h (heksadesimaaliluku) = 19 d (desimaaliluku).

Calculator _ \:| ><

— Programmer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

X QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =

5.5.2 Bindérikoodin lukeminen

Indeksin perusteella voit ndhdd, mita bindarikoodin bittia on tarkasteltava.
Indeksi on taulukossa 2, & 5.5 "Bittiosoitteen lukeminen", B 162.

Vedenpuutekytkimen bittiosoite: 132h
. 13 = sanaosoite (heksadesimaaliluku)
. 2 =indeksi

Indeksi 2 tarkoittaa, etta bitti numeroinnin 2 kohdalla ilmoittaa parametrin tilan.
Tiloja on kaksi:

« 1=PRALLA

. 0=POIS PAALTA

1. Numeroi bindarikoodi oikealta vasemmalle.
2. Aloita numerointi luvusta 0:

0-1-2-3.
. Desimaaliluku 7 = binaarikoodi 0o 1 1 1
L
. Parametrin indeksi: 32 1 0
- Lukusuunta <

(bittinumerointi oikealta vasemmalle)
. Numeroinnin 2 kohdassa on bittiarvo 1.
Tulos: Vedenpuutekytkin on PAALLA!

— 0111 =kytkin paall
- 0011 =kytkin pois paalta
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6 Siirretyt tiedot
6.1 Tiedot Modbusista® ohjaukseen

Tiedonsiirtoa varten valmistellaan seuraava toiminto:

Modbus Function Nimitys Osoitteen méaritys

Code

16 (10h) Write multiple Sanaosoite/rekisteriosoite
registers [desimaali]

Seuraavat tiedot voidaan lahettaa:

Sanaosoite Sanaosoite Nimitys

Heksa- desimaali

desimaali

0000h 0000d Pumppujen
ohjaus

(mahdollista vain
automaattisessa
kayttotilassal)

0001h 0001d Venttiilien ohjaus
(mahdollista vain
automaattisessa

kayttotilassal)

0002h 0002d Painemadritys PO

0003h 0003d Kayttotilan

vaihtokytkenta

Bittiosoitteet

Bitti 0 = pumppu / kompressori 1
PAALLE

Bitti 1 = pumppu / kompressori 1
POIS PAALTA

Bitti 2 = pumppu / kompressori 2
PAALLE

Bitti 3 = pumppu / kompressori 2
POIS PAALTA

Jos seka pumpun paallekytkenndn
bittid etta pumpun poiskytkennan
bittid ei ole asetettu, pumppu
kytketadn vain ohjausprosessilla.

Bitti 0 = lisasyottoventtiili AUKI

Bitti 1 = lisasyottoventtiili KINNI

Bitti 2 = ylivuotoventtiili 1 AUKI

. Servitec ja 2x2 W-KH: PV auki

Bitti 3 = ylivuotoventtiili 1 KIINNI

. Servitec ja 2x2 W-KH: PV
kiinni

Bitti 4 = ylivuotoventtiili 2 AUKI

. Servimat: Sumutusputken
vaihtokytkenta

- Servitec ja 2x2 W-KH: CD
kiinni

Bitti 5 = ylivuotoventtiili 2 KIINNI

. Servimat: Sailion
vaihtokytkenta

. Servitec ja 2x2-W-KH: CD auki

Bitti 6 = venttiili MKH-2 AUKI (vain
Servimat)

Bitti 7 = venttiili MKH 2 KIINNI (vain

Servimat)

Jos seka venttiilin avaamisen bittia
etta venttiilin sulkemisen bittia ei

ole asetettu, venttiili kytketadn vain

ohjausprosessilla.
Painearvo "P0" 1/10 bar

Jos tdssd siirretddn arvo "=",
nykyista asetusta ohjauksessa ei
muuteta.

Bitti 0 = kayttotila = PYSAYTYS

Bitti 1 = kayttotila >
AUTOMAATTINEN

> Huomautus!
Etdohjaus Modbus-masterin kautta on mahdollista vain, kun se on
vapautettu Touch-ohjauksessa, & 5.4 "Padsykoodit", B 161 (Asetukset

> Huolto > Konfigurointi (211)).

6.2 Tiedot ohjauksesta Modbusiin® (kdyttotietojen luku)

Seuraavat tiedot valmistellaan tiedonhakua varten

Modbus Function Nimitys Osoitteen maaritys

Code

2 Read discret inputs Bittiosoite

3 Read multiple registers (alk. Sanaosoite
osoitteesta 100h = #=1)

4 Read input registers (alk. Sanaosoite

osoitteesta 000h = # =0)

Seuraavissa taulukoissa on kuvattu siirretyt tiedot eri laitteistoille Control Touch -
ohjauksella:

. Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Erityispiirteet ja optiot:
. “1=vain optiolle johtokyvyn valvonta

6.2.1 Siirretyt tiedot Variomat / Variomat Giga / Reflexomat

Sanaosoite Sanaosoite

heksadesimaali desimaali Niitys RRERRIEEE

Jarjestelman
Ll U paine 1/100 bar ~

#11h 17d Tayttotaso %

120h: Kompressori 2 tai
pumppu 2 padlle
121h: Kompressori 1 tai
pumppu 1 padlle
122h: Ylivuotoventtiili 2 auki
Digitaaliset 123h: Ylivuotoventtiili 1 auki
lahdot 124h: Lisasyottoventtiili auki
125h: lImoitus min.taso
126h: lImoitus hairiésarja (1 =
0K)
127h: limoitus: Lisasy6ttohairio
(vain CT-MK200)
130h: Palaute pumppu 1
131h: Palaute pumppu 2
132h: Vedenpuutekytkin
133h: Vesimittari
134h: Digitaalitulo DE5 (vain CT-
MK200)
135h: Digitaalitulo DE6 (vain CT-
MK200)
136h: Digitaalitulo DE7 (vain CT-
MK200)

140h: Hairio laajennusmoduuli
(optio)
141h: EEPROM viallinen
142h: Alijannite
143h: Min.paine alittunut
144h: Veden puute 1
145h: Pumpun 1 héirio
146h: Kompressorin 1 hairio
Hairigilmoitukset 147h: Pumpun 2 héirié
1 148h: Kompressorin 2 hairio
149h: Paineen mittauksen hirio
14Ah: Tason mittauksen hairio
14Bh: yli 4 tuntia PYSAYTYS-
tilassa
14Eh: Tasausparametrit
virheelliset (emolevy)
14Fh: Hairio tiedonsiirrossa
(verkotus)

#12h 18d

#13h 19d Digitaaliset tulot

#14h 20d
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Sanaosoite

Sanaosoite

Sanaosoite

Sanaosoite

heksadesimaali desimaali Nimitys BiliEspitest heksadesimaali desimaali Nimitys Bleaiieel
150h: Emolevyn hairio Laitteiston
151h: Digitaalisen tyyppi
anturijannitteen hairio 1 = Variomat
152h: Analogisen Al e 2 =Variomat
anturijannitteen hairio Giga
Hairioilmoitukset 153h: Palloventtiilin 1 3 = Reflexomat
ieh i 2 anturijannitteen hairio
154h: Palloventtiilin 2 NS,
: moottorin
anturijannitteen hairio #22h 34d palloventtili 1~ -
15_5h: Hairio hyppyjohdin — (nykyinen
paine o asento: 0-100%)
156h: Hairio hyppyjohdin - taso Palaute,
170h: --- moottorin
171h: Maks.taso ylittynyt #23h 35d palloventtiili2 -
172h: Pumpun kdyntiaika (nykyinen
ylittynyt asento: 0-100%)
173h: Lisasyottoaika ylittynyt Vaylamoduulin
174h: Lisasyottojaksot ylittyneet #25h 37d ohjelmistoversio -
175h: Maksimipaine ylittynyt (217=V2.17)
#17h 23d Varoitukset 1 176h: Lisasyottomaara ylittynyt
17Ah: Lisdsysttoventtiili vuotaa 622  Siirretyt tiedot Servitecille
17Bh: Jannitekatkos
17Ch: Nollatasaus virheellinen Tama taulukko sisaltaa siirretyt tiedot seuraaville laitteistotyypeille:
17Dh: Parametri virheellinen * Servitec Magcontrol
17Eh: Enimmadislisdsyottomaara : Servitec Levelcontrol
ylittynyt
17Fh: Huoltopyynto Sanaosoite Sanaosoite Nimitys Bittiosoitteet
180h: Vaihda paristo heksadesimaali desimaali
181h: Pehmennys, vaihda Jarjestelmdpaine
#18h 24d Varoitukset2 ~ patruuna #10h 16d 17100 bar (ei
182h: Tarkista tietojenkeruulaite Servitec
183h: Tarkista vaylamoduuli Levelcontrol!)
190h: Laajennusmoduuli, #11h 17d Tayttotaso
ilmoitus digitaalinen tulo 1 1/100 bar
191h: Laajennusmoduuli, 120h: ---
ilmoitus digitaalinen tulo 2 121h: Pumppu 1 padlle
192h: Laajennusmoduuli, 122h: Ylivuotoventtiili 2 auki
ilmoitus digitaalinen tulo 3 Digitaaliset 123h: Ylivuotoventtiili 1 auki
— . Varoitukset3 193N Laajennusmoduuli #12h 18d ot 124 Lisssyttoventtii auk
ilmoitus digitaalinen tulo 4 125h: -
194h: Laajennusmoduuli, 126h: limoitus héiriésarja (1=
ilmoitus digitaalinen tulo 5 0K)
195h: Laajennusmoduuli, 127h: —
ilmoitus digitaalinen tulo 6
196h: Laajennusmoduuli, 1:?: Palaute pumppu 1
ilmoitus digitaali ahto S -
S ! gitaalinen lahto 6 #13h 19d Digitaaliset tulot . - Vedenpuutekytkin
ngnm:teusrslg:r ; 133h: Vesimittari
:12: (II:I) 26d (H) tai pEmppu 1 140h: Hairio laajennusmoduuli
o 27d0 (3 pittinen (optio)
arvo) 141h: EEPROM viallinen
Kayttotunnit 142h: Alijannite
Kompressori 2 143h: Min.paine alittunut
#1Ch (H) 28d (H) taipumppu2 144h: Veden puute 1
#1Dh (L) 29d (L) (32-bittinen 145h: Pumpun 1 héirio
arvo) 146h: -
Yhteenlaskettu #14h 20d Hairidilmoitukset 147h: ---
summa ! 148h:---. .
#1ER (H) 304 () \.leSI.mlttarl 149h.. Iia_lneen mittauksen hairid
litroina 14Ah:
#IFh (L) 31dWM) alinnainen) 14Bh: yli 4 tuntia PYSAYTYS-
(32-bittinen tilassa
arvo) 14Eh: Tasausparametrit
200h virheelliset (emolevy)
= T . 0= eiyhteyttd vaylamoduulin ja 14FT(: S
#20h 32d :li?aylamoduulln ohjauksen valilla (verkotus)
1 =yhteys vaylamoduulin ja
ohjauksen valilla OK
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Sanaosoite

Sanaosoite

heksadesimaali desimaali

#15h

#17h

#18h

#19h

#1Ah (H)
#1Bh (L)

#1Ch (H)
#1Dh (L)

#1Eh (H)
#1Fh (L)

#20h

21d

23d

24d

25d

26d (H)
27d (L)

28d (H)
29d (L)

30d (H)
31d (L)

32d

Nimitys

Hairi6ilmoitukset
2

Varoitukset 1

Varoitukset 2

Varoitukset 3

Kayttotunnit
Pumppu 1
(32bittinen arvo)

Kayttotunnit
Pumppu 2 (32-
bittinen arvo)

Yhteenlaskettu
summa
Vesimittari
litroina
(valinnainen)
(32-bittinen
arvo)

Véylamoduulin
tila

Bittiosoitteet Sanaosmt.e . San? osm.te Nimitys Bittiosoitteet
heksadesimaali desimaali
150h: Emolevyn hairio Palaute,
151h: Digitaalisen moottorin
anturijannitteen hairio #22h 34d palloventtiili1 -
152h: Analogisen (nykyinen
anturijannitteen héirio asento: 0-100 %)
153h: Palloventtiilin 1 Palaute,
anturijannitteen hairio moottorin
154h: Palloventtiilin 2 #23h 35d palloventtiili2 ~ ---
anturijdnnitteen hdirio (nykyinen
155h: Hairio hyppyjohdin — asento: 0-100 %)
IS Laitteiston
156h: - tyyppi
15Ah: — 4 =Servitec
170h: — 2 e Magcontrol
171h: —- 5 =Servitec
172h: Pumpun kéyntiaika Levelcontrol
ylittynyt Sihkonjohtavuus
173h: Lisasyottoaika ylittynyt (ms/cm)
174h: Lisasyottojaksot #26h 38d (vain optio
ylittyneet "johtokyvyn
175h: Maksimipaine ylittynyt valvonta")
176h: Lisasyottomaara ylittynyt Vayldmoduulin
17Ah: Lisasyottoventtiili vuotaa #25h 37d ohjelmistoversio ---
17Bh: Jannitekatkos (217=V2.17)
17Ch: ---
UL T G 1 623 Siirretyt tiedot Servimatille
17Eh: Enimmadislisdsyottomaara
ylittynyt Sanaosoite Sanaosoite . . ey
17Fh: Huoltopyynto heksadesimaali desimaali ] llit i
180h: Vaihda paristo . #10h 16d Jﬁjestelmén
181h: Pehmennys, vaihda paine 1/100 bar
patruuna T
182h: Tarkista #11h 17d If%t(;)tbaasro
tietojenkeruulaite S
183h: Tarkista vaylamoduuli 120h: Kompr"e"sson 2tai
184h: - pumppu 2 paalle
185h: - 121h: Kompressori 1 tai
: pumppu 1 paalle
190h: Laajennusmoduuli, .. 122h: Ylivuotoventtiili 2 auki
iimoitus digitaalinen tulo 1 #12h Lt Digitaaliset 1&hdat ;. viivuotoventtili 1 auki
191h: Laajennusmoduuli, 124h: Lisasyottoventtiili auki
ilmoitus dllgltaallnen tulcl) 2 125h: limoitus min.taso
,192h,: Lan.el.wnusmoduull, 126h: llmoitus héiriosarja (1=
ilmoitus digitaalinen tulo 3 0K)
193h: Laajennusmoduuli,
ilmoitus digitaalinen tulo 4 130h: Palaute pumppu 1
194h: Laajennusmoduuli, #13h 19d Digitaaliset tulot |- Palaute pumppu 2
ilmoitus digitaalinen tulo 5 132h: Vedenpuutekytkin
195h: Laajennusmoduuli, 133h: Vesimittari
ilmoitus digitaalinen tulo 6 140h: Hairio laajennusmoduuli
196h: Laajennusmoduuli, (optio)
ilmoitus digitaalinen Iaht6 6 141h: EEPROM viallinen
142h: Alijannite
143h: Min.paine alittunut
144h: Veden puute 1
145h: Pumpun 1 héirio
146h: Kompressorin 1 hdirio
et 147h: Pumpun 2 hairio
#14h 20d I1-Ia|r|0|lm0|tukset 148h: Kompressorin 2 hirio
149h: Paineen mittauksen
hairio

200h

0= ei yhteytta vaylamoduulin
ja ohjauksen valilla

1 =yhteys vaylamoduulin ja
ohjauksen valilla OK

14Ah: Tason mittauksen hairio
14Bh: yli 4 tuntia PYSAYTYS-
tilassa

14Eh: Tasausparametrit
virheelliset (emolevy)

14Fh: Hairio tiedonsiirrossa
(verkotus)
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Sanaosoite

Sanaosoite

heksadesimaali desimaali

Nimitys

Bittiosoitteet

150h: Emolevyn hairio
151h: Digitaalisen

Sanaosoite

heksadesimaali desimaali

Sanaosoite

Nimitys Bittiosoitteet

200h

Vylamoduulin 0 = ei yhteyttd vaylamoduulin

anturijannitteen hairio #20h 32d tila ja ohjauksen valilla
152h: Analogisen 1 = yhteys vaylamoduulin ja
anturijannitteen hairio ohjauksen valilla OK
Ep—— 153h: Palloventtiilin 1
#15h 21d ;IalrIOIImOItukset anturijannitteen hairio :ftl)iltltts'rin
154h: Palloventtiilin 2 #22h 34d palloventtiili 1
anturijdnnitteen hdirio (nykyinen asento:
155h: Hairio hyppyjohdin — 0-100 %)
pelis L Palaute,
:::,h: Hairio hyppyjohdin — moottorin" .
#23h 35d palloventtiili 2
170h: — (nykyinen asento:
171h: Maks.taso ylittynyt 0-100 %)
172h: Pumpun kdyntiaika it P
lgnge #21h 33d MR =
173h: Lisasyottoaika ylittynyt L
174h: Lisasyottojaksot Sahkanjohtavuus
ylittyneet (us/cm)
175h: Maksimipaine ylittynyt #26h 38d E‘.’ai" optio
176h: Lisasybttomaars johtokywyn
#17h 23d Varoitukset 1 ylittynyt valvonta®)
17Ah: Lisasyottoventtiili Vaylamoduulin
vuotaa #25h 37d ohjelmistoversio  ---
17Bh: Jannitekatkos (217=V2.17)
17Ch: Nollatasaus virheellinen
17Dh: Parametri virheellinen 7 Diagnoosi
17Eh:
Enimmaislisasyottoméara Moduulissa on kaksi valodiodia, joista voi tarkistaa moduulin kayttétilan.
ylittynyt Valodiodit ovat 9-napaisen Sub-D-pistokkeen oikealla ja vasemmalla puolella.
17Fh: Huoltopyynto
180h: Vaihda paristo 1 e
181h: Pehmennys, vaihda
patruuna I
#18h 24d Varoitukset2  182h: Tarkista N )
tietojenkeruulaite S
183h: Tarkista vaylamoduuli
184h: --
190h: Laajennusmoduuli,
ilmoitus digitaalinen tulo 1
191h: Laajennusmoduuli, i -
ilmoitus digitaalinen tulo 2 \_ J
192h: Laajennusmoduuli, N I j
ilmoitus digitaalinen tulo 3 000799_401_R001
#19h 25d ey o LegE e, — -
ilmoitus digitaalinen tulo 4 Valodiodi Merkitys
194h: Laajennusmoduuli, LED 1 Takaa katsottuna Modbus-pistokkeen vasemmalla
ilmoitus digitaalinen tulo 5 puolella
195h: Laajennusmoduuli, - EIPALA = ei jannitettd tai ei tiedonsiirtoa
ilmoitus digitaalinen tulo 6 — KELTAINEN = tiedonsiirto kéynnissa
196h: Laajennusmoduuli, - PUNAINEN = hairi6 havaittu
ilmoitus digitaalinen lahto 6 LED 2 Takaa katsottuna Modbus-pistokkeen oikealla puolella
Kayttotunnit - EIPALA =jénnitteeton tai ei alustettu
#1Ah (H) 26d (H)  Kompressori1tai - VIHREA = moduuli alustettu, ei hairiota
#1Bh (L) 27d (L) pumppu 1 (32- - PUNAINEN = virhe havaittu
bittinen arvo)
Kayttotunnit
#1Ch (H) 28d (H)  Kompressori2tai
#1Dh (L) 29d (L) pumppu 2 (32-
bittinen arvo)
Yhteenlaskettu
summa
#1Eh (H) 30d (H)  Vesimittari
#1Fh (L) 31d(L) litroina )
(valinnainen) (32-
bittinen arvo)
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8 Vikahaku ja vikojen korjaus

Seuraavassa taulukossa on lueteltu virheilmoitukset, jotka voivat ndkya Reflex Control Touch -ohjauksessa ja koskevat vaylamoduulia.

ERR-koodi Virheilmoitus Syy Poistaminen
2 Tiedonsiirto Mﬁs.t.er-slave- ja/tai yhteisohjauksen tiedonsiirto Tarkasta yhteys.
hairiintynyt
. P Liitantdjohto vialli L .
34 Emolevyn tiedonsiirtohairio rantajo . o'\na nen limoita asiasta Reflexin tehtaan huoltopalveluun
Emolevy viallinen
. - i . Tarkist: {i t.
42 Vaylamoduuli Vdylamoduulia ei tunnistettu. o !s e afe 95arvo .
Tarkista vaylamoduuli.
9 Tietojen avaaminen ComTest Prolla
> Huomautus!
Reflex-ohjauksen tulee olla kytkettyna toimintaan.

Voit ladata ComTest Pro -ohjelmiston osoitteesta www.baseblock.com (polku: Products > Demo Software > Baseblock Download).

1. Liita Sub-D-pistokkeen toinen paa USB-sarja-adapteriin (esim. Logilinkin AUOOO2E).
2. Liitd USB-liitdnta tietokoneeseesi.
3. Avaa ComTest Pro tietokoneellasi.
4, Siirrd asetukset vaiheessa 1 ja vaiheessa 2.
5. Paina kdynnistyspainiketta.
- Portti tulee asettaa oikein Windows-laitehallinnan kautta, katso seuraava kuvaus.
File Edit View Help
| Serial | Ethernet
-> Step 1 Port _| [Baud Rate| [Data Bits | [_Parity | [ Stop Bits | [Delay (ms)] [Tme out(ms] f2Echoback
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [ Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 ! (®) Read Holding Register(s) | 23 4 ||£ {4 Error Checking
> ep Register | O Write Single Holding Register [6 |[¢§]  SshowErorDialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
; f)ﬁ& S 500 | Y e | I - | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d od od 34d || 201d | 32768
Step 3 _| |10 J[Tod J[Toa |[sad][2omaparesd[ || J| ][ J[ [ J[ I [ ]
ossosel L L QL L JL QL 0 I J0 )0 JC 0 L T J[ |
moosa [ W JL W L JL QL 0 JC JC 0 I 0 I I ]
oescoeol [ ) L I I JC W I J0 )0 JC 0 I J[ ]
ostooel [ [ I W I JL L 1L JC I I I I ]
izl [ L L I WL I I I JL I JC 0 JL [ ]
meaes 0 L 0 0 0 0 JC I 0 I 0 6 JEJE I ]
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers H Copy Data to Log—> |
000794_401_R001
> Huomautus!
Kun Loop Command on aktivoitu, laitteistoarvot kysytadn jatkuvana silmukkana.
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Portin asettaminen Windows-laitehallinnan kautta:

Jos tietoja ei vastaanoteta, tarkista, onko oikea portti asetettu.

Napsauta Windows-symbolia tietokoneessasi.

Kirjoita "Laitehallinta".

Avaa Laitehallinta.

Kohdassa Portit (COM & LPT) on portti, joka on annettava ComTest Pro -ohjelmiston vaiheessa 1.
Tarkista myos liitannat!

AW =

[ | Device Manager — [ x

File Action  View

< > RO

v[ JUSER
> || Batteries
v~ [ |Ports (COM & LPT)
__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)
> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

000804_401_R001

Sahkoisku voi aiheuttaa hengenvaarallisia loukkaantumisia

Laitteen piirilevyssa voi verkkopistokkeen jannitteensy6tdsta irrottamisen jélkeenkin olla 230 V:n jannite.
. Irrota ennen suojusten poistamista laitteen ohjaus kokonaan jannitteensy6tosta.

. Tarkista, ettei piirilevyssa ole jannitettd.

10 Havittaminen
11.2  Vaatimustenmukaisuus / standardit
Toimita tuote sen kdyttdidn paatyttya talousjatteiden

keraysjarjestelmésta erilliseen havittimisjarjestelmadn. Laitteen vaatimustenmukaisuusvakuutukset voi ladata Reflexin kotisivulta.
Toimita tuote séhko- ja elektroniikkalaitteiden kierratyksestd www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen
vastaavaan kerdyspisteeseen. ) o
Noudata maassasi voimassa olevia jitteiden hyddyntamists ja Vaihtoehtoisesti voidaan skannata ? oy
havittdmista koskevia lakeja. QR-koodi.
1 Liite

111 Reflexin tehtaan asiakaspalvelu

Tehtaan keskitetty huoltopalvelu

Keskuksen puhelinnumero: +49 (0)2382 7069 - 0

Tehtaan huoltopalvelun puhelinnumero: +49 (0)2382 7069 - 9505
Faksi: +49 (0)2382 7069 - 9523 113 Takuu
Sahkoposti: service@reflex.de

Tuotteeseen sovelletaan voimassa olevia lakisaateisia takuuehtoja.

Tekninen tukipalvelu

Tuotteitamme koskevia kysymyksia varten
Puhelinnumero: +49 (0)2382 7069 9546
Maanantaista perjantaihin klo 8:00-16:30
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1 Kullanim kilavuzuyla ilgili bilgiler

Bu kullanim kilavuzu cihazin giivenli ve sorunsuz islevi icin 6nemli bir yardimdir.
Bu kullanim kilavuzunun dikkate alinmamasi nedeniyle meydana gelen hasarlar
icin Reflex Winkelmann GmbH sorumlu degildir. Bu kullanim kilavuzuna ek
olarak ulusal yasal kurallara ve kurulum tilkesindeki diizenlemelere uyulmaldir
(kaza 6nleme, cevrenin korunmasi, giivenlik ve teknik bilincinde ¢alisma vs.).

Bu kullanim kilavuzu temel donanimli bir cihazi ve ek islevli opsiyonel ek
donanim icin arabirimleri agiklamaktadir.

Bilgi!

> Bu kilavuz, bu cihazlarin montajini yapan veya cihazda baska calismalar
yapan herkes tarafindan kullanimdan 6nce okunmali ve uygulanmalidir.
Kilavuz, cihaz isleticisine verilmeli ve isletici tarafindan cihazin yakininda
bulundurulmalidir.

2 Sorumluluk ve garanti

Cihaz giincel teknoloji seviyesi ve kabul gérmiis glivenlik teknigi kurallar
dogrultusunda tiretilmistir. Buna ragmen kullanim sirasinda personelin veya
Uctinci kisilere yonelik bedensel ve hayati tehlikeler ya da tesis tizerinde veya
degerli mallar tizerinde olumsuz etkiler meydana gelebilir.

Degisikliklerin, 6rnegin hidrolikte veya cihazin baglantilarina miidahalelerin
yapilmasi yasaktir.

Asagidaki nedenlerden biri veya birden fazlasi nedeniyle ureticinin sorumlulugu
ve garantisi sona erer:

. Cihazin amacina uygun kullaniimamasi.

. Cihazin amacina uygun olmayan bicimde isletime alinmasi, kullaniimasi,
bakiminin yapilmasi, koruyucu bakiminin yapilmasi, onarimi ve montaji.
Bu kullanim kilavuzundaki giivenlik uyarilarinin dikkate alinmamasi.
Cihazin hasarli veya teknige uygun takilmamis giivenlik tertibatlariyla /
koruyucu tertibatlarla calistirimasi.

. Bakim ve inceleme ¢alismalarinin zamaninda yapilmamasi.

. Onaylanmamis yedek ve aksesuar pargalarinin kullaniimasi.

Garanti hakki icin cihazin teknige uygun montaji ve isletime alinmasi 6n
kosuldur.

Bilgi!

> ilk isletime alma ve ayrica yillik bakim isleminin Reflex fabrika miisteri
hizmetleri tarafindan yapilmasini saglayin,%% 11.1 "Reflex fabrika
miisteri hizmetleri", 5 184.

w

Giivenlik

3.1 Sembol agiklamasi
3.1 Kilavuzdaki uyarilar

Asagdidaki notlar, kullanim kilavuzunda kullanilmaktadir.

A\ TEHLIKE

Hayati tehlike / Ciddi saglik sorunlar

. "Tehlike" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, 6lime veya
ciddi (geri doniisii olmayan) yaralanmalara yol acabilen dogrudan bir
tehlikeyi belirtmektedir.

A uYARI

Ciddi saglk sorunlar

. "Uyarti" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, 6liime veya ciddi
(geri donuisti olmayan) yaralanmalara yol acabilecek bir tehlikeyi
belirtmektedir.

A\ DIKKAT

Yaralanmalar

. "ikaz" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, hafif (geri doniisi
olan) yaralanmalara yol acabilecek bir tehlikeyi belirtmektedir.

=]
X

KAT

Maddi hasarlar

. "Dikkat" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol iiriiniin
kendisinde veya etrafindaki cisimlerde bir hasara yol acabilecek bir
durumu belirtir.

Bilgi!
> "Bilgi" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol iiriinii etkili
kullanabilmek icin faydali ipuglari ve onerileri belirtmektedir.

32 Personelle ilgili talepler

Montaj ve isletim sadece uzman personel veya 6zel bilgilendirilmis personel
tarafindan yerine getirilebilir.

Cihazin elektrik ve kablo baglantisi gecerli ulusal ve yerel mevzuata uygun bir
sekilde bir elektrik tesisatcisi tarafindan yerine yapilmalidir.

33 Kisisel koruyucu ekipman

®O00@00

Tesisteki tiim calismalar sirasinda kulaklik, gozliik, is ayakkabisi, kask, koruyucu
kiyafet, is eldiveni gibi 6ngariilen kisisel koruyucu ekipman kullanin.

talimatlarinda bulabilirsiniz.

34 Amacina uygun kullanim

Modbus-RTU @ icin Anybus-CompactCom © bus modiill, Reflex sistemlerinin
Control Touch kumandasina takilabilen bir 1/0 modiiliidiir. Control-Touch
kumandasinin bir Modbus-RTU @ agina slave olarak baglanmasini olanakli kilar.
Bus modiilii, kumandanin regilatér muhafazasinda bunun i¢in 6ngériilmds olan
yuvaya dogrudan entegre edilir. Veri aktarimi icin master-slave yontemi
kullanilir. Modbus tarafinda potansiyelsiz bir RS-485 ara birimi mevcuttur.
Baglanti icin bir Sub-D fisi gereklidir.

000894_001_R001

Reflex Control-Touch kumandasi

Modbus-RTU @ icin Anybus-CompactCom ® bus modiilii sadece Reflex Control-
Touch kumandalarinda kullanilabilir.

Bus modiiliiniin bunun haricindeki her tiirlii kullanimi amacina uygun olarak
kabul edilmez.
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Teknik veriler

35 Diger riskler

Bu cihaz teknigin giincel durumuna gore tretilmistir. Buna ragmen diger riskler
asla goz ardi edilemez.

A TEHLIKE

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar.

Akim tasiyan bilesenlere temas edilmesi halinde hayati tehlikeye yol

acabilecek yaralanmalar meydana gelebilir.

. Cihaza giden besleme hattinin gerilimsiz ve tekrar ¢alistirimaya karsi
emniyete alinmig oldugundan emin olun.

. Sistemin baska kisiler tarafindan tekrar calistirilamayacagindan emin
olun.

. Cihazin elektrik baglantisindaki montaj calismalarinin sadece bir
elektrik teknisyeni tarafindan ve yerel olarak yuriirlikte olan elektro
teknik kurallara uygun sekilde gerceklestirilmis oldugundan emin olun.

5 Bus modiiliiniin baglanmasi

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar

Cihaza ait devre kartinin parcalarinda sebeke fisinin gerilim beslemesinden

cekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir.

. Kapaklarin cikariimasindan 6nce cihazin kumandasini tamamen gerilim
beslemesinden ayirin.

. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar

Cihaza ait devre kartinin parcalarinda sebeke fisinin gerilim beslemesinden

cekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir.

. Kapaklarin ¢ikariimasindan dnce cihazin kumandasini tamamen gerilim
beslemesinden ayirin.

. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

. Bus modiilii tizerinde yapilacak her tirlii calismanin sadece uzman
personel tarafindan ytirtittilmesi gerekir.

. Sadece teknik olarak degistirilmemis ve miikemmel durumda olan bus ara
birimlerini ve bus modiillerini isletime alin.

4 Teknik veriler

R3

1. Cihazin kurulu oldugu sistemin gerilim besleme baglantisini kesiniz.

2. Sistemin gerilimsiz durumda olup olmadigini kontrol ediniz ve tekrar
calistirmaya karsi emniyete aliniz.

3. Cihazin elektrik fisini gerilim beslemesinden ayiriniz veya ana salteri
kapatiniz.

4. Govdedeki alt kapagi aginiz ve kdselerdeki dort altigen bagh viday
gevsetiniz.

- &N

5. Govde kapagini kumandadan ¢ikartiniz.
6. Bus modiiliiniin soketini devre kartindaki Anybus modiilii soket yuvasina
(8) takin.

000822_401_R001

1 2 3 000792_401_R001
S e——c> 1 RS-485 ag baglantisi
§ Seee 2 RS-485 modiili
2 | S == 3 GC ara birimi
'__':, oD 42,1 48
QS | m—e— 4 SD karti
S cCcCO o
R === 5 Besleme 10V
S = 6 Basing ve iletkenlik icin analog ¢ikislar
o 3 7 Pil bolmesi
— ooresTiotiR00] 8 AnyBus modiilii soket yuvasi
9 RS-485 sonlandirici direngleri (dip anahtarlari)
Cevre kosullar: B isletim sicakligt: -5°C ila +55°C 10 RS-485 sonlandirici direngleri (dip anahtarlari)

. Depolama sicakligi: -40 °Cila +70 °C

. Koruma derecesi: Control Touch'a gore
Besleme gerilimi: Control Touch vasitasiyla
Modbus-RTU @ ara birimi: . 1,2 kbit/san - 57,6 kbit/san

. 9 kutuplu Sub-D prizi vasitasiyla baglanti
Adres ayart: Control Touch vasitasiyla

Bus modiilii, CompactCom ara birimine
entegre edilmistir.

Kumanda ara birimi:

DIKKAT

Cihazda hasar

Modultin hatali bir sekilde kurulmasi veya sékiilmesi ara birimin tahrip
olmasina neden olabilir.

. Modiilli sadece asagidaki grafige gore kurun ve sokiin.
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Bus moddliiniin baglanmasi

Kurulum

52 Bus modiiliinii yapilandiriimasi

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar

Cihaza ait devre kartinin parcalarinda sebeke fisinin gerilim beslemesinden

cekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir.

. Kapaklarin ¢ikariimasindan dnce cihazin kumandasini tamamen gerilim
beslemesinden ayirin.

. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

—_—
A 000784_401_R001

000784_402_R001

5.1 Modbus-RTU @ (Sub-D fisinin) takiimasi

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol agabilecek yaralanmalar

Cihaza ait devre kartinin parcalarinda sebeke fiinin gerilim beslemesinden

cekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir.

. Kapaklarin ¢ikarilmasindan 6nce cihazin kumandasini tamamen gerilim
beslemesinden ayirin.

. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

Fonksiyon kontrolii icin gerekli donanim:
. USB baglanti noktasina sahip Windows bilgisayar
. USB baglantili LogiLink-Sub-D-9 fisi

Fonksiyon kontrolii igin gerekli yazilim:
. Modbus-RTU igin master simulator (6rnegin ComTest Pro)

1. Busmodiliinti 9 pinli bir Sub-D fise baglayiniz (fi teslimat kapsamina dahil
degildir), & 5.3"9 pinli Sub-D fisinin atanmasi", & 175.

[elele] folfe] foltelo]

456 78910

151617 1819202122

000793_401_R001

*Fis teslimat kapsamina dahil degildir

2. Kumanday: tekrar aginiz.

1.

2.

Kumandanin elektrik fisini elektrik sebekesine baglayiniz ve Reflex Control-
Touch kumandayi aginiz.
Ekranda ana mendi belirir. "Ayarlar" simgesinin tizerine tiklayiniz.

Variomat

{4 ¥
Sistem
3. “Servis”i seginiz.
Configuration [
LN
Customer =
Service >gn, o~
OK
@ 1.8bar
4. Servis mendisii icin erisim kodunu ok tuslarini kullanarak giriniz ve
"OK"(TAMAM) ile onaylayiniz.
‘Servismenﬁsii: | A ‘ v | A ‘ A | v
Seevica manus ﬁ ST
N
Coog At
Efded darics many
o, phoasn !

1,8 bar

Bilgi!
> Kodu yanlis girmeniz halinde, ayarlara geri donersiniz.

Diger erisim kodlari, % 5.4 "Erisim kodlan", B 175.
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5. Servis menisiinde "AnyBus modiili" Uizerine tiklayiniz. Bunun igin ok
tuslariile asagi dogru ilerlemeniz gerekir.
Settings > Service X
Networking >
SD card >
AnyBus module >Qx -~
2,5 bar ] 4%

Bilgi!
> Meniide herhangi bir modiiliin listelenmemis olmasi halinde,
baglantilari ve bus modiiliiniin dogru sekilde entegre edilmis olup

6.

olmadigini kontrol ediniz.

Bir bus modiiliiniin algilanmis olmasi halinde, kumandada Modbus
adresini (moddil adresini), baud hizini ve veri formatini ayarlayabilirsiniz.

Settings > Service > AnyBus module

X

Bilgi!
> Her Modbus istasyonunun, iletisim icin benzersiz bir adrese sahip

olmasi gerekir.

Her Modbus adresi bir bayt olarak kodlanmustir.

Modiil adresi: 1...

Baud hizlar:

Veri formatlari:

247
4800, 9600, 19200, 38400, 57600 Baud

8/EVEN/1, 8/0DD/1, 8/NONE/2, 8/NONE/1
(veri bitleri / parite / durdurma bitleri)

53 9 pinli Sub-D fisinin atanmasi

Pin Ad islev
1 GND
2 5V -
RS-232'de: Pin 2'yi baglayin
3 PMC RS-485'de: agik b)llraklr?! ’
4 - -
5 B hatti RS-485 B sinyali
6 - —_—
7 Rx RS-232 alim (receive)
8 Tx RS-232 gonderim (transmit)
9 A hatti RS-485 A sinyali

5.4 Erigim kodlan

(270) Module type Modbus-RTU
Erigim kodu servis meniisti:
(272) Module adress 1
Servis: A v A v
(273) Baud rate 19200
(272) Data format 8/NONE/1
2,5 bar 1] 4%
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55 Bit adreslerinin okunmasi

ilgili parametreleri okumak icin bit adreslerini kullanabilirsiniz.
Ornek: Su eksikligi salterinin aik veya kapali olup olmadiginin kontrol edilmesi.

1. Sueksikligi salteri 132h Tablo 2'de “Dijital girisler” baghg altinda listelenmistir.
Sozclik adresi #19d veya #13h (d = on tabanina gére sayi; h = onalti tabanina gére sayi)
Dizin: 2

Tablo 2: Asagidaki veriler talep edilebilir:

Ad Sozciik adresi / Sozciik adresi /yazmag  Bit adresleri
yazmag adresi [on adresi [onalti tabanina
tabanina gore] gore]
1/100 bar cinsinden sistem basinci (Servitec #16d #10h
Levelcontrol haricinde)
% olarak dolum seviyesi (Servitec haricinde / burada ~ #17d #11h
opsiyonel dolum borusu basinci 1/100 bar cinsinden)
Dijital gikislar #18d #12h 120h (sifirinci bit) - pompa 2 agik
121h (birinci bit) - pompa 1 aglk
122h (ikinci bit) - tasma valfi 2 agik
123h (liglinci bit) - tasma valfi 1 agik
124h (dorduinci bit) - su takviye vanasi acik
125h (besinci bit) - mesaj: Asgari seviye
126h (altinci bit) - mesaj: Genel ariza
Dijital girigler #19d #13h 130h (sifirinci bit) - pompa 1 geri bildirimi
131h (birinci bit) - pompa 2 geri bildirimi
132h (ikinci bit) - su eksikligi salteri
133h (liglincii bit) - su sayaci
> Bilgi!
ComTest Pro yazilimina on tabanina gore sayilarin girilmesi gerekir. Onalti tabanina gére yazilmig sayilarin (h) on tabanina (d) donistiiriilmesi gerekir,

& 5.5.1 "Sayi sisteminin donistirilmesi", B 178.

2. ComTest Pro yazilimini aginiz ve 2. Adimdaki yazmaci 19 olarak degistiriniz (= 19d, ¢linkii duisiik seviye su salteri 19d sézciik adresinde kayithdir). Yazmaglarin sayisini

(#Register) “1” olarak belirleyiniz, ¢linkii sadece bir parametre okunacaktir.

File Edit View Help

| Serial | Ethernet

Step 1 Port Baud Rate]| [ Data Bits Parity Stop Bits

Time out (ms £ Echoback
Delay (ms) ™) 3 rTs Control

coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w

50 100 [] Reverse CRC

Device Command # Registers ||[Function

Register O Write Single Holding Register

Step 2 _1__ @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£
i e 1¥]

19 O write Holding Register(s) [4 |6 ¥ ]

[ Loop Command
{4 Error Checking
K4 Show Error Dialog

D Start Stop

K Reset

Valid Response(s) Error Response(s)

Timeout(s)
K Reset K Reset

J Read Registers | Write Registers | Raw Data

| Data Log |

corowefzd | || I J[ J[ [l

017..032;| I I I I I | | |

|

| N |

Step 3
KR I | | | | I |

N

osccoe|  J[ | ][I J[ J[ [ I

|

oesosof [ |l I JL_JL_J[_J[_|

I

| I |

osose| [ | ][ I I I [l

|

I |

oorizf [ [ [ [ J[ J[ I ]

|

[ |

UESEC I N | | |

I

|
|
|
I | I
|
|
|

N |

[0 Hexadecimal

| Copy Data to Write Registers ‘ ’ Copy Data to Log—> ‘

000795_401_R001

3. "Start" (baslat) diigmesine basin.
Yazmag gegmisinde sari isaretli on tabanina gére yazilmis bir sayi gorirstiniiz: 7d
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Bus moddliiniin baglanmasi

File Edit View Help
[ Serial | Ethernet
Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| |Time out (ms) %ii“;*é?nﬁw.
coms |w| 19200 [w| [8Bits [w]|[None || |1 stopBit|w| |50 100 [] Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | | Function [ Loop Command
St 2 1 @ Read Holding Register(s) 1 4 ‘£ M Error Checking
ep Register O Write Single Holding Register 6 [ M show Error Dialog
19 O write Holding Register(s) [ |6 ¥ ]
Valid Response(s) Error Response(s Timeout(s)
7239 s | | Sop F o | I 5 e | e
&
> él Read Registers | Write Registers | Raw Data | Data Log |
ootodfzd I I L WL L 00 L 0 0 JC JL T L L L
Step 3 ||7°= | N { | N | | N | O |
ossoe]  J[ L N I JL I JL JL JL JL L I L [ I ]
CCRCEE N | || | | I O
oesocf |||l | I L I L JC I J0 0 ]
R I | N | A N | | | D
A N | N | { {0
U EE I | | N | | |
[0 Hexadecimal

000796_401_R001

On tabanina gére yazilmis olan 7d sayisini iki tabanindaki bir sayrya déniistiiriiniiz, % 5.5.1 "Sayi sisteminin donistirilmesi”, 2 178.
- Ontabanina gore 7 sayisl, iki tabanina gére “0111"dir.

Diisik seviye su salterinin ACIK m1 yoksa KAPALI mi oldugunu okumak icin, iki tabanina gére yazilmig “0111” sayisini ve indeksi kullaniniz.

- Ontabanina gore 7 sayisi = iki tabanina gore 0 1 1 1
) ) )
- Parametre indeksi: 3 2 1 0
- Okumayoéni: < (bit numaralandirma sagdan sola)

2. numaralandirma konumundaki (ikinci bit, Tablo 2) bitin degeri “1"dir.
- 1=ACK
=> Diisiik seviye su salteri agik!

indeksi Tablo 2'de bulabilirsiniz, & 5.5 "Bit adreslerinin_ okunmasi", B 176.
iki tabanina gére yazilmis sayiyr okumak igin, % 5.5.2 "iki tabanina gére yazilmig bir sayinin okunmasi”, B 178.
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5.5.1 Sayi sisteminin donigtiiriimesi 55.2  Ikitabanina gore yazilmig bir saymin okunmasi

Bir say1 sistemini baska bir say1 sistemine doniistiirmek icin (6rnegin, on tabanli indeksi, iki tabanina gére yazilmis olan sayinin hangi bitine bakilmasi gerektigini
sistemden onalti tabanli sisteme), oncelikle programcilar igin tasarlanmig bir belirlemek i¢in kullanabilirsiniz.
hesap makinesine ihtiyaciniz vardr. indeksi Tablo 2'de bulabilirsiniz, & 5.5 "Bit adreslerinin okunmasi", B 176.
Windows isletim sistemli bir kisisel bilgisayar kullaniyor olmaniz halinde,
bilgisayar “Start” (Baslat) altinda segebilirsiniz. Disiik seviye su salteri bit adresi: 132h
1. Hesap makinesinin isletim modunu”Programc” olarak ayarlayin. 13 =sbzciik adresi (onalti tabanina gére)

. 2 =Indeks

Calculator o |:| ><

indeks 2, 2 numarali konumundaki bitin parametrenin durumunu gésterdigi
anlamina gelir.

iki farkl durum vardr:

. 1=ACIK
Calculator . 0=KAPALI
Standard O 1 iki tabanina gore yazilmis sayinin hanelerini sagdan sola dogru

numaralandirin.

6 Scientific M 2. Numaralandirmaya 0'dan baslayin:
0-1-2-3.
</~ Programmer
Date Calculation 1/x . On tabanina gore 7 sayisi = iki tabaninagére 0 1 1 1
. T
Converter ’ . Parametre indeksi: 32 1 0
- Okumayénii <
& Currency X - (bit numaralandirma
] Volume _ sagdan sola)
D Length + . 2. Numaralandirma konumundaki bitin degeri “1”dir.
© Weight and Mass Sonug: Dusiik seviye su salteri agik!
(@ Info = - 0111 =salteragik

- 0011 = salter kapali

2. Segilen sayi sistemi mavi bir cubukla isaretlenir.
—  Onalti tabanina gore (HEX)
—  Ontabanina gore (DEC)
- Sekiz tabanina gore (OCT)
- kitabanina gore (BIN)

3. Birdeder girin.

4. Deger diger sayi sistemlerine dondistiirilr.
Ornegin 13 h (onalti tabanina gore) = 19 d (on tabanina gore).

Calculator o \:| ><

— Programmer
HEX 13

DEC 19

OCT 23

BIN 0001 0011

oe
e0

QWORD MS
Lsh Rsh | Or Xor Not And

2nd | Mod | CE C <] =
A B 7 8 9 X
C D 4 5 6 =
E F 1 2 <) +
( ) +/- 0 , =
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6
6.1

Aktarilan Veriler

Modbus'dan ® kumandaya giden veriler

Veri aktarimi igin asagidaki fonksiyon hazir edilir:

Modbus fonksiyon kodu Ad

16 (10h)

yazma

Asagidaki veriler gonderilebilir:

Sozciik Sozciik  Ad

adresi adresi

onalti on

tabanina  tabanina

gore gore

0000h 0000d Pompalara
kumanda edilmesi
(sadece "Otomatik"
¢alisma modunda
miimkiin!)

0001h 0001d Valflere kumanda
etme
(sadece "Otomatik"
¢alisma modunda
miimkiin!)

0002h 0002d PO igin basing hedefi

0003h 0003d Calisma modunun
degistirilmesi

Bilgil

>

Birden ¢ok yazmaca

Adresleme

Sozciik adresi / yazmag
adresi [on tabanina gore]

Bit adresleri

Bit 0 = Pompa / kompresor 1'i AG
Bit 1 = Pompa / kompresor 1'i
KAPAT

Bit 2 = Pompa / kompresor 2'i AC
Bit 3 = Pompa / kompresor 2'yi
KAPAT

Bir pompa i¢in ne agma biti ne de
kapatma bitinin “1” olarak
belirlenmis olmasi halinde,
pompa sadece kumanda akisi
tarafindan acilip kapatilabilir.

Bit 0 = Su takviye vanasini AC

Bit 1 = Su takviye vanasini KAPAT

Bit 2 = Tagma valfi 1'i AC

. 2x2 W-KH'li Servitec: PV agik

Bit 3 = Tagma valfi 1'i KAPAT

. 2x2 W-KH'li Servitec: PV
kapali

Bit 4 = Tagma valfi 2'yi AC

. Servimat: Piiskiirtme
borusuna gegis

. 2x2 W-KH'li Servitec: CD
kapal

Bit 5 = Tagma valfi 2'yi KAPAT

. Servimat: Tanka gegis

. 2x2 - W-KH'li Servitec: CD
aclk

Bit 6 = MKH-2 valfini AC (sadece

Servimat)

Bit 7 = MKH 2 valfini KAPAT

(sadece Servimat)

Bir valf icin ne agma biti ne de
kapatma bitinin “1” olarak
belirlenmis olmasi halinde, valf
sadece kumanda akisi tarafindan
acilip kapatilabilir.

1/10 bar cinsinden "P0" icin basing
degeri
Buraya "=" degeri aktarilirsa,
kumandadaki gtincel ayar
degismez.

Bit 0 = ¢alisma modu - STOP

Bit 1 = ¢alisma modu >
OTOMATIK

Modbus-Master vasitasiyla uzaktan kumanda, sadece bunun Touch
kumandada etkinlestirilmis olmasi halinde olanaklidir, % 5.4 "Erisim
kodlart", B 175 (Ayarlar > Servis > Konfigirasyon (211)).

6.2 Kumandadan Modbus'a ® giden veriler (isletim verilerinin
okunmasi)

Veri talebi icin asagidaki fonksiyonlar hazir edilir:

Modbus fonksiyon Ad Adresleme

kodu

2 Read discret inputs (miinferit Bit adresi
verileri oku)

3 Read multiple registers (birden Sozciik adresi
fazla yazmac oku) (basl. adr.
100h > #=1)

4 Read multiple registers (birden Sozciik adresi
fazla yazmac oku) (basl. adr.
000h > #=0)

Control Touch kumandali gesitli sistemler icin aktarilan veriler asagidaki
tablolarda gosterilmektedir:

. Variomat/ Variomat Giga/ Reflexomat

. Servitec

. Servimat

Ozellikler ve opsiyonlar:

. 1= sadece iletkenlik denetimi secenedi icin

6.2.1 Variomat / Variomat Giga / Reflexomat igin aktarilan veriler

Sozciik  Sozciik

adresi  adresi

onaltt  on Ad
tabanina tabanina

gore gore

Bit adresleri

Sistem basinci
1/100 bar
cinsinden

#10h 16d

r—
#11h 17d D.0|l:lm seviyesi%
cinsinden

120h: Kompresor 2 veya pompa 2 acik
121h: Kompresor 1 veya pompa 1 agik
122h: Tagma valfi 2 agik

123h: Tagma valfi 1 agik

124h: Su takviye vanasi agik

125h: Asgari seviye mesaji

126h: Genel ariza mesaji (1 = OK)
127h: Mesaj: Su takviye arizasi (sadece
CT-MK200 icin)

130h: Pompa 1 geri bildirimi
131h: Pompa 2 geri bildirimi
132h: Su eksikligi salteri
133h: Su sayaci
134h: Sayisal giris DE5 (sadece CT-
MK200 icin)
135h: Sayisal giris DE6 (sadece CT-
MK200 igin)
136h: Sayisal giris DE7 (sadece CT-
MK200 igin)
140h: /0 modiilti anzasi (opsiyonel)
141h: EEPROM arizal
142h: Dustik gerilim
143h: Asgari basincin altina distldi
144h: Su eksikligi 1
145h: Pompa 1 arizali
146h: Kompresor 1 arizal
147h: Pompa 2 arizali
Ariza bildirimleri 1 148h: Kompresor 2 arizali
149h: Basing 6l¢timi arizal
14Ah: Seviye 6l¢limii arizal
14Bh: 4 saatten daha uzun siiredir
STOP (durma) modunda
14Eh: Esitleme parametresi hatali (ana
devre karti)
14Fh: iletisim modiilii arizali (ag
baglantisi)

#12h 18d Dijital gikiglar

#13h 19d Dijital girigler

#14h  20d
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Sozciik  Sozciik

Sozciik  Sozciik

adresi  adresi adresi  adresi
onalti  on Ad Bit adresleri onalti  on Ad Bit adresleri
tabanina tabanina tabanina tabanina
gore gore gore gore
150h: Ana devre karti arizasi Sistem tipi
151h: Dijital limit anahtari gerilimi 1 = Variomat
arizasl g2l R 2 =Variomat Giga
152h: Analog limit anahtan gerilimi 3 = Reflexomat
ey Geri bildirim
#1sh  21d  Anzabildirimleri2 |2 KUreselvena 1 fimitanahtan motorlu kiresel
gerl |.m|"ar|za5| - #22h  34d vana 1 (giincel -
154_h_. K_uresel vana 2 limit anahtar konum: %0 —
gerilimi arizasi 9%100)
155h: Baglanti kopriisi arizasi — —
basing Geri bildirim,
156h: Baglanti kopriisti arizasi — seviye motorlu k“uresel
#23h  35d vana 2 (giincel -
170h: --- konum: %0 -
171h: Azami seviyenin tizerine ikild %100)
]72h: Pon;ﬁ; calisma siiresinin Bus modiiliintin
uzerine ¢IKi '. L #25h  37d Yazilim strlimiic -
173h: Su takviye siiresinin iizerine 217=V2.17)
cikildi
174h: Su takvi imlerinin tizeri
alkildh bt S 6.2.2  Servitecicin aktarilan veriler
“7h 23d Uyanilar 1 175h: Azami basincin tizerine cikildi Bu tablo asagidaki sistem tiirleri icin aktarilan verileri icerir:
176h: Su takviye miktarinin tizerine . Servitec Magcontrol
cikildi . Servitec Levelcontrol
17Ah: Su takviyesi vanasi sizdiryor
17Bh: Gerilim kesintisi Sozciik  Sozciik
17Ch: Kalibrasyon hatali adresi  adresi
17Dh: Parametre hatall onaltt  on Ad Bit adresleri
17Eh: Azami su takviye miktarinin tabanina tabanina
tizerine gikildi gore gore
17Fh: Bakim talebi 1/100 bar cinsinden
180h: Akiiyii degistirin sistem basinci
181h: Yumusatma, kartusu degistirin #10h  16d (Servitec - F
B fasg 182h: Veri kaydediciyi kontrol edin Levelcontrol harici
183h: Bus modiiliint kontrol edin igin)
- - 1/100 bar cinsinden
190h: 1/0 modiild, | 1
mesal /O modild, sayrsal giris #11h  17d Sistem dolum
)l -
191h: 1/0 modiili, sayisal giris 2 seviyesl
mesajl 120h: —
192h: 1/0 modiili, sayisal giris 3 121h: Pompa 1 agik
mesaji 122h: Tagsma valfi 2 acik
193h: 1/0 modiilii, sayisal giris 4 123h: Tagma valfi 1 acik
#1%h  25d Uyarilar 3 .
y mesaji fizh éd Dijital glaglar 124h: Su takviye vanasi agik
194h:.|/0 modiilii, sayisal giris 5 125h: -
mesaji 126h: Genel ariza mesajt (1= OK)
195h:.l/0 modiilii, sayisal giris 6 127h: —
mesaji I
196h: 1/0 modiilii, sayisal cikis 6 13?: Pompa 1 geri bildirimi
mesaj| o an b=
. A3k [k Dijfal girigler 132h: Su eksikligi salteri
Calisma saatleri 133h: Su savaci
#1Ah (H) 26d (H)  Komprestr1veya o
#1Bh (L) 27d (L) pompa 1 (32 Bit 140h: /0 modiilti anzasi (opsiyonel)
degeri) 141h: EEPROM arizali
Calisma saatleri 142h: Dustk gerilim
#1Ch(H) 28d(H)  Kompresor 2 veya 143h: Asgari basincin altina disiildi
#1Dh(L) 29d(L)  pompa2(32Bit 144h: Su eksikligi 1
degeri) 145h: Pompa 1 arizali
Tahakkuk eden 133:
toplam #an  20d Ariza bildirimleri 1 o
#1EN(H) 30d(H)  Susayaalitre e
#IFh (L) 31d (L) cinsinden - 149h: Basing 6l¢imi arizal
(opsiyonel) (32 bit 14Ah: -—-
degeri) 14Bh: 4 saatten daha uzun siiredir
h STOP (durma) modunda
200 . 14Eh: Esitleme parametresi hatali
Bus modiiliindin 0 =uBus modiilii ile kumanda arasinda (ana devre kart)
#20h  32d baglantiyok i - .
durumu . . 14Fh: lletisim modiilii arizal (ag
1=Bus modiilii ile kumanda arasindaki 5
. baglantis)
baglanti OK
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Sozciik  Sozciik

adresi  adresi

onaltt  on Ad

tabanina tabanina

gore gore

#15h 21d Ariza bildirimleri 2
#17h 23d Uyarilar 1

#18h 24d Uyarilar 2

#19h 25d Uyarilar 3

Calisma saatleri
Pompa 1 (32 bit
degeri)

#1Ah (H) 26d (H)
#1Bh (L) 27d (L)

Calisma saatleri
Pompa 2 (32 bit
degeri)

Tahakkuk eden
toplam

Su sayaci litre
cinsinden
(opsiyonel) (32 bit
degeri)

#1Ch (H) 28d (H)
#1Dh (L) 29d (L)

#1Eh (H) 30d (H)
#1Fh (L) 31d (L)

Bus modiiliiniin

#20h 32d
durumu

Bit adresleri

150h: Ana devre karti arizasi

151h: Dijital limit anahtari gerilimi
arizasl

152h: Analog limit anahtari gerilimi
arizasl

153h: Kiiresel vana 1 limit anahtari
gerilimi arizasi

154h: Kiiresel vana 2 limit anahtari
gerilimi arizasi

155h: Baglanti kopriisti arizasi — basing
156h: -

15Ah: ---

170h: ---

171h: ---

172h: Pompa calisma siiresinin
tzerine gikildi

173h: Su takviye siiresinin lizerine
cikildi

174h: Su takviye cevrimlerinin
tizerine gikildi

175h: Azami basincin izerine gikildi
176h: Su takviye miktarinin tizerine
cikildi

17Ah: Su takviyesi vanasi sizdiryor
17Bh: Gerilim kesintisi

17Ch: ---

17Dh: Parametre hatali

17Eh: Azami su takviye miktarinin
tzerine gikildi

17Fh: Bakim talebi

180h: Akiiyu degistirin

181h: Yumusatma, kartusu degistirin
182h: Veri kaydediciyi kontrol edin
183h: Bus modiiliinii kontrol edin
184h: ---

185h: ---

190h: I/0 modiil, sayisal giris 1
mesajl
191h: I/0 modiilu, sayisal giris 2
mesajl
192h:1/0 modiilii, sayisal giris 3
mesajl
193h: 1/0 modiilii, sayisal giris 4
mesajl
194h: 1/0 modiilii, sayisal giris 5
mesajl
195h: I/0 modiilu, sayisal giris 6
mesajl
196h: I/0 modiilu, sayisal ¢ikis 6
mesajl

200h

0= Bus modiilii ile kumanda
arasinda baglanti yok

1= Bus modiilti ile kumanda
arasindaki baglanti OK

Sozciik  Sozciik
adresi  adresi
onaltt  on
tabanina tabanina

gore gore
#22h 34d
#23h 35d
#21h 33d
#26h 38d
#25h 37d

6.23

Sozciik  Sozciik
adresi  adresi
onaltt  on
tabanina tabanina

gore gore
#10h 16d
#11h 17d
#12h 18d
#13h 19d
#14h 20d

Ad

Geri bildirim,
motorlu kiiresel vana
1 (gtincel konum: %0
-%100)

Geri bildirim,
motorlu kiiresel vana
2 (giincel konum: %0
-%100)

Sistem tipi
4 = Servitec
Magcontrol

5 = Servitec
Levelcontrol

iletkenlik (ps/cm)
(sadece “iletkenlik
denetimi”
seceneginde)

Bus modiiliiniin
Yazilim stirlimii
(217=V2.17)

Servimat igin aktarilan veriler

Ad

Sistem basinci 1/100
bar cinsinden

1/100 bar cinsinden
Sistem dolum
seviyesi

Dijital ¢ikiglar

Dijital girigler

Ariza bildirimleri 1

Bit adresleri

Bit adresleri

120h: Kompresor 2 veya pompa 2
acik

121h: Kompresor 1 veya pompa 1
acik

122h: Tagma valfi 2 agik

123h: Tagma valfi 1 agik

124h: Su takviye vanasi agik
125h: Asgari seviye mesaj

126h: Genel ariza mesaji (1 = OK)

130h: Pompa 1 geri bildirimi
131h: Pompa 2 geri bildirimi
132h: Su eksikligi salteri
133h: Su sayaci

140h: I/0 mod(ilti anizasi (opsiyonel)
141h: EEPROM arizal

142h: Diisiik gerilim

143h: Asgari basincin altina dustildii
144h: Su eksikligi 1

145h: Pompa 1 arizali

146h: Kompresor 1 arizali

147h: Pompa 2 arizali

148h: Kompresor 2 arizali

149h: Basing 6lctimi arizali

14Ah: Seviye 6lctimii arizal

14Bh: 4 saatten daha uzun siiredir
STOP (durma) modunda

14Eh: Esitleme parametresi hatali
(ana devre karti)

14Fh: [letisim modiilii arizali (ag
baglantisi)
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Sozciik  Sozciik Sozciik  Sozciik

adresi  adresi adresi  adresi
onaltt  on Ad Bit adresleri onaltt  on Ad Bit adresleri
tabanina tabanina tabanina tabanina
gore gore gore gore
150h: Ana devre karti arizasi 200h
151h: Dijital limit anahtari gerilimi Bus modiiliiniin 0= Bus modiilii ile kumanda
arizasi #20h  32d I — arasinda baglanti yok
152h: Analog limit anahtan gerilimi 1=Bus modiilti ile kumanda
arizasi arasindaki baglanti OK
153h: Kiiresel vana 1 limit anahtari Geri bildirim,
#15h 21d Anza bildirimleri2  gerilimi arizasi i iese
154h: Kiiresel vana 2 limit anahtar #22h  34d vana 1 (giincel
gerilimi arizasi konum: %0 — %100)
t1J§§I?].§Baglant| kopriisti arizas Geri bil diri"m,
156h: Baglant kopriisi arizasi — #23h  35d uemildlees)
seviye vana 2 (giincel
konum: %0 - %100)
Uiz Sistem tipi
171h: Azami seviyenin iizerine #21h  33d P
11 = Servimat
cikildi
172h: Pompa ¢alisma stiresinin iletkenlik (ps/cm)
tizerine gikildi #26h 38d (sadece “iletkenlik ~
173h: Su takviye siiresinin iizerine denetimi”
cikildi seceneginde”) 1
174h: Su takviye cevrimlerinin Bus modiiliiniin
uzerine ikildi #25h  37d Yazilim siiriimii
#17h 23d Uyarilar 1 175h: Azami basincin iizerine cikildi (217=V2.17)
176h: Su takviye miktarinin tizerine
cikildi .
17Ah: Su takviyesi vanasi sizdiryor 7 Diyagnoz
17Bh: Gerilim kesintisi Modiil, modiiliin isletim durumunun okunabilecegi iki isikli diyot icermektedir.
17Ch: Kalibrasyon hatali Isikli diyotlar, 9 pinli Sub-D figlerinin saginda ve solunda bulunmaktadir.

17Dh: Parametre hatali

17Eh: Azami su takviye miktarinin
tizerine gikildi

17Fh: Bakim talebi

180h: Akilyti degistirin

181h: Yumusatma, kartusu
degistirin

182h: Veri kaydediciyi kontrol edin
183h: Bus modiiliinii kontrol edin
184h: ---

190h: 1/0 modiilii, sayisal giris 1 —
mesajl \_ Y,
191h: 1/0 modiili, sayisal giris 2 \\ \ I j

mesajl 000799_401_R001

#18h  24d Uyarilar 2

192h: 1/0 modiild, sayisal giris 3

mesajl Isikli diyot Anlami

193h:.|/0 modiild, sayisal giris 4 LED1 Arkadan bakildiginda Modbus fisinin solunda
mesajl - SONUK = gerilim yok veya iletisim yok
194h: 1/0 modiily, sayisal giris 5 -~ SARI=iletisim etkin

mesajl - KIRMIZI = ariza algilandi

#1%h  25d Uyarilar 3

195h: 1/0 modiilii, sayisal giris 6

. LED 2 Arkadan bakildiginda Modbus fisinin saginda
mesajl - SONUK = gerilimsiz veya baglatiimami
196h: /0 modiil, sayisal cikis 6 ; g . ya bay ?
mesaji - YESIL = modiil baslatiimis, ariza yok

- KIRMIZI = Hata algilandi

Calisma saatleri
#1Ah (H) 26d (H)  Kompresor 1veya
#1Bh (L) 27d (L) pompa 1 (32 Bit

degeri)

Calisma saatleri
#1Ch (H) 28d (H)  Kompresdr 2 veya
#1Dh (L) 29d (L) pompa 2 (32 Bit

degeri)

Tahakkuk eden

toplam
#1Eh(H) 30d (H)  Susayaa litre
#1Fh (L) 31d (L) cinsinden

(opsiyonel) (32 bit

degeri)

182 — Tiirk Anybus® - CompactCom / Modbus-RTU® — 08.11.2022 - Rev. B



8 Hata arama ve hata giderme

Asagidaki tabloda, Reflex Control-Touch kumandasinda gériintiilenebilen ve bus modiiliinii etkileyen, hata mesajlari listelenmektedir.

Hata kodu Hata mesaji Nedeni Coziimii

Master-Slave iletisimi veya baglanti kumandasi

29 lletisim arzal Baglantiyi kontrol edin.
34 Ana devre karti iletisimi sorunlu Il el Tl Reflex fabrika musteri hizmetlerini bilgilendirin
Ana devre karti arizali
42 Bus modiili Bus modiilii algilanmadi. Ayar deg?r‘lver‘lvnl kontrol e'dm.
Bus modiiliinii kontrol edin.
9 ComTest Pro ile verilerin alinmasi
> Bilgi!
Reflex kumandasinin agiimis olmasi gerekir.

“ComTest Pro” yazilimini www.baseblock.com adresinden indirebilirsiniz (yol: Uriinler > Demo yazilimi > Baseblock indirme).
1 Sub-D fisinin diger ucunu bir seri USB adaptériine (6rn. Logilink AUO002E'ye) baglayiniz.
2. USBbaglantisini kisisel bilgisayariniza baglayiniz.
3. Bilgisayarinizda ComTest Pro yazilimini aginiz.
4. Adim 1ve Adim 2'deki ayarlar aktariniz.
5 "Start" (baslat) digmesine basin.
- Portun, Windows aygit yoneticisi kullanilarak dogru sekilde ayarlanmis olmasi gerekir, bkz. asagidaki agiklama.

File Edit View Help

[ Serial | Ethernet
-> Step 1 Port Baud Rate| | Data Bits Parity Stop Bits | [Delay (ms)| [Time out (ms) %i‘;hg’?;‘;im.
Comb Iv 19200 |(w| (8 Bits |w||None |Ww| |1 Stop Bit|wr| |50 100 [J Reverse CRC
Device [ Command | [# Registers | [Function [ Loop Command
Step 2 1 (®) Read Holding Register(s) | 23 4 | |£ 8 Error Checking
9 ep Register (O Write Single Holding Register E IZ M show Error Dialog
16 (O Write Holding Register(s) E
= Valid Response(s) Error Response(s) Timeout(s)
- fi& sert | | S0 | | et | I 1 o | I e |
>
J Read Registers I Write Registers I Raw Data I Data Log |
001..016:[428d |[80d |[ 64d |[ 3d |[ od ][ od |[ od ][ od || od |[ od ][ od |[ od ][ od ][ od |[ od |[ od |
017..032:| 1d 1d 0d 0d 34d || 201d|[32768
Step 3 _| |10 ][Coa |[Toa |[s4a][oonalporesd| || | J[ [ | [ [ [ |
esoss ][ I JL I I JC I JL I JL L L L I [ |
wooeel |\ I I I I I JL JC L L JL L L [ ]
esosof [ [ JL I I JC I JC JC JC 0 0 I 0 0]
ostooel | N I I J JL I JL JL I L L QL L [ ]
A2 TN I | N | | | I |||
(USREE I | N N | | N
O Hexadecimal | Copy Data to Write Registers ‘ ‘ Copy Data to Log—> |
000794_401_RO001
> Bilgil
Déngii komutunun etkinlestirilmis olmasi halinde, sistem degerleri siirekli bir dongtide sorgulanir.
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Portun Windows aygit yoneticisi kullanilarak ayarlanmasi:

Herhangi bir verinin alinamamasi halinde, dogru portun ayarlanmis olup olmadigini kontrol ediniz.

Bilgisayarinizdaki Windows simgesinin tizerine tiklayiniz.
"Aygit yoneticisi" giriniz.

Baglantilarin (COM ve LPT) altinda ComTest Pro yaziliminin 1. adiminda girilmesi gereken port listelenir.

1

2.

3. Aygit Yoneticisi'ne gidiniz.
4

5

Baglantilari da kontrol ediniz!

[ | Device Manager

File Action  View

< > RO

v JUSER

> || Batteries
~ [ | Ports (COM & LPT)

> [ ] Audio, video and gamec ontroller
> [ ] Audio inputs and outputs

Imane nraceecing devices

__| Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

000804_401_R001

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol agabilecek yaralanmalar

Cihaza ait devre kartinin pargalarinda sebeke fisinin gerilim beslemesinden ¢ekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir.
. Kapaklarin ¢ikarilmasindan 6nce cihazin kumandasini tamamen gerilim beslemesinden ayirin.

. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

10 Bertaraf Etme

Hizmet 6mriiniin sonunda riind, aynstinimamis evsel atiklardan ayri
olarak bertaraf ediniz.

Uriindi, elektrikli ve elektronik cihazlarin geri déniisiimii icin uygun bir
toplama noktasina géturiiniiz.

Ulkenizde geerli olan atik geri déniisiim ve bertaraf etme yasalarini
dikkate aliniz.

11 Ek
11.1  Reflex fabrika misteri hizmetleri

Merkezi fabrika miisteri hizmetleri

Merkezi telefon numarasi: +49 (0)2382 7069 - 0

Fabrika musteri hizmetleri telefon numarasi: +49 (0)2382 7069 - 9505
Faks: +49 (0)2382 7069 - 9523

E-posta: service@reflex.de

Teknik yardim hatti

Uriinlerimize yonelik sorulariniz oldugunda
Telefon: +49 (0)2382 7069-9546

Pazartesi - Cuma, saat 8:00 - 16:30

11.2  Uygunluk/ Normlar

Cihazin uygunluk beyanlari, Reflex ana sayfasinda yer almaktadir.
www.reflex-winkelmann.com/konformitaetserklaerungen

Bunun yerine QR kodunu da -
taratabilirsiniz:

11.3  Garanti

ilgili yasal garanti hiikiimleri gecerlidir.
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