Armatec EHD - El hydraulisk

90°/180°- drejende el-hydraulisk aktuator
dobbelt-/enkeltvirkende og positioner

Anvendelse

Kinetrol’s el-hydrauliske aktuator anvendes til on/off eller modulerende betje-
ning af 90/180° drejende ventiler m.m., hvor trykluft ikke kan eller enskes fort frem,
eller hvor man onsker en glidende beveegelse uden muligheder for slag, ryk eller
komprimering.

Fordele

e Fejlsikker fiederretur/enkeltvirkende, fiederboks direkte monteret p& EHD vinge-
aktuatoren, ingen batterier eller luftflasker

¢ Dobbeltvirkende, ogséa anvendelig til hgj-moment konventionel el-aktuator opga-
ver

e Integreret positioner (ekstra udstyr), drejer til og holder enhver vinkel fra 0-90° i
response til 4-20 mA signal

e Minimalt slid, fra lav stress, lav-tryks gearpumpe driver den simple vingeaktuator,
giver lang levetid

¢ Korer dagnet rundt uden overophedning, 100% drift

¢ Hvis bevaegelsen blokeres, forhindrer overstromsventilen overtryk eller
motorstop

e Kompakt kraftfuld unit, uden udvendige slanger, ledninger og mekaniske tilslut-
ninger

¢ 6 modeller, bredt moment/hastighedsomrade, hver model kan leveres som fejl-
sikker fiederretur eller hgj moment dobbeltvirkende, on/off eller modulerende

¢ Miljgbeskyttelse, hus IP65/NEMA 4, med steerk epoxy maling pa robust stebt
zinklegering, resistens overfor udenders miljo

e Ekstra saet limit switches, i samme hus (ekstra udstyr)

e Integreret tilbehor og units for eftermontering:
- 2 wire 4-20 mA vinkeltransmitter for uafhaengig positions tilbagemelding
- integreret tilbagemeldings potentiometer for tilslutning til brugers eksterne
kredslob
- split range positioner 4-12 MA og 12-20 MA signaler

e Fejl Iast dobbeltvirkende, magnetventil arrangement giver fastlast position ved
afbrudt strem, manuel bypass ventil kan monteres for manuel betjening af fejllast
aktuator

e Class 1 division 2, FM godkendelse for farefulde omgivelser er standard for
US/ANSI fiederretur on/off modeller (zone 2)

¢ Fleksibel motor placering for vandret eller lodret placering

Tekniske data

Forsyningsspaending: 115 ell. 230 V +/-10%, 50 el. 60 Hz AC

Stremforbrug: 150 W, 1,5 A max. Aktuatoren skal installeres
med en 2 A sikring i forsyningskredslgbet

Temperaturomrade: -20°til 60°C (-4° til 140°F)

Motor type: Permanent kondensator enfaset induktionsmo-

tor, karende pa levetids forseglede kuglelejer.
Automatisk termosikring indbygget i

vindingerne

Beskyttelse: IP 65/NEMA 4

Hjeelpe endestopkontakter: 3 polet skiftekontakt type. 3 A, 250 V max.
Betjenes med indstillige kamme

Mekanisk stillingsindikator: Rad plastik indikator skruet p& control boksens

firkant er standard. Positioner modeller med
vinkelskala 0°-90°. Ingen indikator nar
vinkeltransmitter er monteret

Manuel betjening: Handhjulsgear for model 09 og opefter. For
model 05 og 07 handtag med firkant




Funktion

En hydraulisk gearpumpe nedsaenket i eget oliereservoir, trykker olie til vingeaktuato-
ren via control boksen, som indeholder kontra- og magnetventiler som styrer olie-
strommen til aktuatoren og de kambetjente endestop kontakter, som ekstra udstyr limit
switches for fiernvisning. Den tryklese side af aktuatoren er tilsluttet reservoiret, sa der
er ingen egen overfgrsel af olie fra reservoiret til aktuatoren. Pumpen og dens motor
kerer udelukkende péa preecisions-kuglelejer, s friktion og motor kan minimeres, og
levetid maksimeres; det effektive resultat af dette reducerer varmeeffekten og tillader
100% drift. En trykudlgsningsventil er indbygget ved pumpen, sd hvis aktuatorens
belastning blokeres, begreenses drejningsmomentet, og farligt overtryk eller motor-
standsning undgas.

Fejlsikker fieder-retur (enkeltvirkende) bruger en gentagelsessikker “low-stress” fjeder
af ur-typen i vejrteet hus, monteret direkte pa aktuatoren, sammen med en fejl-dben
magnetventil, for at sikre palidelig beveegelse nar el-spzending ikke er tilsluttet aktuato-
ren. En hgjtydende ekstern afblaesningsventil kan monteres for at give meget hurtig fje-
der-retur beveegelse (tilsluttes af kunden - kontakt Armatec for detaljer).
Dobbeltvirkende modeller er monteret med magnetventiler der giver lukket position nar
spaendingen er afbrudt. Som ekstra udstyr kan en manuel by-pass ventil monteres, for
at tillade manuel betjening af en dobbeltvirkende aktuator, nar spaendingen er afbrudt.
Kontaktfladen mellem pumpe/reservoir enheden og control boksen tillader montering
af pumpen i forskellige orienteringer, 90° i forhold til hinanden, s& motoren kan holdes
over resevoiret, uanset om aktuatorens udgangsaksel er horisontal eller vertikal. Den
eksterne elektriske tilslutning er lavet via en let tilgaengelig klemraekke i control boksen,
der pa den simplest mulige made aktiverer aktuatoren. To kabelforskruninger er tilgaen-
gelige for adskillelse af spaending og signal kabler (hvis nedvendigt). Alle interne kabler
er tilsluttet via et centralt tilslutnings- og sikringsbord og aktuatoren er beskyttet fra
forsyningsspaending ved en metaloxid varistor stgjdeemper.
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EHD-Positioner Principdiagram/positioner

Anvendelse
Kinetrols el-hydrauliske positioner eller stillingsregulator drejer/holder/stopper en aktu-
ator i en stilling der svarer til det elektriske signal mellem 4-20 mA.

spaending
...... Ex)
N

Fordele !

e Kompakt design, solid konstruktion, alle bevaegelige dele i huset

¢ Direkte pabygget, ingen slanger

¢ Fortraeffelig folsomhed, linearitet, stabilitet og praecision Positioner kredslob

e Justérbart nulpunkt, dedband og spaendvidde Dobbeltvirkende

¢ @konomisk simpel installation, kun en klemraekke osmrretur = ¢

e Velegnet for svingende og ustabile belastninger aktuator tioagomeid. || 1
potentiometer! 5

X

Funktion W T

Et elektronisk kredsleb og et tilbagemeldings potentiometer er monteret i standard

aktuatorens control boks. Kredslabet er en hgj-stabilitets kontrolméaleenhed, som skif-

ter aktuatorens pumpe og magnetventiler via solid state hovedkontakter, i response til

forskellen mellem den aktuelle position, malt med potentiometeret og den gnskede
position, givet ved et 4-20 mA signal. Endestop kontakter beskytter aktuatoren mod at
kere pa det mekaniske anslag, uanset hvad signalet matte veere. Positionerens hoved-
kontakter er optisk isoleret fra svagstroms dc control kredslabet, som er elektrisk iso- Pumpe
leret fra resten af aktuatoren. Tilbagemeldings potentiometeret er af plastic-servo o9
typen, med slorfrit drev. Positionerens kredslgb er monteret i en ikke ledende polymer
plastboks for hgj sikkerhed. Den er forsynet med skruetraekker justérbare potentiome-
tre for kundetilpasning af nulpunkt, dedband og spzendvidde. Det effektive design af
Kinetrol EHD aktuatoren tilader at udfere en mange-starts frekvens, uden overophed-
ning. Positioneren fas som fejlsikker fieder-retur (enkeltvirkende) eller dobbeltvirkende,
og giver preecis, linezer, lav-hysterese ydelser med fortraeffelig varmestabilitet. Den ind-
byggede stivhed i det hydrauliske system, sammen med Kinetrols slorfri vinge-aktuator
ger positioneren meget velegnet ved svingende og ustabile belastninger, f.eks. fra but-
terflyventiler. Den separate opbygning ger installation af enheden elegant, simpel og
okonomisk, alle eksterne tilslutninger af speendingssignaler og limit switches er lavet til
den normale klemreekke i control boksen.

********** Kabler

Tekniske data

Signal: 4-20 mA, 4-12 mA og 12-20 mA mulig

Virkeméde: 0-90° positionering, lineaer proportionalt til signal

Omrade: Forudindstillet potentiometer, justérbart til at aendre
vinklen med mindst +/- 15%

Nulpunkt: Forudindstillet potentiometer, justérbart til at
beveege 4 mA vinkel positionen med mindst +/- 6°

Dadband: Forudindstillet potentiometer, justérbart til at give
dedbandet 0,1° til 1,6° af vandring

Folsomhed: Model 05 < 0,15 mA

Model 07 < 0,06 mA
Model 09, 10, 12 & 14 < 0,04 mA

Hysterese: < 0,5% af spaenvidde (span)

Gentagelse: < 0,5% af spaenvidde (span)

Afvigelse fra linearitet: < 0,1% af spaenvidde (span)

Temperaturomrade: -20°- 60°C (-4°- 140°F)

Setpunkt stabilitet henover Drift < 0,5% af spaenvidde (span)

arbejdstemperatur omradet:

Max. antal starter i timen: 3000

Forsyningsspzending: 115 V eller 230 V +/- 10%, 50 eller 60Hz AC

Styresignal modstand: 250 Q for 4-20 mA
500 Q for 4-12 mA og 12-20 mA

Max. stremforbrug: 150 W

Materialer

Hydraulisk pumpe og control boks: Trykstgbt zink-legering

Aktuatorhus: Trykstgbt zink-legering

Vinge og spindel: | et, model 05 rustfrit stal, alle andre i stal, udgledet
efter BS 2789, kadmieret

Fjederhus: Trykstobt zink-legering, MAZAK 3, model 12 og 14
trykstoebt alu-legering LM 25

Fjeder: Ur-type i kulstofstal

Overflade: Epoxy-emaljeret, gul. Korrosionsbetandig




ISO/DIN (metrisk) dimensioner og ydelsesparametre

Aktuatormodel 050/058  070/078  090/098  101/108  120/128  140/148 Monteringsflange
A (mm) 105 105 105 105 105 105 P: Antal huller
B" 167 167 167 167 167 167 Q: Gevind
C 67 100 126 170 171 218 .
D 12,5 182 218 315 302 435) R: Dybde
E 30 30 30 30 30 30 S: Delecirkel K
F 46 46 46 46 46 46 ol
G 10 10 10 10 10 10
H 13 20 26 25,5 31 38 hop— OJ
J 9,5 16 19 22 25 28,6 T \
K 128 178 226 230 294 353 .
L 108 152 203 203 258 258" | i Fieder-
M 20 20 20 20 20 20 o : \ retur
N 16 16 16 16 16 16
R 10 16 20 16 24 28,6 a
S 34,9 50,9 65 102 77,8 98,8
T 85 85 85 85 85 85
u 87 87 87 87 87 87 Kabelfor-
\ 79 103,5 132 130,5 171 223 skrunings
wo 201 201 201 201 201 201 gevind
X" 129 129 129 129 129 72T T S S— O  —— i
Y 75 75 75 75 75 75 L |
Z 83 83 83 83 83 83 i
P (antal) 6 4 4 4 4 4 < ] i
Q (gevind) M5 M8 M10 M10 M12 Mi16 I ------- i
Moment SR  Start 20,9 50,8 104 164 238 530"
(Nm) Slut 17,5 42,4 94 143 204 4459 s Pumpe motor
DR 44 108 228 371 506 1220 ;
Gangtid (sek) 5 12 27 4 55 135 aN L ved horisontal
Veegt(kg) SR 123 172 25,2 35,3 39,1 63,2" aktuator aksel
DR 11,0 13,2 16,9 20,5 23,6 34,1 Pumpe motor Ell G
Vaegt er incl. olie. Tilfgj 0,2 kg (0,4 Ib) for positioner. " 4900 Fjederenhed ved vertikal
Gangtid er med max. belastning v/20°C. Gang aktuator aksel
med 1,3 for dobb.virk. Folgende specifikationer er forskellige fra standard X
Kabelforskruning, gevind: pa FM modeller: Y4 Y
B: 179 mm/7,05” B — o
ISO: M20 x 1,5 W: 205 mm/8,07”
DIN: PG 13,5 X: 141 mm/5,55” 6 ==t 'hO'\O\O‘
ANSI: 1/2”- 14 NPS Vaegt: Som ovenfor minus 2,7 kg/5,9 Ib > 5 A
|_
Bestillingskode
DA/SR 0 = On/off (ingen positioner standard mode) C)
100 = DA 1 = Positioner CW - med uret ved stigende 4-20mA signal®
120 = SR CW 2 = Positioner CCW - mod uret ved stigende 4-20mA signal®
130 = SR CCW 3 = Direct switched fjederretur on/off (seperat styring af motor og magnetventil)
(Senote 1&2) 4 = On/off med 20 k< linezer potentiometer (for bruger tilbagemelding) o o
5 = Positioner CW - med uret ved stigende 4-12mA signal® %ﬁ
6 = Positioner CCW - mod uret ved stigende 4-12mA signal® Y|
7 = Positioner CW - med uret ved stigende 12-20mA signal® !
8 = Positioner CCW - mod uret ved stigende 12-20mA signal® ; H
Se tabel 9 = Direct switched fieder retur on/off med potentiometer (for tilbagemelding) i
| I%I |
[ I;l I%l

Spaending
0=240V, 50 Hz
1=115V, 60 Hz

Kontakter 0 = Standard fieder retur (enkeltvirkende)

0 = Ingen ekstra kontakter 1 = Standard dobbeltvirkende - fejl last

1 =1 ekstra kontakt 2 = Dobbeltvirkende - fejl ldst med manuel by-pass ventil

2 = 2 ekstra kontakter 3 = Hurtigafblaesningsventil - fiederretur modeller (angiv ensket lukketid)

Anbefalet fiederenhed for model 14 aktuatorer er type 4900 (tabellens mél er for denne) Koden skal vaere 1249 el. 1349 istedet for den almindelige 120 el. 130.
Brug 1289,1299, 1389 1I. 1399 for disse aktuatorer med vinkeltransmitter.

2-wire vinkeltransmitter er kodet med 8 og 9 istedet for 0 i tredje ciffer paA DA/SR numre (f.eks. 128) 8 for 4-20mA stigende med uret, 9 for 4-20mA stigende mod
uret.

Fjederretur positioner fas kun med stigende signal. Giver trykkende bevaegelse mod fiederen.

»

©

To standard pumpe positioner er mulige (se tegning). Kontakt Armatec hvis anden orientering enskes. Alle aktuatorer vil blive leveret med vertikal aksel hvis ikke
andet er opgivet. Alle EHD modeller kommer som en samlet enhed, oliefyldt.

Eksempel
DIN 07 model, CW fiederretur (enkeltvirkende), 240V, 50Hz, 1 ekstra kontakt: EH078-120-0100
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